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1 Precaucdes de seguranca

Leia este manual com atencéo e siga todas as precaucdes de seguranca antes de mover,
instalar, operar e fazer a manutengéo do inversor. Se ignorado, podem ocorrer ferimentos
fisicos ou morte, ou podem ocorrer danos aos dispositivos.

Se ocorrer algum ferimento fisico, morte ou dano aos dispositivos por ignorar as precaugdes
de seguranca do manual, nossa empresa ndo sera responsavel por nenhum dano e néo
estamos legalmente vinculados de nenhuma forma.

1.1 Defini¢cdo de seguranga

Perigo: Lesdes fisicas graves ou até mesmo a morte podem ocorrer se
nao seguir os requisitos relevantes

Aviso: Podem ocorrer lesdes fisicas ou danos aos dispositivos se néo
seguirem os requisitos relevantes

Nota: Podem ocorrer lesdes fisicas se ndo seguir os requisitos
relevantes

Eletricistas As pessoas que trabalham no dispositivo devem participar de

qualificados: um treinamento profissional em eletricidade e seguranca,

receber a certificacdo e estar familiarizadas com todas as

etapas e requisitos de instalacdo, comissionamento, operagédo e

manutencéo do dispositivo para evitar qualquer emergéncia.
1.2 Aviso

Os avisos alertam vocé sobre condigdes que podem resultar em ferimentos graves ou morte
e/ou danos ao equipamento e conselhos sobre como evitar o perigo. Os seguintes simbolos
de aviso sdo usados neste manual:

Simbolos Nome Instrugéo Abreviatura
Podem ocorrer lesdes fisicas
A . graves ou até mesmo a morte se
Perigo 50 f id .
Perigo naolorem seguidas as exigéncias
relativas.
Podem ocorrer lesdes fisicas ou
A ) danos aos dispositivos se ndo
Aviso . -
] forem seguidos o0s requisitos
Aviso )
relativos.
A Podem ocorrer danos na placa
Descarga ~ ) -
Az L PCBA se nao seguir os requisitos
i eletrostatica .
Proibir relativos
ﬁ Lados As laterais do dispositivo podem
guentes ficar quentes. N&o toque.
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Simbolos

Nome Instrugéo Abreviatura

Lados quentes

Nota

Podem ocorrer lesdes fisicas se
Nota ~ . L . Nota
n&o seguir os requisitos relativos

1.3 Diretrizes de seguranga

® Somente eletricistas qualificados podem operar no inversor.
® Nao realize nenhuma fiacéo, inspegédo ou troca de componentes quando
a fonte de alimentacéo for aplicada. Certifique-se de que toda a fonte de
alimentagdo de entrada esteja desconectada antes da fiagdo e da
verificacdo e sempre aguarde pelo menos o tempo designado no
inversor ou até que a tens@o do barramento CC seja inferior a 36V.
A Abaixo esté a tabela do tempo de espera:
Modelo de inversor Tempo minimo de espera
1PH 220V 0,4 KW-2,2 kw 5 minutos
3PH 220V 1,5kW-7,5kw 5 minutos
3PH 380V 0,75kW-110kw 5 minutos
3PH 380V 132kW-200kwW 15 minutos
A ® Nao recoloque o inversor sem autorizagdo; caso contrario, podera
ocorrer incéndio, choque elétrico ou outros ferimentos.
& ® A base do radiador pode ficar quente durante a execugdo. Nao toque
para evitar ferimentos.
® As partes e componentes elétricos dentro do inversor séo eletrostaticos.
A Faca medigBes para evitar descargas eletrostaticas durante a operagao
relevante.
1.3.1 Entrega e instalacéo
®  Por favor, instale o inversor em material retardador de fogo e mantenha
o inversor longe de materiais combustiveis.
A ® Na&o opere no inversor se houver algum dano ou perda de componentes
no inversor.
® Nao togue no inversor com objetos ou corpo molhados, caso contrario
podera ocorrer choque elétrico.

Nota:

® Selecione as ferramentas de movimentagdo e instalacdo apropriadas para garantir um
funcionamento seguro e normal do inversor e evitar ferimentos fisicos ou morte. Para
seguranca fisica, o montador deve tomar algumas medidas de protecdo mecanica, como
usar cal¢ados de seguranga e uniformes de trabalho.
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Na&o carregue o inversor pela tampa. A tampa pode cair.
Certifique-se de evitar choques fisicos ou vibragdes durante a entrega e a instalagéo.
Instale longe do alcance de criancas e outros locais publicos.

A corrente de fuga do inversor pode estar acima de 3,5 mA durante a operagédo. Aterre
com técnicas adequadas e garanta que o resistor de aterramento seja inferior a 10Q. A
condutividade do condutor de aterramento de PE é a mesma do condutor de fase (com a
mesma area de segéo transversal).

(+) e (-) séo terminais de entrada da fonte de alimentagdo CC. R, S e T (L, N) sdo
terminais de entrada da fonte de alimentagdo CA. U, V e W s&o terminais de saida.
Conecte os cabos de alimentacdo de entrada e os cabos do motor com as técnicas
adequadas; caso contrario, podem ocorrer danos ao inversor.

1.3.2 Comissionamento e operagao

® Desconecte todas as fontes de alimentagéo aplicadas ao inversor antes
da fiacdo do terminal e aguarde pelo menos o tempo designado apés
desconectar a fonte de alimentag&o.

® Aalta tenséo esta presente dentro do inversor durante a operacéo. Nao

A realize nenhuma operacéo, exceto a configuracéo do teclado.
® O inversor ndo pode ser usado como “dispositivo de parada de
emergéncia”.

® Se o inversor for usado para quebrar o motor repentinamente, um
dispositivo mecénico de frenagem deve ser fornecido.

Nota:

® Na&o ligue ou desligue a fonte de alimentacéo de entrada do inversor com frequéncia.

® Parainversores que foram armazenados por muito tempo, verifique e conserte a
capacitancia e tente executa-la novamente antes da utilizagéo.

® Cubra a placa frontal antes de executar, caso contrario podera ocorrer choque elétrico.

1.3.3 Manuteng&o e substituicdo de componentes

® Somente eletricistas qualificados podem realizar a manutengéo,
inspecéo e substituicdo de componentes do inversor.

® Desconecte todas as fontes de alimentagéo do inversor antes da fiagao

A do terminal. Aguarde pelo menos o tempo designado no inversor apés a
desconexao.

e Tome medidas para evitar que parafusos, cabos e outros materiais
condutores caiam no inversor durante a manutengéo e a substitui¢ao de
componentes.
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Nota:
® Selecione o torque adequado para apertar os parafusos.

® Mantenha o inversor, as pecas e os componentes afastados de materiais combustiveis
durante a manutengao e a substituicdo do componente.

® Nao realize nenhum teste de resisténcia de tenséo de isolamento no inversor e nao
mega o circuito de controle do inversor por megametro.

1.3.4 Tratamento de sucata

®  Existem metais pesados no inversor. Trate isso como efluente industrial.

® Quando o ciclo de vida terminar, o produto deve entrar no sistema de
reciclagem. Descarte-o separadamente em um ponto de coleta
apropriado, em vez de coloca-lo no fluxo normal de residuos.

14>
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Vis&o geral do produto

2 Viséo geral do produto

2.1 Inspecéo de desembalagem

Verifique o seguinte depois de receber os produtos:

1.

Verifique se ndo ha danos e umidificacdo na embalagem. Caso contrario, entre em
contato com agentes locais ou escritérios da INVT.

Verifique as informagGes na etiqueta de designagéo do tipo na parte externa da
embalagem para verificar se a unidade é do tipo correto. Caso contrario, entre em
contato com revendedores locais ou escritérios da INVT.

Verifique se ndo ha sinais de 4gua na embalagem e se ndo ha sinais de danos ou
ruptura no inversor. Caso contrario, entre em contato com revendedores locais ou
escritdrios da INVT.

Verifique as informagfes na etiqueta de designagéo do tipo na parte externa da
embalagem para verificar se a placa de identificacdo é do tipo correto. Caso
contrdrio, entre em contato com revendedores locais ou escritérios da INVT.

Verifique se os acessorios (incluindo o manual do usuério e o teclado de controle)
dentro do dispositivo estdo completos. Caso contrario, entre em contato com
revendedores locais ou escritérios da INVT.

2.2 Placa de identificagdo do produto

*
invt

Modelo: GD100-2R2G-S2-PV
Poténcia (saida): 2,2 kW
Entrada: CC 150V-440V

CA1PH 220V (-15%)-240V (+10%) 24A 47 Hz63Hz
Saida: CA 3PH 0V-Uinput 10A 0Hz400Hz

T )

1P20

SIN: Fabricado naChina
N Shenzhen INVT Electric Co., Ltd. )

Nota: Este € um exemplo de placa de identificacdo de um produto inversor padrdo. A
marcagdo CE/TUV/IP20 no canto superior direito serd marcada de acordo com as condi¢oes
reais de certificacéo.

2.3 Cédigo de designacdo do modelo

Um cédigo de designagdo do modelo contém informagdes sobre o produto. Vocé pode
encontrar o cédigo de designacéo do modelo na placa de identificagdo do inversor e na placa
de identificag&o simplificada.

5.
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GD100 - 5SR5G -4 5 - PV

® &) ®@® 6
Campo N&o. Descrigéo Contetido
Abreviatura Abreviatura
do produto @ do produto GD ¢ a abreviagao de Goodrive.
série série
Faixa de
Poténcia poténcia + 5R5G — 5,5 kW
nominal @ Tipo de G — Carga de torque constante
carga

4: CA3PH 380 V (-15%) —440 (+10%)
2: CA 3PH 220V (-15%) —240 (+10%)

Ciizzse 6 C't:zzzge S2: CA 1PH 220V (-15%) —240 (+10%)
SS2: Entrada/saida CA 1PH 220V (-15%)
—240 (+10%)
Nivel de protegéo.

Nivel de Nivel de S—Ips4 . .

protecéo @ protecio Nota~: O,nlvel de protecdo de um lnv%rso’r
padrdo é IP20, mas esse campo ndo é
exibido.

Cédigo Coédigo da PV: Produtos da série de bombas de dgua

industrial © indUstria fotovoltaicas

2.4 Especificagdes do produto

Modelo ss2 | -s2 2 -4
220 (-15%) 380 (-15%)
- 220 (-15%) — 240 — 240 — 440
Tensé&o de entrada CA (V) (+10%) (1 PH) (+10%) (+10%)
(3PH) (3PH)
Méaximo. Tensdo CC (V) 440 440 440 800
Tensé&o de inicializagdo (V) 200 200 200 300
Tens&o minima de trabalho 150 150 150 250
V)
Faixa de tensdo de entrada 200 - 200 -
200 - 400 300 - 750
CC recomendada (V) 400 400
Tenséo MPP(\r/()ecomendada 330 330 330 550
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Visdo geral do produto

2.5 Classificag6es de produtos

Poténcia Corn_ante Maxima
X nominal [ Corrente
Série Modelo nomlr’1al de nominal de GO (I
de saida | see entrada CC
(kw) ®*) (A)
Modelo -SS2  |GD100-0R4G-SS2-PV| 0,4 6,5 4,2 9
1PH 220V GD100-0R7G-SS2-PV| 0,75 9,3 7.2 9
Entrada/saida |GD100-1R5G-SS2-PV| 1,5 15,7 10,2 12
(0,4-22kW)  |GD100-2R2G-SS2-PV| 2.2 24 14 12
GD100-0R4G-S2-PV | 0,4 6,5 2,5 9
Modelo -S2 - I'oh 06 0r7G-52-PV| 075 93 4,2 9
Entrada 1PH 220V GD100-1R5G-S2-PV | 15 15,7 7,5 12
(0,4-2,2 kW) : . .
GD100-2R2G-S2-PV | 2,2 24 10 12
GD100-1R5G-2-PV 15 7.7 7,5 12
Modelo -2 GD100-2R2G-2-PV 2.2 1 10 12
3PH 220V GD100-004G-2-PV 4 17 16 20
(1,5-7,5kW) GD100-5R5G-2-PV 5,5 25 20 30
GD100-7R5G-2-PV 7,5 33 30 40
GD100-0R7G-4-PV | 0,75 3,4 2,5 9
GD100-1R5G-4-PV 15 5,0 4,2 9
GD100-2R2G-4-PV 2.2 5.8 55 12
GD100-004G-4-PV 4,0 13,5 9,5 16,5
GD100-5R5G-4-PV 55 19,5 14 23,9
GD100-7R5G-4-PV 7,5 25 18,5 30,6
GD100-011G-4-PV 1 32 25 39,2
modelo -4 GD100-015G-4-PV 15 40 32 49
3PH 380V GD100-018G-4-PV | 185 47 38 50
(0,75-500kW) GD100-022G-4-PV 22 51 45 60
GD100-030G-4-PV 30 70 60 81
GD100-037G-4-PV 37 80 75 90
GD100-045G-4-PV 45 98 92 130
GD100-055G-4-PV 55 128 115 150
GD100-075G-4-PV 75 139 150 200
GD100-090G-4-PV 90 168 180 250
GD100-110G-4-PV 110 201 215 300
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~__._|Corrente fos
Poténcia . Maxima
. nominal | Corrente
e nominal ; corrente de
Série Modelo . de nominal de
de saida entrada | safda (A) entrada CC

kW) A

w7 ®
GD100-132G-4-PV 132 265 260 360
GD100-160G-4-PV 160 310 305 430
GD100-185G-4-PV 185 345 340 500
GD100-200G-4-PV 200 385 380 550
GD100-220G-4-PV 220 430 425 480
GD100-250G-4-PV 250 485 480 525
GD100-280G-4-PV 280 545 530 600
GD100-315G-4-PV 315 610 600 690
GD100-355G-4-PV 355 625 650 760
GD100-400G-4-PV 400 715 720 870
GD100-450G-4-PV 450 840 820 970
GD100-500G-4-PV 500 890 860 1100
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3 Diretrizes de instalacéo

O capitulo descreve a instalagdo mecénica e a instalacéo elétrica.

® Somente eletricistas qualificados podem realizar o que esta descrito
neste capitulo. Por favor, opere conforme as instrugcdes em 1
Precaugdes de seguranca. Ignoré-los pode causar ferimentos fisicos,
morte ou danos aos dispositivos.

® Certifique-se de que a fonte de alimentagdo do inversor esteja
desconectada durante a operagdo. Aguarde pelo menos o tempo

A designado apds a desconexao se a fonte de alimentacéo for aplicada.

® Alnstalagdo e o design do inversor devem estar em conformidade com
os requisitos das leis e regulamentos locais no local de instalacéo. Se a
instalacéo infringir o requisito, nossa empresa se isentara de qualquer
responsabilidade. Além disso, se os usuarios ndo cumprirem a
sugestéo, poderdo ocorrer alguns danos além da faixa de manutencéo
garantida.

3.1 Instalacdo mecanica

3.1.1 Ambiente de instalagéo

O ambiente de instalagdo é a salvaguarda para um desempenho total e fungdes estaveis de
longo prazo do inversor. Verifiqgue o ambiente de instalagéo da seguinte forma:

Meio ambiente Condicdes
.Local d? Dentro de casa.
instalacdo
® -10° C —+50° C, e a mudanga da temperatura do ar deve ser
inferior a 0,5° C/minuto.
® Quando a temperatura ambiente ultrapassar 40°C, reduza 1%
para cada aumento de 1°C.
® Na&o use o inversor quando a temperatura ambiente exceder 50°
C.
Ambiente ® Para melhorar a confiabilidade, ndo use o inversor em locais
onde a temperatura muda rapidamente.
temperatura

® Quando o inversor for usado em um espaco fechado, como um
gabinete de controle, use um ventilador ou ar condicionado para
resfriamento, evitando que a temperatura interna exceda a
temperatura necessaria.

® Quando a temperatura esta muito baixa, se vocé quiser usar o
inversor que ficou inativo por muito tempo, é necessario instalar
um dispositivo de aquecimento externo antes do uso para

-9-
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Diretrizes de instalacéo

Meio ambiente

Condigdes

eliminar o congelamento dentro do inversor. Caso contrario, o
inversor pode ser danificado.

. ® Aumidade relativa (RH) do ar é inferior a 90%.
Umidade . "
® Acondensagdo ndo é permitida.
Armazenamento | -40°C—+70°C, com a taxa de mudanca da temperatura do ar inferior
temperatura a 1°C/minuto.
Instale o inversor em um local:
® Longe de fontes de radiagdo eletromagnética.
® longe da névoa de oOleo, gases corrosivos e gases
combustiveis.
. ® Sem a chance de objetos estranhos, como p6é de metal, poeira,
Ambiente de . . . ) I .
execugao olgo e agua, ca,lre_m no |nversor_ (ndo instale o inversor em
objetos combustiveis, como madeira).
® Sem substancias radioativas e objetos combustiveis.
® Sem gases e liquidos perigosos.
®  Com baixo teor de sal.
®  Sem luz solar direta.
Grau de poluicdo | Grau 2
® |Inferior a 1000m;
® Quando a altitude ultrapassar 1000m, reduza 1% para cada
Altitude aumento de 1°C.
® Quando a altitude ultrapassar 3000m, consulte o revendedor ou
escritdrio local da INVT.
Vibragédo Aceleragdo maxima de vibragdo: 5,8 m/s® (0,6 g)
Direcéo de Instale o inversor verticalmente para garantir um bom desempenho
instalacéo de dissipagéo de calor.

Nota:

® O inversor deve ser instalado em um ambiente limpo e bem ventilado com base no nivel

IP.

® O ar de resfriamento deve estar limpo o suficiente e livre de gases corrosivos e poeira

condutora.

3.1.2 Direcgdo de instalagédo

O inversor pode ser instalado na parede ou em um gabinete.

O inversor precisa ser instalado na posigéo vertical. Verifique o local de instalagéo de acordo
com os requisitos abaixo. Consulte os Desenhos dimensionais do Apéndice D para obter

detalhes da moldura.

-10-
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3.1.3 Modo de instalagéo
(1) Os inversores < 2,2 kW suportam montagem na parede e montagem em trilho.

A

I

'Jm

N
T =

a) Montagem na parede b) Montagem em trilho
Nota: O espaco minimo de Ae B é de 100 mm. H é 36,6 mm e W é 35,0 mm.

(2) Os inversores = 4kW suportam montagem na parede e montagem em flange.

A I
I I

a) Montagem-na-parede+ b) Montagem-do flange«

1. Marque a localizagdo dos orificios de instalagdo. Para obter detalhes sobre os furos,
consulte o diagrama de dimensdes do inversor no apéndice.

2. Fixe os parafusos ou parafusos nos locais marcados.
3. Incline o inversor contra a parede.

4. Aperte os parafusos de aperto na parede.

3.2 Fiagdo padréo

3.2.1 Terminais do circuito principal

A figura abaixo mostra a fiagao padréo do inversor.
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Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV Diretrizes de instalacdo

Entrada fotovoltaica

Ql ILIL

0

Mudanca forgada para a
St 4— rede de alimentagéo

Mudanga do algoritmo
S4 4 1PH/2PH |

Terminal comum

CoM Interruptor de alto nivel
2 4 de 4gua
GD100-PV Interruptor de baixo
Inversor s3 +__Nivel de agua
Terminal|comum
COoM

Pogo Torre de
agua

® O disjuntor CC Q1 deve ser instalado como chave de protegdo para
entrada fotovoltaica.

® Em conexdo paralela, a caixa de combinagdo especial para PV deve
ser usada.

® Quando a distancia entre o componente de entrada fotovoltaica e o

inversor excede 10 metros, os dispositivos de protegao contra

A sobretenséo do tipo Il devem ser configurados no lado CC.

® Quando a distancia entre a bomba e o inversor ultrapassa 50 metros, é
recomendavel configurar os reatores de saida. Veja A.4 Reator a
selecéo do modelo do reator de saida.

® O inversor funciona automaticamente depois de ser ligado. Se for
necessario definir parametros, siga as instrugdes de configuracéo de
parametros em 5 Diretrizes de comissionamento.
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Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV Diretrizes de instalacdo

Terminal Nome Funcgéo
Terminais de entrada CA 3PH (1PH), conectados a
RS, T Entrada CA rede . )
(L, N) Nota: Use os parafusos equipados com o inversor para
a fiagao.
+), () Entrada Terminais de entrada do painel de células solares
fotovoltaica
Terminais de saida 3PH/1PH CA, conectados ao motor
UV W Saida do da bomba
T inversor Nota: Os motores 1PH devem se conectar aos
terminais U e W.
@ Aterramento Terminal de aterramento de protecdo de seguranga.

de seguranca | Cada inversor deve ser aterrado

Descrigédo dos modelos de saida monoféasica -SS2

1) Geralmente, os terminais de saida U e W do inversor se conectam aos cabos de fase do
motor monofasico.

2) Se a bomba monofésica nédo puder ser iniciada, o0 método de controle bifasico deve ser
usado e os capacitores de partida e funcionamento (se houver) do motor devem ser
removidos. A figura abaixo mostra a fiagdo interna do motor monoféasico comum. Na figura, L1,
L2, C1 e C2 indicam o enrolamento em funcionamento, o enrolamento de partida, o capacitor
em funcionamento e o capacitor de partida. Quando a velocidade do motor excede 75% da
velocidade nominal, o capacitor de partida é desligado.

JL

K

— Cl
u2 ]— c2
% L1
L2

V2

N

Fiagao interna do enrolamento do motor monofésico apds a remog&o do capacitor de partida
e funcionamento:
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Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV Diretrizes de instalacdo

JL U

1
1T
2

V2 v2

L2

N w

U1l e V1 sdo os terminais comuns dos enrolamentos. Conecte-os ao terminal de saida W do
inversor da bomba solar. Conecte o U2 ao terminal de saida U do inversor. Conecte o V2 ao
terminal de saida V do inversor. (Nota: Use os parafusos equipados com o inversor.) Conecte

0 S4 do inversor ao COM em curto-circuito.

3.2.2 Terminais do circuito de controle

‘ S1 ‘ S2 ‘ S3 ‘ S4 ‘COM ‘422RX+

422RX-‘

RO1A | RO1B |RO1C

+24V ‘ PW ‘ COM ‘ 485+

485- ‘422TX+

422TX- ‘

Figura 3—-1 Diagrama de terminais do circuito de controle para inversores de 2,2kW e

inferiores
. Simbolo do . = .
Categoria . Nome do terminal Funcéo terminal
terminal
24y Fonte de Ele fornece poténcia de 24V+ 10% e
alimentag&o de 24V [corrente maxima de 200mA.
Ele funciona como fonte de
Fonte de R = .
. ~ alimentacé&o funcional de entrada e
alimentagdo . . L
COM Terminal comum |saida digitais ou se conecta
externamente a fonte de alimentagdo
do sensor.
Mudanga forcada |Parametros de caracteristicas do
S1 para a frequéncia de |terminal:
Entrada alimentacdo 1. Impedéancia interna: 3.3kQ
digital Al de 4 2. Entrada de tenséo aceitavel: 12—
s2 arme;‘ .e agua |,
i P
chela 3. Frequéncia maxima de entrada: 1
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Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV

Diretrizes de instalacdo

) Simbolo do . ~ .
Categoria . Nome do terminal Funcgéao terminal
terminal
kHz
Alarme de agua
S3 vazia 9 S1: Interruptor forgado para a
frequéncia de alimentagéo (a
ativacdo indica a mudanca para a
frequéncia de alimentagédo e a
desativagao indica a entrada
controlada pelo teclado).
S2: Ele se conecta ao interruptor de
» alta velocidade do contato
Comutagéo de =
aldoritmo normalmente aberto por padré&o.
S4 9 i S3: Ele se conecta ao interruptor de
monofésico ou oz
s baixa dgua do contato normalmente
bifasico
fechado.
S4: Um alto nivel elétrico
corresponde ao algoritmo
monofésico. Um nivel elétrico baixo
corresponde ao algoritmo de duas
fases.
RS485+ comunicacio 485 485 terminais de comunicagao,
RS485- < usando o protocolo Modbus
N 422 TX+
Comunicacéo L - .
422 TX- Comunicacio 422 Terminais de comunicagéo especiais
422 RX+ ¢ para o médulo boost.
422 RX-
RO1A Contato 1. Capacidade de contato:
(ROA) normalmente aberto [3A/CA250V, 1A/CC30V
dorelé 1 2. Eles ndo podem ser usados para
saida de comutador de alta
RO1B Contato  de
(ROB) normalmente frequéncia.
Saida de relé fechado do relé 1 |Durante a aplicacéo da frequéncia
de alimentagdo automatica e da
ROIC Terminal d comutacéo fotovoltaica, a bobina do
ermina c’omum ° contator de entrada CA é controlada
(ROC) relé 1

pelo contato normalmente fechado
do relé.
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Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV Diretrizes de instalacdo

AO1 AO2 Al2 485

a8n.A

[s1[s2]s3]s4|roi]va[me]asf+siov] [roia] rois| roic]
[+2av] pw [com[com] onp [a01] A0z [ 4g5+] a85-] | Ro2A | RO28 [ ROZC |

Figura 3—-2 Diagrama de terminais do circuito de controle para inversores de 4kW e superiores

Nota: A marca preta retangular indica a tampa de curto-circuito ou a posigao de selecédo de
fabrica da chave DIP.

Nome
Tipo do Descrigéo da funcéo Especificacdes técnicas
terminal
N 485+ N o
Comunicacao 485- Comunicagéo 485 |Interface de comunicagéo 485

S1 1. Impedéancia interna: 3.3kQ
S2 2. Entrada de tensdo de 12-30V esta
S3 disponivel

Entrada digital

3. O terminal é o terminal de entrada de
sS4 direcdo dupla
4. Méx. frequéncia de entrada: 1 kHz
1. Exceto para S1-S4, este terminal pode

ser usado como canal de entrada de alta
Canal de entrada de A
Digital HDI A frequéncia.

alta frequéncia A "

Entrada/Saida 2. Frequéncia maxima de entrada: 50kHz
3. Ciclo de trabalho: 30%-70%

Terminal de entrada de energia externa

Fonte de alimentacédo

PW digital para circuitos de entrada digital
9 Alcance de voltagem: 12-30V
vi 1. Capacidade do interruptor: 50 mA/30V;
B . 2. Faixa de frequéncia de saida: 0—1kHz.
Saida digital - -
Terminal comum de saida de coletor
COM

aberto
Fonte de alimentacdo externa de
+24V 24V+10% e a corrente de saida maxima

Fonte de . = |4
alimentacio de Fonte de alimentacéo |é de 200mA.

245 de 24V Geralmente usado como fonte de
COM alimentacdo de operagcdo de entrada e

saida digital ou fonte de alimentagéo de
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Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV

Diretrizes de instalacdo

Nome
Tipo do Descricdo da funcéo Especificagdes técnicas
terminal
sensor externo.
Fonte de alimentacéo de referéncia 10V;
. __|Méx. corrente de saida: 50 mA,;
Fonte de alimentacéo X ~ .
+10V | de referéncia externa Como a fgnte de alimentacdo de ajuste
de 10V do potenciémetro externo;
Resisténcia do potenciometro:  5kQ
acima.
Al2 1. Faixa de entrada: Atens&o e a corrente
Al2 podem ser escolhidas: 0-10V/0—
20mA; Al3: -10V—+10V.
2. Impedancia de entrada: entrada de
B tenséo:
En;;e;cllgési:;da Al3 Entrada analégica |20kQ; entrada atual: 500Q.
3. A entrada de tenséo ou corrente pode
ser ajustada por dip switch.
4. Resolugdo: o minimo AI2/AI3 €
10mV/20mV quando 10V corresponde a
50Hz.
GND Attfrrgmento de Aterramento de referéncia analégica
referéncia analdgica
AO1 1. Faixa de saida: 0-10V or 0—20mA.
P . 2. Asaida de tens&o ou corrente depende
Saida analdgica ) .
AO2 do interruptor dip.
3. Desvio+1%, 25°C na faixa total.
RO1A Relé 1 contato NO |Saida de relé RO1
RO1B Relé 1 contato NC |RO1A esté no estado NO, RO1B esta no
RO1C |Relé 1 contato comum |estado NC e RO1C é o terminal comum.
Saida de relé |_RO2A | Relé 2 contato NO _|Saida de r,elé RO2 )
RO2B Relé 2 contato NC  |RO2A esta no estado NO, RO2B esta no
estado NC e RO2C é o terminal comum.
RO2C |Relé 2 contato comum [Capacidade de contato: 3A/CA250V,

1A/CC30V

3.2.3 Figura de conexdo do sinal de entrada/saida

Vocé pode selecionar o modo NPN/PNP e alimentacgéo interna/externa através do jumper em
forma de U. O modo interno NPN é adotado por padréo.
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Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV Diretrizes de instalacdo

@@@@@@@

s2 S4  COM 422RX+

s1
422RX-

] o e
CLLLLLE]| 66

+24V  PW  COM 485+ 485 422Tx+ ROTA RO1B
422TX- ROIC

@BWHMWW i

560 GEEOCEEEE
i i I o e
506 PPPEDE

RO2ARO2BROC| | +24V PW COM COM GND ADL AD2 485+ 485-

R R
1

Jumper em forma de U entre +24V e PW

Figura 3—4 Jumper em forma de U (para inversores de 4kW e superiores)

Se o sinal de entrada vier de transistores NPN, defina o jumper em forma de U com base na
poténcia usada de acordo com a figura a seguir.
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3]
]

Alimentag&o interna (modo NPN) Alimentag&o externa (modo NPN)

Figura 3-5 modo NPN

Se o sinal de entrada vier de transistores PNP, defina o jumper em forma de U com base na
poténcia usada de acordo com a figura a seguir.

BT
B

Alimentacéo interna (modo PNP) Alimentacéo externa (modo PNP)

Figura 3—-6 modo PNP
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Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV Instrucdes de operagéo do teclado

4 Instrucbes de operacdo do teclado

4.1 Introducgéo ao teclado

O teclado é usado para controlar o inversor, ler o status do inversor e definir parametros. Se
vocé precisar instalar o teclado em outra posi¢do e ndo no inversor, use um cabo de extenséo
de teclado com uma cabeca de cristal RJ45 padréo.

[T
288888

o oara
e A

o
368

R,

f ¢ "
O iil\\ltf' j
| 5 b
=

Figura 4-1 Diagrama do teclado para inversores de < 2,2 kW

Figura 4-2 Diagrama do teclado para inversores de = 4kW

Nota: Os modelos de inversores de < 2,2 kW suportam um teclado externo opcional, e o
teclado dos modelos de inversores de = 4kW pode ser instalado em outro dispositivo.

Nao. Item Descrigcdo
Indicador de status de funcionamento do

Indicad
g | [neicador RUN/TUNE inversor.

de status . . .
Desligado: O inversor esta parado.
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Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV Instrucdes de operagéo do teclado

Né&o. Item Descrigéo
Piscando: O inversor esta ajustando
automaticamente os parametros.
Ativado: O inversor esta funcionando.
Indicador de execugéo para frente ou para tras.
Dgsligado: O inversor es’té av§ngando.

Ativado: O inversor esta funcionando de forma
inversa.
Indica se o inversor é controlado pelo teclado,
terminais ou comunicagéo.
Desligado: O inversor é controlado pelo teclado.
LOCAL/REMOT] Piscando: O inversor é controlado por meio de
terminais.
Ativado: O inversor é controlado por meio de
comunicagdo remota.
Indicador de falha
Desligado: em estado normal

Piscando: em estado de pré-alarme

Ativado: em estado de falha
Significa a unidade exibida atualmente

Hz Unidade de frequéncia
- loGi
Indicador RPM Unidade de Ye ocidade
2 . rotativa
de unidade "
A Unidade de corrente
® % Porcentagem
\ Unidade de tenséo

O LED de cinco digitos exibe varios dados de monitoramento e c6digos

de alarme, como a configuragdo de frequéncia e a frequéncia de saida.
Display| Meios |Display| Meios |Display| Meios |Display| Meios
0 0 1 1 2 2 3 3
Zona de 4 4 5 5 6 6 7
3 exibicdo 8 8 9 9 A A b B
digital C C d D e E f F
h H i I | L n N
n n o o) p P r r
S S t t u U \Y \Y
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Né&o. Item Descrigéo

PRG Chave de |Pressione para entrar ou sair dos menus de
£sC programacéo [nivel 1 ou excluir um parametro.

Pressione para entrar nos menus no modo em
cascata ou confirmar a configuragdo de um
parametro.

Chave de
confirmacéo

Tecla UP  |Pressione-o para aumentar os dados ou subir.

Pressione para diminuir os dados ou mover-se
para baixo.
Pressione-o para selecionar os parametros de

Tecla DOWN

Tecla de . o . ;
exibicéo para a direita na interface do inversor
deslocament .
no estado parado ou em funcionamento ou para
4 Chaves o paraa . o
direita selecionar digitos a serem alterados durante a

configuragdo do parametro.

Chave de |Pressione-o para acionar o inversor ao usar o
execucdo |[teclado para controle.

Pressione para parar o inversor que esta

Pare/ . = . .
Chave de funcionando. A funcédo dessa chave é restrita
... _|pelo P07.04. No estado de alarme de falha,

reinicializaga o
o essa tecla pode ser usada para reinicializagéo
em qualquer modo de controle.
Tecla de )

A fungdo dessa chave é determinada por
atalho
L P07.02.
multifuncional

Interface |Interface de teclado externo. Quando o teclado é valido, o teclado local e
de teclado |o teclado externo acendem simultaneamente.

5

4.2 Display do teclado

O teclado do inversor exibe informag8es como parametros de estado parado, parametros de

estado de execugao e status de falha, e permite que vocé modifique os cédigos de fungéo.

4.2.1 Exibindo parametros de estado parado

Quando o inversor esta no estado parado, o teclado exibe os parametros do estado parado,

conforme mostrado na Figura 4-3.

Quando o inversor estd parado, o teclado exibe 4 parametros de estado parado, incluindo

frequéncia definida, tenséo do barramento, status do terminal de entrada e status do terminal

de saida. Vocé pode pressionar >>/SHIFT| para mudar os parametros.

4.2.2 Exibindo parametros de estado de execug&o

Depois de receber um comando de execugéo valido, o inversor entra no estado de execugdo
-22-
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e o teclado exibe os parametros do estado de execugdo, com o indicador |RUN/TUNE] ligado.
O estado ligado/desligado do indicador [FWD/REV| é determinado pela direcdo real de
operagéo, conforme mostrado na Figura 4-3.

No estado de execucdo, ha 6 parametros que podem ser exibidos. Existem: frequéncia de

operacéo, frequéncia definida, tensdo de barramento, tensdo de saida, corrente de saida e
velocidade de rotagéo. Vocé pode pressionar a tecla para mudar os parametros.
4.2.3 Exibicao de informacdes sobre falhas

Depois de detectar um sinal de falha, o inversor entra imediatamente no estado de alarme de
falha, o cédigo de falha pisca no teclado e o indicador TRIP fica aceso. Vocé pode executar a
redefinicdo de falhas usando a tecla , terminais de controle ou comandos de
comunicagao.

Se a falha persistir, o cédigo de falha é exibido continuamente.

4.2.4 Editando cédigos de funcgéo

Vocé pode pressionar a tecla para entrar no modo de edicéo no estado de parada,
em execugao ou alarme de falha (se uma senha de usuério for usada, consulte a descricéo de
P07.00). O modo de edigdo contém dois niveis de menus na seguinte sequéncia: Grupo de
caédigo de fungdo ou numero de codigo de fungdo — Configuragéo do coédigo de fungédo. Vocé
pode pressionar a tecla para entrar na interface de exibicdo do parametro da
funcdo. Na interface de exibicdo dos parametros da fungédo, vocé pode pressionar a tecla

DATA/ENT]| para salvar as configuragdes dos parametros ou pressionar a tecla [PRG/ESC|

para sair da interface de exibigdo de parametros.

Figura 4-3 Exibicéo de status
4.3 Procedimento de  operacao

Vocé pode operar o inversor usando o teclado. Para obter detalhes sobre as descri¢cGes dos
codigos de fungéo, consulte a lista de cédigos de fungéo.

4.3.1 Modificando cédigos de fungao

O inversor oferece trés niveis de menus, incluindo:

« Numero do grupo de cédigos de fungdo (menu de nivel 1)

« Nimero do cédigo da fungdo (menu de nivel 2)

« Configuragao do cédigo de fungdo (menu de nivel 3)

Nota: Ao realizar operagdes no menu de nivel 3, vocé pode pressionar a tecla ou

DATA/ENT] para retornar ao menu de nivel 2. Se vocé pressionar a tecla [DATA/ENT], o valor
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definido do parametro sera salvo primeiro na placa de controle e, em seguida, o menu de
nivel 2 sera retornado, exibindo o préximo codigo de funcédo. Se vocé pressionar a tecla
PRG/ESC|, o menu de nivel 2 sera retornado diretamente, sem salvar o valor definido do
parametro, e o cédigo da fungéo atual serd exibido.

Se vocé entrar no menu de nivel 3, mas o parametro ndo tiver um digito piscando, o
parametro nao podera ser modificado devido a um dos seguintes motivos:

« E somente para leitura. Os parametros somente de leitura incluem parametros de detecgéo
reais e parametros de registro em execugao.

« Ele ndo pode ser modificado no estado de execugdo e pode ser modificado somente no
estado parado.

Exemplo: Altere o valor de P00.01 de O para 1.

Oligar dapessoa
esta piscardo.

Todos os digitos O lugar dapessoa
estéo piscanch. esta piscando.

Ao .
FOOO! g ‘
0 lugar dapessoa
esta piscando.

Nota: Ao definir o valor, vooé pode pressionar2=] e[A] +[¥] para modificar o valor.

Figura 4—-4 Modificando um parametro
4.3.2 Definindo uma senha para o inversor
O inversor fornece fungdo de protegéo por senha para os usuarios. Defina P07.00 para obter
a senha e a protegdo por senha entrard em vigor 1 minuto depois de sair do estado de edi¢éo
do cdédigo de fungdo. Pressione |PRG/ESC| novamente para o estado de edi¢édo do cédigo da
fungdo. “0.0.0.0.0" serd exibido. A menos que esteja usando a senha correta, vocé ndo
podera inseri-la.
Para desativar a fungéo de protegéo por senha, vocé s6 precisa definir P07.00 como 0.

e o o o

o
ﬂn 5l
[ FO0 «——[ P37

0O lugarda pessoa esta plscando.

o
o

Todos os digitos
estéo piscando.

0 lugar da pessoa esta plscando

< n ‘I n n S
—b ]
n U %]
0 lugarda pessoa esté piscando. 0 lugarda pessoa esta pwscand 0 lugarda pessoa esta pwscando

Nota: Ao definir o valor, vooé pode pressionar [ efA] +[¥] para modificar o valor.

Figura 4-5 Definindo uma senha
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4.3.3 Visualizando o status do inversor
O inversor fornece o grupo P17 para visualizagéo do status. Vocé pode entrar no grupo P17
para visualizagao.

. .
LEZ000e [ Fad-

o

Olugarda pessoa ©
esta piscando.

Todos os digitos
estdo piscando.

O lugarda pessoa esté pisc

O lugarda pessoa esta pisca

Nota: Ao definir o valor, vocé pode pressionar 5] e [&] +[¥] para modificar o valor.

Figura 4-6 Visualizando um parametro
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5 Diretrizes de comissionamento

® Corte todas as fontes de alimentacéo conectadas ao inversor antes da
fiacdo do terminal e aguarde pelo menos o tempo designado no inversor
apo6s desconectar as fontes de alimentacéo.

A ® A alta tensdo se apresenta dentro do inversor durante a operagdo. Nao

realize nenhuma operacéo no inversor durante a operagéo, exceto na

configuragéo do teclado.

® Por padréo, o inversor funciona automaticamente apés ser ligado. Se vocé
precisar definir parametros, siga o procedimento descrito neste capitulo.

5.1 Verifique antes de executar

Certifiqgue-se do seguinte antes de ligar o inversor:

1. O inversor foi aterrado de forma confiavel.

A conexdo do fio esta correta e confiavel.

O disjuntor CA/CC esta selecionado corretamente.

Atensao de entrada solar CC esta dentro da faixa permitida pelo inversor.

g r w DN

O tipo, a tensdo e a poténcia do motor correspondem ao tipo, tensdo e poténcia do
inversor.

5.2 Execucao experimental

Feche o disjuntor CC e o inversor funcionard automaticamente apés um atraso de cerca de
10s. Observe a saida de agua da bomba. Se a saida de agua for normal, o teste sera
bem-sucedido; se a saida de dgua for pequena, volte a funcionar depois de trocar a conexao
de quaisquer dois fios do motor.

5.3 Configuragdes de parametros

Por padréo, o inversor funciona automaticamente apds ser ligado. Para definir parametros,
faca o seguinte: Se o inversor ndo estiver ligado, ligue o inversor e pressione
dentro de 10s para entrar no modo de controle baseado em teclado (LOCAL/REMOT]
desligado). Se o inversor estiver ligado (o indicador Run esté ligado), pressione a tecla
para entrar na interface de configuracdo de parametros. Depois que o0s
parametros estiverem definidos, desligue e ligue a alimentagéo do inversor.

5.4 Configuragdes avancadas

Nota: As configuragdes padréo do inversor podem ser adaptadas & maioria das condi¢des de
trabalho, e configurages avangadas nédo séo necessarias na maioria dos casos.

5.4.1 Ajuste da velocidade de descarga de agua PI

Se vocé tiver requisitos mais altos de velocidade de descarga de &gua, podera ajustar os
parametros Pl (P15.06-P15.10) adequadamente. Definir os parametros Pl para valores
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maiores resultard em uma velocidade de descarga de 4gua mais rapida, mas a frequéncia do
motor flutua muito; inversamente, definir os parametros PI para valores menores resultara em
uma velocidade de descarga de &4gua mais lenta, mas a frequéncia de funcionamento do
motor é relativamente suave.

5.4.2 Configuragdes especiais para motores monofasicos

a) Quando o motor monofasico estd com baixo desempenho operacional, vocé pode ajustar
as configuracdes da curva VF do grupo P04. Defina P04.00=1 e defina P04.03—P04.08 para
valores apropriados de acordo com as condi¢cGes de comissionamento. Aumente a tenséo se
0 motor ndo puder dar partida e diminua a tenséo se a corrente for grande.

b) Quando a luz estiver normal e o sistema iniciar lentamente, aumente o valor diferencial de
tensdo inicial de P15.28 adequadamente.

c) Para motores monofasicos com controle bifasico (remocéo de capacitores):

(O Atensdo maxima precisa ser menor que 1/1,6 da tensdo do barramento. Recomenda-se
definir a tensdo nominal (P02.04) inferior a 200V ou limitar a saida maxima de tenséo por uma
curva V/F de vérios pontos.

@ Observe as correntes dos enrolamentos através de P17.38 e P17.39, a corrente comutada
é a corrente combinada dos dois enrolamentos. As impedancias dos enrolamentos sé&o
diferentes, entdo as correntes séo diferentes na mesma saida de tens&o.

(3 P04.35 pode ser usado para alterar as correntes de saida dos enrolamentos principal e
secundario. Recomenda-se que engenheiros qualificados realizem o ajuste, pois o ajuste de
tenséo esta associado aos parametros de projeto do motor. Caso contrario, o desempenho do
motor pode ser afetado.
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6 Lista de parametros de funcéo
"O" indica que o valor do parametro pode ser modificado quando o inversor esta parado ou
em funcionamento.

"O" indica que o valor do parametro ndo pode ser modificado quando o inversor esta em
funcionamento.

"@" indica que o valor do parametro foi detectado e registrado e ndo pode ser modificado.

Nota: O inversor verifica e restringe automaticamente a modificagédo dos parametros, o que
ajuda a evitar modificagdes incorretas.

6.1 Pardmetros de fungdo relacionados ao controle
Grupo P00: Funcdes basicas
Codigo de
funcéo

Nome Descrigéo Padrdo [Modificar|

0: SVC 0

N&o é necessario instalar codificadores.
Aplicavel a cenarios com requisitos de
baixa frequéncia, grande torque e precisdo
de controle de alta velocidade. Em relagéo
ao modo SVC 1, o modo SVC 0 é mais
aplicavel aos cenérios que exigem pouca
energia.

1: Modo SVC 1

Aplicavel a cenérios de alto desempenho,
Modo de  |com alta preciséo de rotagéo e torque,
P00.00 controle de |sem a necessidade de instalar 2 o
velocidade |codificadores de pulso.

2: Modo de controle vetorial de tensdo
espacial

Aplicavel a cenarios sem requisitos
exigentes de precisdo de controle, como
ventilador e bomba. Um inversor pode
acionar varios motores.

Nota: Antes de usar um modo de controle
vetorial, habilite o inversor para realizar
primeiro o ajuste automdtico dos
parametros do motor.

Canalde |Usado para selecionar o canal de
P00.01 execugdo de |execucdo dos comandos de controle do 1 O
comandos |inversor.
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Cédigo de
funcéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar|

Os comandos de controle do inversor
incluem os comandos start, stop, forward
run, reverse run, jog e fault reset.

0: Teclado desligado)

Os comandos séo controlados por meio de
teclas do teclado, como as teclas e
. A direcdo de execucdo pode
ser alterada configurando a tecla de atalho
multifuncional para a fungédo
de mudanca (P07.02=3). No
estado de funcionamento, vocé pode

pressionar e para
permitir que o inversor pare.

1: Terminal piscando)

Os comandos de execugdo sao
controlados por meio de rotagdo para
frente, rotag@o reversa, execucdo para
frente e execucéo reversa de terminais de
entrada multifuncionais.

2: Comunicagéo ( ligado)
Os comandos em execugdo sao
controlados pelo computador superior no
modo de comunicagéo.

P00.03

Méxima
frequéncia de
saida

Usado para definir a maxima frequéncia de
saida do inversor. Preste atencdo a esse
parametro porque ele é a base da
configuracdo de frequéncia e da
velocidade de aceleracdo (ACC) e
desaceleragéo (DEC).

Faixa de configuragio: P00.04-400,00Hz

50,00Hz

P00.04

Limite
superior da
frequéncia de
execugao

O limite superior da frequéncia de
funcionamento é o limite superior da
frequéncia de saida do inversor, que é
menor ou igual & frequéncia maxima.

Quando a frequéncia definida é maior do
que o limite superior da frequéncia de
execucgdo, o limite superior da frequéncia
de execucdo é usado para executar.

50,00Hz
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Cédigo de
funcéo

Nome

Descrigéo

Padréo [Modificar|

Faixa de configuragdo: P00.05-P00.03
(Maxima frequéncia de saida)

P00.05

Limite inferior
da frequéncia
de execucéo

O limite inferior da frequéncia de
funcionamento é o da frequéncia de saida
do inversor.

O inversor funciona na frequéncia limite
inferior se a frequéncia definida for menor
gue o limite inferior.

Nota: Maxima frequéncia de saida 2=
Frequéncia limite superior = Frequéncia
limite inferior

Faixa de configuracdo: 0,00Hz—P00.04
(limite  superior da frequéncia de
execucao)

0,00Hz o

P00.11

Hora do ACC
1

P00.12

Horério DEC
1

Tempo ACC significa o tempo necessario
se o inversor acelerar de 0 Hz até a
méaxima frequéncia de saida (P00.03).
Tempo DEC significa o tempo necessario
se o inversor descer da maxima frequéncia
de saida para 0 Hz (P00.03).

O inversor tem quatro grupos de tempo
ACC/DEC que podem ser selecionados
por P05. O horario ACC/DEC padréo de
fabrica do inversor é o primeiro grupo.
Faixa de configuragéo de P00.11 e P00.12:
0,0—3600,0s

Depende
do modo

Depende
do modo

P00.13

Diregao de
execucao

0: Execute na direcdo padrdo. O inversor
funciona na direcdo para frente. O
indicador esta desligado.

1: Corra na direcdo oposta. O inversor
funciona na direcdo inversa. O indicador
esta ligado.

Modifique P00.13 para mudar a direcéo de
rotagdo do motor. Esse efeito é igual a
mudanca da diregdo de rotacéo ajustando
qualquer uma das duas linhas do motor (U,
V e W). A diregdo de rotagdo do motor
pode ser alterada por |QUICK/JOG| no
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Cédigo de
funcéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar|

teclado. Consulte o parametro P07.02.
Nota:

Quando o parametro é restaurado para o
valor padréo, a direcéo de funcionamento
do motor é restaurada para a diregao
padrdo. Tenha cuidado antes de usar esta
funcdo se a mudanca da direcdo de
rotagdo do motor ndo for permitida apés o
comissionamento.

N&o altere a configuragdo do parametro
porque a execugdo reversa ndo €
permitida em cenéarios de aplicagdo de
bombas de agua.

2: Desative a execucao reversa. Ele pode
ser usado em alguns cenarios especiais
em que a execugdo reversa hdo é
permitida.

P00.15

Ajuste
automatico
dos
parametros
do motor

0: Sem operagdo

1: Ajuste automatico de rotagéo

Ajuste  automatico abrangente  dos
parametros do motor. Recomenda-se usar
0 ajuste automatico de rotagdo quando for
necessdria alta preciséo de controle.

2: Ajuste automaético estatico

Usado em cendarios em que o motor ndo
pode ser desconectado da carga.

3: Ajuste automatico estatico 2

A corrente de carga vazia e a indutancia
mutua néo séo ajustadas
automaticamente.

P00.18

Restauracéo
de
parametros
de funcéo

0: Sem operagédo

1: Restaurar valores padréo

2: Registros claros de falhas

Nota:

Depois que a operagdo selecionada for
executada, o codigo da funcdo €
automaticamente restaurado para 0.

A restauragdo dos valores padrdo pode
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1: Reservado

Cédigo de . ~ .
g~ Nome Descrigéo Padréo [Modificar|
funcéo
excluir a senha do usuério. Tenha cuidado
antes de usar essa funcéo.
Grupo P01: Controle de partida e parada
Codigo de . . e
g~ Nome Descrigéo Padréo [Modificar
funcéo
0: Desacelere para parar. Quando um
comando de parada entra em vigor, o
inversor diminui a frequéncia de saida com
base no modo DEC e no tempo DEC
Modo de definigo; qguando a frequéncia cai para 0
P01.08 Hz, o inversor para. 0 o
parada
1: Costa para parar. Quando um comando
de parada entra em vigor, o inversor
interrompe a saida imediatamente. E a
carga para de acordo com a inércia
mecanica.
Protecdo de |0: O comando de execugdo do terminal é
comando de [invalido na inicializagéo.
PO1.18 execugao 10 comlarl1dlo .de ?xecugéo do terminal é 1 o
baseada em |valido na inicializag&o.
terminal na
inicializacio
Selecdo de |0: Desativar a reinicializagcéo
P01.21 reinicializagédo |1: Habilitar reinicializagéo 1 o
do
desligamento
Grupo P02: Parametros do motor 1
Cédigo de L ~ e
g~ Nome Descrigéo Padréo [Modificar|
funcéo
: Motor incrono (AM
P02.00 | Tipo de motor 0: Motor assincrono (AM) 0 o
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Cédigo de
funcdo

Nome

Descrigéo

Padréo [Modificar|

P02.01

Poténcia
nominal de AM

0,1—3000,0 kW

P02.02

Frequéncia
nominal de AM

0,01 Hz —
P00,03

P02.03

Velocidade
nominal de AM

1—36.000 rpm

P02.04

Tenséo
nominal de AM

0-1200V

P02.05

Corrente
nominal de AM

0,8—6000,0A

Usado para definir
parametros AM.

Para garantir o
desempenho do controle,
defina P02.01-P02.05
corretamente de acordo
com as informagées na
placa de identificagdo do
AM.

O inversor fornece a
funcéo de ajuste
automético de
parametros. Se o ajuste
automatico de parametros
pode ser executado
adequadamente depende
das configurag6es dos
parametros da placa de
identificagdo do motor.
Além disso, vocé precisa
configurar um motor de
acordo com a
configuracéo padrao do
motor do inversor. Se a
poténcia do motor for
muito diferente da
configuracéo padrao do
motor, o desempenho de
controle do inversor se
degrada
significativamente.

Nota: Redefinir a
poténcia nominal
(P02.01) do motor pode
inicializar os parametros
P02.02-P02.10.

Depende
do o
modelo

50,00
Hz

Depende
do o
modelo

Depende
do o
modelo

Depende
do o
modelo

P02.06

Resisténcia do
estator de AM

0,001—65,535Q

Depois que o ajuste
automaético dos

Depende
do
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Cod|g? de Nome Descrigéo Padréo [Modificar|
funcdo
parametros do motor for | modelo
L executado corretamente, |Depende
P02.07 Rf;'j:ilcfhjo 0,001—65,535Q | os valores de P02.06— do o
P02.10 séo atualizados modelo
Indutancia de automaticamente. Esses Depende
P02.08 | vazamento de |0,1—6553,5 mH [parametros s&o os do @)
AM parametros de referéncia | modelo
o para controle vetorial de  |pepende
po2.09 | MAUANCIA o eees 5 mi [alto desempenho, do o
mdtua de AM afetando diretamente 0 | modelo
desempenho do controle.
Nota: Nao modifique Depende
P02.10 i::;ean;z Ze,;' 01655354 |esses parametros, a do o
menos que seja modelo
necessario.
Grupo P04: Controle vetorial de tenséo espacial
COdlg? de Nome Descrigéo Padréo [Modificar|
funcéo
Esse grupo de cédigo de funcdo define a
curva V/IF do motor 1 para atender as
necessidades de diferentes cargas.
0: Curva V/F em linha reta, aplicavel a
cargas de torque constantes
1: Curva V/F de vérios pontos
2: Curva V/F de reducéo de torque
(poténcia de 1,3)
PO4.00 Configuragdo |(3: Curva V/F de redugéo de torque 4 °

da curva VIF

(poténcia de 1,7)

4: Curva V/F de reducéo de torque
(poténcia de 2,0)

As curvas 2—4 sdo aplicaveis as cargas de
torque, como ventiladores e bombas de
4gua. Vocé pode ajustar de acordo com as
caracteristicas das cargas para obter o
melhor desempenho.

5: V/F personalizado (separagdo V/F);
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Cédigo de
funcéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar|

neste modo, V pode ser separado de f e f
pode ser ajustado através da frequéncia
dada pelo canal definido por P00.06 ou do
canal fornecido por tensdo definido por
P04.27 para alterar a caracteristica da
curva.

Nota: Na figura a seguir, Vb é a tensdo
nominal do motor e fb é a frequéncia
nominal do motor.

Tensdo de saida

Tipo quadrado

, Freauénda dosica

P04.01

Aumento de
torque

P04.02

Corte de
aumento de
torque

Para compensar as caracteristicas de
torque de baixa frequéncia, vocé pode fazer
uma compensacdo de aumento para a
tensdo de saida. P04.01 é relativo a tenséo
maxima de saida V,,.

P04.02 define a porcentagem da frequéncia
de corte do aumento manual de torque em
relacdo a frequéncia nominal do motor f,. O
aumento de torque pode melhorar as
caracteristicas de torque de baixa
frequéncia no modo de controle vetorial de
tensdo espacial.

Vocé precisa selecionar o aumento de
torque com base na carga. Por exemplo,
uma carga maior requer maior aumento de
torque; no entanto, se 0 aumento de torque
for muito grande, o motor funcionara com
superexcitacdo, 0 que pode causar
aumento da corrente de saida e
superaquecimento do motor, diminuindo
assim a eficiéncia.

0,0%

20,0%

-35-



Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV

Lista de parametros de funcéo

Cédigo de . ~ i
g~ Nome Descrigéo Padréo [Modificar|
funcéo
Quando o aumento de torque é ajustado
para 0,0%, o inversor usa aumento
automatico de torque.
Limite de corte de aumento de torque:
Abaixo desse limite de frequéncia, o
aumento de torque é valido; exceder esse
limite invalidard o aumento de torque.
Tensdo desaida
e R
Vsoat Saida
fra}uﬁa
T it ogeo fo -
Faixa de configuragcdo de P04.01: 0,0%:
(automatico) 0,1% — 10,0%
Faixa de configuracdo de P04.02: 0,0%-—
50,0%
Se P04.00 =1, o usuério pode definir a
Pontode | va VIIF em P04.03-P04.08
P04.03 | frequéncia V/IF |, . - 0,00Hz O
1 do motor 1 é ajustado para a carga do motor.
Nota: V1<V2<V3; f1<f2<f3. Se a tensdo
de baixa frequéncia for alta, podem ocorrer
Frequéncia V/E supe;aqusu;nentct))e queima, e a )
P04.04 ponto 1 do pa;a isacdo da so .recorrente e a protecdo 00,0% o
motor 1 podem ocorrer no inversor.
Tenséo desaida
10,0% Vy
v3
Ponto de
. 00,00
P04.05 | frequéncia V/IF V2 ¢)
Frequéncia Hz
2 do motor 1 de seida
\l (H)
i ” B
Faixa de configuracdo de P04.03: 0,00Hz—
Ponto de PO4.05
P04.06 tensdo VIF2 | = . - 00,0% @]
Faixa de configuragdo de P04.04: 0,0%— °
do motor 1

110,0% (tens&o nominal do motorl)
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COdlg? de Nome Descrigéo Padréo [Modificar|
funcéo
Faixa de configuragdo de P04.05: P04.03—
Ponto de P04.07 0000
P04.07 | frequéncia V/F |Faixa de configuragdo de P04.06: 0,0%-— Fiz O
3 do motor 1 {110,0% (tens&o nominal do motorl)
Faixa de configuragdo de P04.07: P04.05—
P02.02 (frequéncia nominal do motorl) ou
Ponto de P04.05-P02.16 (frequéncia nominal do
P04.08 tensédo V/F 3 |motorl) 00,0% @]
domotor 1 |Faixa de configuragdo de P04.08: 0,0%—
110,0% (tensdo nominal do motorl)
Usado para compensar a mudanga da
velocidade de rotagdo do motor causada
pela mudanca de carga no modo vetorial de
tensdo espacial e, assim, melhorar a rigidez
das caracteristicas mecénicas do motor.
Vocé precisa calcular a frequéncia nominal
Ganho de de désllzamento do motor da seguinte
compensagéo forma: .
P04.09 de AFELpE0 - . 00% | O
deslizamento Dos quais, f, é a frequen’mg nominal c~10
VIE motor, correspondente ao cédigo de fungao
P02.01. n é a velocidade nominal de
rotagdo do motor, correspondente ao
codigo de fungédo P02.02. p é o nimero de
pares de poélos do motor. 100,0%
corresponde a frequéncia nominal de
deslizamento Af do motor.
Faixa de configuragdo: 0,0-200,0%
Selegdo de |Uns: Reservado
controle Dezenas: Reversdo da tensdo do
P04.34 bifasico do [enrolamento secundario (fase V) 0x00 (€]
motor 0: N&o invertido; 1: Invertido
monofésico [Faixa de configuragdo: 0—0x11
Relagéo de
P04.35 |tenséo da fase [0.00 - 2.00 1,40 @]

V e dafase U
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Grupo P05: Terminais de entrada

COdlg? de Nome Descrigéo Padréo [Modificar|
funcéo
Tipo de 0: HDI é uma entrada de pulso de alta
P05.00 velocidade. Veja P05.49—P05.54. 1 o
entrada HDI ) -
1: HDI é entrada digital
Selegdo da |0: Sem fungéo
P05.01 funcdo dos |1: Corra para frente 42 (€]
terminais S1 |2: Corra de forma inversa
Selegdo da |3: Controle de funcionamento de trés fios
P05.02 | fungdodos |4 Mover adiante 43 ¢)
terminais S2 |5: Mover de forma reversa
= 6: Costa para parar
Selef;ao de 7: Redefinir falhas
P05.03 fungf)es_ dos 8: Pausar a execucio 44 o
terminais S3 9: Entrada de falha externa
Selecédo de |10: Aumentando a configuragdo de
P05.04 | fungBes dos |frequéncia (UP) 45 )
terminais S4 |11: Configuragdo de frequéncia decrescente
Selegdo da (DOWN)
P05.05 fungao dos 12: Cancelar a configuracéo de mudanga de 1
terminais 55 |freauéncia
13: Alternar entre a configuragdo A e a
configuragéo B
14: Alternar entre a configuragdo de
combinagao e a configuragédo A
15: Alternar entre a configuragdo de
combinagéo e a configuragéo B
16: Terminal de velocidade de varias etapas
1
Selecdo de  |17: Terminal de velocidade de vérias etapas
P05.09 fungBes dos |, 46 o
terminais HDI

18: Terminal de velocidade de varias etapas
3

19: Terminal de velocidade de varias etapas
4

20: Pausa de velocidade em vérias etapas
21: Horério ACC/DEC 1

22: Horéario ACC/DEC 2

23: Reinicializagdo simples do PLC
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Cédigo de
funcéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar|

24: Pausa simples do PLC

25: Pausa no controlePID

26: Pausa transversal (pare na frequéncia
atual)

27: Reinicializagdo transversal (retorno a
frequéncia central)

28: Reinicializagéo do contador

29: Desativar o controle de torque

30: Desativar ACC/DEC

31: Contra-gatilho

32: Reservado

33: Cancelar a configuragdo de mudanca de
frequéncia

34: Freio CC

35: Reservado

36: Mude o canal de comando em execugéo
para o teclado

37: Mude o canal de comando em execugéo
para o terminal

38: Mude o canal de comando em execugéo
para comunicagéo

39: Comando pré-magnetizado

40: Consumo claro de eletricidade

41: Mantenha o consumo de eletricidade
42: Muda forcosamente para a frequéncia
de alimentagdo (a ativagdo indica a
mudanga para a frequéncia de alimentacgéo;
e a desativacdo indica a entrada controlada
pelo teclado).

43: Sinal de agua cheia

44: Sinal de 4gua vazia

45: Modo de controle bifasicodo motor
monofésico

46: Entrada fotovoltaica digital sem o
moédulo boost (usado para comutagdo
automaética)

47 - 63 Reservado
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Cédigo de
funcéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar|

P05.10

Polaridade do
terminal de
entrada

0x000—O0x10F

BIT8 | BIT3 | BIT2 | BIT1 | BITO

HDI S4 S3 S2 S1

0x000

o

Grupo P06:

Terminais de saida

Codigo de
funcéo

Nome

Descricéo

Padréo

Modificar|

P06.03

Saida RO1

P06.04

Saida RO2

=
=4

NN B R e [
P O 0o~ a b wn P

N
N

2
Ci
2
2
2

: Desabilitar

: Correndo

: Correndo para frente

: Correndo de forma inversa

: Execucéo

: Inversor com defeito

: Detecgéo de nivel de frequéncia FDT1
: Detecgdo de nivel de frequéncia FDT2
: Frequéncia alcancada

: Execucéo em velocidade zero

Limite superior de frequéncia atingido
: Limite inferior de frequéncia atingido

: Pronto para executar

: Pré-magnetizagdo

Pré-alarme de sobrecarga
Pré-alarme de subcarga

[2]

16: Etapa simples do PLC concluida

: Ciclo simples do PLC concluido
Defina o valor de contagem atingido
: Valor de contagem definido atingido
: Afalha externa é vélida

: Reservado

: Tempo de execugéo alcangado

3: Saida de terminal Vvirtual
omunicagdo Modbus

4 - 26 Reservado

7: Em luz fraca

8 - 29 Reservado

de

30: Muda para o modo de entrada
fotovoltaica

30
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apagada e a protecdo por senha serd
desativada.

Depois que a senha do usuério for definida
e entrar em vigor, vocé ndo podera entrar
no menu de parametros se inserir uma

Cod|g? de Nome Descrigéo Padréo [Modificar|
funcéo
Usado para definir a polaridade dos
terminais de saida.
Quando um bit é 0, o terminal de saida é
Selecdo de | positivo.
P06.05 polaritl:iade do |Quando um bit é 1, o terminal de saida é 0 o
terminal de negativo.
saida BITL BITO
RO2 RO1
Faixa de configuracéo: 0-F
Atraso de
P06.10 ativagdo do [0,000—50.000 s 10.000s (@]
RO1
Atraso de
P06.11 desligamento |[0,000—50.000 s 10.000s O
do RO1
Atraso de
P06.12 ativagdo do |0,000—50.000 s 0.000s O
RO2
Atraso de
P06.13 desligamento [{0,000—50.000 s 0.000s O
do RO2
Grupo P07: Interface homem-maquina
COdlg? de Nome Descrigéo Padrédo [Modificar|
funcéo
0 - 65535
Quando vocé define o cddigo da fungéo
para um nUmero diferente de zero, a
protecéo por senha é ativada.
Se vocé definir o codigo da fungdo como
P07.00 |Senha de usuario|00000, a senha do usudrio anterior sera 0 O
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Codigo de
funcéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar|

senha incorreta. Lembre-se de sua senha
e salve-a em um local seguro.

Depois de sair da interface de edi¢do de
codigo de funcéo, a funcdo de protecdo
por senha é ativada em 1 minuto. Se a
protecdo por senha estiver ativada,
“0.0.0.0.0" sera exibido quando vocé
pressionar a tecla novamente
para entrar na interface de edicdo do
codigo da fungdo. Vocé precisa digitar a
senha de usuério correta para entrar na
interface.

Nota: A restauragdo dos valores padréo
pode excluir a senha do usuério. Tenha
cuidado antes de usar essa funcéo.

P07.02

Fungéo de

QUICK/JOG

0: Sem funcéo

1: Correndo, correndo. Pressione
QUICK/JOG para comegar a executar.

2: Mude o estado da tela com a tecla de
mudanca. Pressione para
mudar o cédigo de funcdo exibido da
direita para a esquerda.

3: Alterne entre rotagGes para frente e
rotacdes reversas. Pressione
para mudar a dire¢do dos comandos de
frequéncia. Essa fungédo s6 é vélida nos
canais de comandos do teclado.

4: Limpe as configuracdes .
Pressione para limpar o valor
definido de [UP/DOWN].

5: Costa para parar. Pressione

até a costa para parar.

6: Troque os canais de comando em
sequéncia. Pressione a tecla
para alternar o modo de referéncia do
comando em execugao em sequéncia.

7: Modo de comissionamento rapido (com
base em parametros néo de fabrica)
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Cod|g(3 de Nome Descrigéo Padréo [Modificar|
funcéo
Nota:  Pressione |QUICK/JOG| para
alternar entre a rotagdo para frente e a
rotacéo reversa. O inversor ndo registra o
estado ap6s a mudanga durante o
desligamento. O inversor funcionard de
acordo com o parametro P00.13 durante a
préxima  ativacdo.
Sequéncia de |Quando P07.02=6, defina a sequéncia de
comutacdo de [comutagcdo dos canais de comando em
canais de execugdo pressionando esta tecla.
P07.03 comando em |0: Teclado—Terminal-Comunicagdo 1 O
execucao 1: Teclado «—Terminal
pressionando |2: Teclado«———Comunicagéo
IQUICK/JOG| |3: Terminal——Comunicagédo
Usado para especificar a validade da
funcéo de parada de . Para
redefinicdo de falhas, o é
Validade da vélid’o.em qualquer condigao.
~ 0: Valido somente para controle do teclado
PO7.04 fu;ga 1: Valido tanto para controle de teclado 1 ©
© guanto de terminal
2: Valido tanto para teclado quanto para
controle de comunicagéo
3: Vélido para todos os modos de controle
Quando o inversor é configurado com o
modulo boost, esse cddigo de fungdo
Aumentar a |exibe a temperatura desse moédulo. Esse
P07.11 | temperaturado |cdédigo de funcdo é vélido somente no [ ]
moédulo modo CA. Esse coédigo de funcdo é
invalido no modo PV.
-20,0—120,0° C
po7.12 | remperaturado | o, 150,00 ¢ °
moédulo inversor
Consumode |Usado para exibir o consumo de
P07 15 eletricidade do |eletricidade do inversor. °

inversor: bits de
alta ordem

Consumo de eletricidade do inversor =
P07.15*1000 + P07.16
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Cod|g(3 de Nome Descrigéo Padréo [Modificar|
funcéo
Consumode |Faixa de configuracdo de P07.15:
PO7.16 eletricidade do |0—65535 kWh (*1000) °
inversor, bits de |Faixa de configuracdo de P07.16: 0,0—
baixa ordem  [999,9 kWh
P07 27 Tipo de falha de |0: Sem falfla . °
corrente 1: Protecdo de fase U da unidade
Tipo de falha |inversora (OUt1)
P07.28 pamerior 2: Protegdo de fase V da unidade g
- inversora (OUt2)
P07.29 Ante;jr;of;lispos 3: Protecdo de fase W da unidade L]
- inversora (OUt3)
po730 | TPodefalha |4 soprecorrente durante a aceleragao °
anterior: 3 (oc1)
0731 Tipo de_,- falha |5: Sobrecorrente durante a desaceleracédo °
anterior: 4 (0C2)
6: Sobrecorrente durante execucdo em
velocidade constante (OC3)
7: Sobretensdo durante a aceleragdo
(0v1)
8: Sobretensdo durante a desaceleragdo
(0V2)
9: Sobretensdo durante operagdo em
velocidade constante (OV3)
10: Subtenséo do barramento (UV)
11: Sobrecarga do motor (OL1)
. . 12: Sobrecarga do inversor (OL2)
P07.32 Anterior: 5 ip0s | 3. perda de fase no lado da entrada (SPI) )

de falha

14: Perda de fase no lado da saida (SPO)
15: Sobreaquecimento do médulo boost
(OH1)

16: Superaquecimento do médulo inversor
(OH2)

17: Falha externa (EF)

18: Falha de comunicagédo RS485 (CE)

19: Falha de detecgéo de corrente (ItE)
20: Falha de sintonia do motor (tE)

21: Erro de operacéo de EEPROM (EEP)
22: Desconexao de feedback PID (PIDE)
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Codigo de
funcéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar|

23: Falha na unidade de frenagem (bCE)
24: Tempo de execucéo alcancado (END)
25: Sobrecarga eletronica (OL3)

26—31: Reservado

32: Falha de curto-circuito no aterramento
1 (ETH1)

33: Falha de curto-circuito no aterramento
2 (ETH2)

34: Falha de desvio de velocidade (dEu)
35: Ajuste incorreto (STo)

36: Falha de subcarga (LL)

37: Danos na sonda hidraulica (tSF)

38: Falha na conex&o reversa fotovoltaica
(PINV)

39: Sobrecorrente fotovoltaica (PVOC)

40: Sobretenséo fotovoltaica (PVOV)

41: Subtensé&o fotovoltaica (PVLV)

42: Falha na comunicagdo 422 com o
maodulo boost (E-422)

43: Sobretensdo de barramento detectada
no médulo boost (OV)

Nota: As falhas 38-40 sdo detectadas
apenas no boost. O médulo boost para de
funcionar imediatamente apds a deteccédo
de uma falha, enquanto retorna as
informagdes de falha ao médulo inversor
nos préximos dados retornados.

Alarmes:

Pré-alarme leve (A-LS)

Pré-alarme de subcarga (A-LL)

Pré-alarme para agua cheia (A-tF)
Pré-alarme de dgua vazia (A-tL)

P07.33

Frequéncia de operacéo na falha atual

0,00Hz

P07.34

Frequéncia de referéncia de rampa na falha atual

0,00Hz
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Cédig? de Nome Descrigéo Padréo [Modificar|

funcéo

P07.35 |Tens&o de saida na falha atual ov [ ]
P07.36 |Corrente de saida na falha atual 0,0A [ J
P07.37 |Tensé&o do barramento na falha atual 0,0v [ J
P07.38 |Méx. temperatura na falha atual 0.0°C [}
P07.39 |Estado do terminal de entrada na falha atual 0 [}
P07.40 |Estado do terminal de saida na falha atual 0 [ J
P07.41 |Frequéncia de execugédo na Ultima falha 0,00Hz [ ]
P07.42 |Frequéncia de referéncia de rampa na dltima falha 0,00Hz [ ]
P07.43 |Tensé&o de saida na Ultima falha ov [ J
P07.44 |Corrente de saida na Ultima falha 0,0A [ J
P07.45 |Tensé&o do barramento na ultima falha 0,0v [ ]
P07.46 |Méax. temperatura na ultima falha 0.0°C [}
P07.47 |Estado do terminal de entrada na Gltima falha 0 [ J
P07.48 |Estado do terminal de saida na Ultima falha 0 [ ]
P07.49 |Frequéncia de operagdo na 22 Ultima falha 0,00Hz [ ]
P07.50 |Frequéncia de referéncia de rampa na 22 lltima falha 0,00Hz [ ]
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Codigo de
'9 ~ Nome Descrigéo Padréo [Modificar|
funcéo
P07.51 |Tens&o de saida na 22 Ultima falha ov [ ]
P07.52 |Corrente de saida na 22 ultima falha 0,0A [ ]
P07.53 |Tens&o do barramento na 22 dltima falha 0,0v [ ]
P07.54 |Méax. temperatura na 22 (ltima falha 0.0°C [}
P07.55 |Estado do terminal de entrada na 22 dltima falha 0 [ ]
P07.56 |Estado do terminal de saida na 22 dltima falha 0 [ ]
for: 6 ti 0: Nenhuma falha
PO7.57 Anterior: 6 tipos n . °
de falha 1: Protecao de fase U da unidade
N, inversora (OUt1)
Anterior: 7 tipos B i
P07.58 de falha 2 Protegéo de fase V da unidade L]
- - inversora (OUt2)
po7.59 | ANMeErior: 81pos |3: protecio de fase W da unidade Py
de falha inversora (OUt3)
Anterior: 9 tipos |4: Sobrecorrente durante a aceleragdo
PO7.
0760 | " jetaha  |(OC1) ®
b0761 Anterior: 10 tipos 5: Sobrecorrente durante a desaceleracéo °
: defatha  |(OC?
— - 6: Sobrecorrente durante execugdo em
Anterior: 11 tipos '
P07.62 de falha velocidade constante (OC3) [ ]
Anterior 12 finos 7: Sobretenséo durante a aceleragado
P07.63 ot POs 1 ovy) °
— - 8: Sobretensao durante a desaceleragao
PO7.64 Antegorf. T: tipos (©v2) °
.e a a_ 9: Sobretensé&o durante operagéo em
po7.65 |ANterior: 141ipos |\ eiacidade constante (OV3) °
de falha 10: Subtensédo do barramento (UV)
P07 66 Anterior: 15 tipos |11: Sobrecarga do motor (OL1) °
’ de falha 12: Sobrecarga do inversor (OL2)
i - 13: Perda de fase no lado da entrada (SPI)
P07.67 | Anterior: 16 tipos |14: perda de fase no lado da saida (SPO) o
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Codigo de
funcéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar|

de falha

P07.68

Anterior: 17 tipos
de falha

P07.69

Anterior: 18 tipos
de falha

P07.70

Anterior: 19 tipos
de falha

P07.71

Anterior: 20 tipos
de falha

15: Sobreaquecimento do médulo boost
(OH1)

16: Superaquecimento do médulo inversor
(OH2)

17: Falha externa (EF)

18: Falha de comunicagéo RS485 (CE)
19: Falha de deteccéo de corrente (ItE)
20: Falha de sintonia do motor (tE)

21: Erro de operagdo da EEPROM (EEP)
22: Desconexdo de feedback PID (PIDE)
23: Falha na unidade de frenagem (bCE)
24: Tempo de execugéo alcancado (END)
25: Sobrecarga eletronica (OL3)

26—31: Reservado

32: Falha de curto-circuito no aterramento
1 (ETH1)

33: Falha de curto-circuito no aterramento
2 (ETH2)

34: Falha de desvio de velocidade (dEu)
35: Ajuste incorreto (STo)

36: Falha de subcarga (LL)

37: Danos na sonda hidraulica (tSF)

38: Falha na conex&o reversa fotovoltaica
(PINV)

39: Sobrecorrente fotovoltaica (PVOC)
40: Sobretenséo fotovoltaica (PVOV)

41: Subtensao fotovoltaica (PVLV)

42: Falha na comunicagdo 422 com o
modulo boost (E-422)

43: Sobretens&o de barramento detectada
no médulo boost (OV)

Nota: As falhas 38—40 s&o detectadas
apenas no boost. O médulo boost para de
funcionar imediatamente apds a detecgéo
de uma falha, enquanto retorna as
informagdes de falha ao médulo inversor
nos préximos dados retornados.

Alarmes:
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Codigo de
funcéo

Nome

Descrigéo

Padréo [Modificar|

Pré-alarme leve (A-LS)
Pré-alarme de subcarga (A-LL)
Pré-alarme para agua cheia (A-tF)
Pré-alarme de agua vazia (A-tL)

Grupo P08: Funcdes aprimoradas

6digo d
Codig ~ € Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo
Contagem
pog2g | dutomaticade |, ., 5 o
redefinicéo de
falhas
Intervalo de
pog2o | 'eMcCializacdo o, 466005 10.0s o
automética de
falhas
6.2 Parametros de fungéo especiais para bomba solar
Grupo P11: Parametros de protegéo
Cédigo de
g - Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo
0x000—0x011
Os de LED:
0: Protecdo de software contra perda de
fase de entrada desativada
1: Protecéo de software contra perda de
fase de entrada ativada
= Depend
Protegao contra |Tendas de LED:
P11.00 - edo O
perda de fase |0: Protecéo de software contra perda de modelo

fase de saida desativada

1: Protegéo de software contra perda de
fase de saida ativada

Centenas de LEDs:

Reservado

000 - 111
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local

mas ndo respondem a ele.

O endereco de comunicagéo local é
Unico na rede de comunicacéo, que é a
base para a comunicagédo ponto a
ponto entre o computador superior € 0
inversor.

COdlg? de Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo
Diminuicéo da
P11.01 frequéncia cgm 0: Deslel?)|||tar 0 o
perda repentina |1: Habilitar
de energia
Faixa de configuragéo: 0,00Hz—P00.03/s
Se a tensdo do barramento cair para o
ponto de diminuigdo repentina da
frequéncia devido a perda de energia da
rede, o inversor comega a diminuir a
frequéncia de operagdo de acordo com
Taxa de P11.02 para deixar o motor no estado de
diminuicdo de |geracdo de energia. A poténcia 0.00Hz/
P11.02 frequéncia em |regenerativa pode manter a tensdo do| @)
perda repentina [barramento para garantir o S
de energia |funcionamento normal do inversor até a
recuperagéo da energia.
Classe de 220V | 400V
tenséo
Ponto de
diminuicédo de 260V 460V
frequéncia
Grupo P14: Comunicagéo serial
COdlg? de Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo
Faixa de configuracéo: 1-247
Quando o mestre escreve o endereco
de comunicacdo do escravo em O,
indicando um enderego de transmissao
em um quadro, todas as salvas no
Enderego de barramento Modbus recebem o quadro
P14.00 comunicagao ’ 1 O
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Cédigo de
funcdo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar

Nota: O enderego de comunicagéo de
um escravo nédo pode ser definido como
0.

P14.01

Baud rate de
comunicagao

O cédigo de fungdo é usado para definir
a velocidade de transmissdo de dados
entre o computador superior e o
inversor.

0: 1200BPS

1: 2400BPS

2: 4800BPS

3: 9600BPS

4: 19200BPS

5: 38400BPS

6: 57600BPS

Nota: A baud rate definida no inversor
deve ser consistente com a do
computador superior. Caso contrario, a
comunicagdo falha. Uma baud rate
maior indica uma comunicacdo mais
rapida.

P14.02

Verificagdo de
bits de dados

O formato de dados definido no
inversor deve ser consistente com o do
computador superior. Caso contrario, a
comunicagéo falha.

0: Nenhuma verificagdo (N, 8, 1) para
RTU

1: Mesmo verifique (E, 8, 1) para RTU
2: Verificagdo impar (O, 8, 1) para RTU
3: Nenhuma verificagdo (N, 8, 2) para
RTU

4: Verificagao par (E, 8, 2) para RTU

5: Verificagdo impar (O, 8, 2) para RTU

P14.03

Atraso na
resposta da
comunicagao

0—200ms

O cédigo de fungéo indica o atraso de
resposta da comunicacédo, ou seja, 0
intervalo desde que o inversor termina
de receber os dados até enviar os
dados de resposta para o computador
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Cédigo de
funcdo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar

superior. Se o atraso de resposta for
menor que o tempo de processamento
do inversor, o inversor envia dados de
resposta para o computador superior
ap6s processar os dados. Se o atraso
for maior que o tempo de
processamento do inversor, 0 inversor
ndo enviara dados de resposta para o
computador superior até que o atraso
seja alcangado, embora os dados
tenham sido processados.

P14.04

Periodo de
tempo limite de
comunicagao
RS485

0,0 (invélido)-60,0s

Quando o cédigo de funcéo é definido
como 0,0, o tempo Ilimite de
comunicagéo é invalido.

Quando o cédigo de funcéo é definido
como um valor diferente de zero, o
retificador  relata a “falha de
comunicagdo 485" (CE) se o intervalo
de comunicagao exceder o valor.

Em geral, o cédigo de funcéo é definido
como 0,0. Quando a comunicagio
continua é necesséaria, vocé pode
definir o coédigo de fungdo para
monitorar o status da comunicagao.

0.0s

P14.05

Processamento
de erro de
transmissao

0: Informar um alarme e parar por
inércia

1: Continue correndo sem relatar um
alarme

2: Pare no modo de parada ativado sem
relatar um alarme (aplicavel somente
ao modo de comunicagéo)

3: Pare no modo de parada ativado sem
relatar um alarme (aplicavel a qualquer
modo)

P14.06

Acédo de
processamento
de comunicagao

0x000—0x111

Um lugar:

0: Responder a operagdes de escrita. O
inversor responde aos comandos de

0x000
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Cédigo de

~ Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcdo

leitura e escrita do computador
superior.

1: N&o responder a operagdes de
escrita. O inversor responde apenas
aos comandos de leitura do
computador superior. Este modo pode
melhorar a eficiéncia da comunicagéo.
Lugar das dezenas: Criptografia de
comunicagdo

0: A protecéo por senha de
comunicacdo € invalida

1: A protecdo por senha de
comunicacéo é valida

Lugar das centenas: Endereco de
comando de comunicagao definido pelo
usuario

0: Enderegos definidos pelo usuario
especificados por P14.07 e P14.08 sédo
invalidos

1: Enderecos definidos pelo usuéario
especificados por P14.07 e P14.08 sédo
vélidos

Grupo P15: Funcgdes especiais para inversor solar

Codlgcz de Nome Descrigéo Padrao | Modificar

funcéo
0: Desabilitar
1: Habilitar
O valor 0 indica que o controle solar é

P15.00 _ Selegdo de [invélido e esse grupo de fungdes nédo é 1 o

inversor solar |usado.
O valor 1 indica que o controle solar é
vélido, esse grupo de fungdes pode ser
modificado.
Método de  |0: Voltagem
P15.01 |fornecimento de|1: Rastreamento maximo de poténcia 1 o

tensdo Vmpp |O valor 0 indica o uso do método de
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Cédigo de

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo

fornecimento de tensdo, a tensdo de
referéncia é P15.02 e é um valor fixo.
O valor 1 indica que a tensdo de
referéncia é fornecida rastreando a
poténcia méxima. A tenséo de referéncia
continua mudando até que o sistema se
torne estavel.
Nota: Esse parametro € invalido quando
a fungdo 43 do terminal é valida.
0,0—6553,5 Vdc
Quando P15.01 é 0, esse parametro
Tensdo Vmpp |determina a tensdo de referéncia.
fornecida (Durante o teste, o valor da tenséo de
através do  |referéncia deve ser menor que a tenséo
teclado de entrada fotovoltaica. Caso contrario,
o sistema funcionara no limite inferior de
frequéncia.)
0,0— 100,0% (100,0% corresponde a
P15.02)
O ajuste do Pl é realizado somente
quando a relagéo entre a tensdo real e a
P15.03 Limite de desvio tensa"to Fie refen’éncia e a Eenséo de 0.0% o
de controle PI |referéncia, que é abs (Tenséo real —
Tens&o de referéncia) * 100,0%/(Tensédo
de referéncia), excede P15.03. O valor
padréo é 0,0%.
abs: valor absoluto
P15.05-100,0% (100,0% corresponde a

P15.02 250,0V (@]

P00.03)
Frequéncia |P15.04 é usado para limitar o valor
P15.04 limite superior [méximo da frequéncia alvo e 100,0%| 100,0% @]

de saida PID |corresponde a P00.03.
Ap6s o ajuste do PI, a frequéncia alvo
ndo pode exceder o limite superior.

0,0%—P15.04 (100,0% corresponde a

Frequéncia
PQOO.
P15.05 |limite inferior de 0003), - 20,0% O
. P15.05 é usado para limitar o valor
saida PID

minimo da frequéncia alvo e 100,0%
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funcéo
corresponde a P00.03.
Apo6s o ajuste do PI, a frequéncia alvo
nao pode ser menor que o limite inferior.
0,00-100,00
Coeficiente de proporcdo 1 da
P15.06 KP1 frequéncia alvo. 5,00 @]
Um valor maior indica um efeito mais
forte e um ajuste mais rapido.
0,00-100,00
P15.07 Kl Coeficiente int.egr.al l da frequén_cia alvq 5,00 o
Um valor maior indica um efeito mais
forte e um ajuste mais rapido.
0,00-100,00
Coeficiente de proporgdo 2 da
P15.08 KP2 frequéncia alvo. 35,00 @]
Um valor maior indica um efeito mais
forte e um ajuste mais rapido.
0,00-100,00
P15.09 KI2 Coeficiente integral 2 da frequéncia alvo. 35,00 o

Um valor maior indica um efeito mais

forte e um ajuste mais rapido.

0,0—6553,5 Vdc

Se o valor absoluto da tensdo

Ponto de fotovoltaica menos o valor de referéncia

P15.10 comutacdo Pl |for maior que P15.10, P15.08 e P15.09 200v ©

seréo usados. Caso contrario, P15.06 e

P15.07 s&o usados.

0: Controle por meio de entrada digital

1: All(o sinal do nivel da é&gua é

introduzido através do All, ndo é

suportado atualmente)

Selecdode |2: Al2 (o sinal do nivel da &agua é

P15.11 controle de [introduzido através do AlI2, ndo é 0 o

nivel de 4gua |[suportado atualmente)

3: AI3 (o sinal do nivel da &gua é

introduzido através do AI3, ndo é

suportado atualmente)

Se o cédigo da fungéo for 0, o sinal do
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nivel da &gua serd controlado pela
entrada digital. Consulte as funcdes 43 e
44 dos terminais S no grupo P05 para
obter informagdes detalhadas. Se o sinal
de &gua cheia for valido, o sistema
reportard o alarme (A-tF) e entrara em
repouso ap6s o horario de P15.14.
Durante o alarme, o sinal de 4gua cheia
é invélido e o sistema apagara o alarme
apos o horario de P15.15. Se o sinal de
agua vazia for vdélido, o sistema
reportard o alarme (A-tL) e entrard em
repouso ap6s o horario de P15.16.
Durante o alarme, o sinal de agua vazia
é invélido e o sistema apagara o alarme
apos o horario de P15.17.

Se o codigo da fungdo for 1-3, é a
referéncia do sinal anal6gico de controle
de nivel de &gua. Para obter detalhes,
consulte P15.12 e P12.13.

0,0-100,0%

Esse cédigo é valido quando o controle
do nivel de 4gua P15.11 é baseado na
entrada analdgica. Se o sinal analégico
de controle de nivel de dgua detectado
for menor que o limite de nivel de agua
P15.12 e permanecer no estado apds o
tempo de atraso P15.14, o sistema
Limite de nivel |reporta A-tF e entra em repouso.

de 4gua total |Se o tempo de atraso nao for atingido, o
sinal for maior que o limite do nivel da
agua, o tempo sera apagado
automaticamente. Quando o sinal
analégico de controle do nivel de &gua
medido for menor que o limite do nivel
da agua, o tempo de atraso sera contado
novamente.

0 é 4gua cheia e 1 é sem agua.

P15.12 25,0% (@]
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Durante o alarmede &gua cheia, se o
sinal de nivel de agua detectado for
superior ao limite de P15.12 e o atraso
contar, o alarme sera apagado apés o
tempo definido por P15.15 ser atingido
nesse estado continuo. Durante a
aplicagdo ndo continua, o tempo de
atraso serd eliminado automaticamente.
0,0-100,0%
Esse cédigo é valido quando o controle
do nivel de 4gua P15.11 é baseado na
entrada analégica.
Se o sinal analdgico de controle de nivel
de agua detectado for maior que o limite
do nivel de 4gua P15.13 e permanecer
no estado apés o tempo de atraso
P15.16, o sistema reporta A- tL e entra
em repouso. Se o tempo de atraso nhéo
for atingido (isso significa n&o continuo),
. R o tempo de atraso sera automaticamente
Limite do nivel | .. . -
P15.13 ; _ |eliminado. Quando o sinal analégico de| 75,0% O
de 4gua vazia ) . .
controle de nivel de Agua detectado é
menor que o limite do nivel de agua, o
atraso conta.
Durante o alarme de agua vazia, se o
sinal analégico de controle de nivel de
agua detectado for menor que o limite do
nivel de 4gua P15.13 e o atraso contar, o
alarme de agua vazia ser4 apagado
ap6s o tempo de atraso definido por
P15.17 nesse estado continuo. No
estado ndo continuo, o tempo de atraso
é automaticamente eliminado.

0—10000s

Atraso no nivel |Ajuste do tempo no atraso do nivel de
total da &gua |Agua total. (Esse parametro ainda é
vélido para sinal digital de 4gua cheia.)

P15.14 5s @)
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|g~ Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo
Atraso de 0._100005
despertar em Ajuste do tempo para o atraso de
P15.15 . P ) despertar em nivel de agua total. (Esse| 20s O
nivel de agua N . P )
parametro ainda é vélido para sinal
total . . .
digital de agua cheia.)
0—10000s
P15.16 Atra§o no nlv_el ,,A]uste do_tempo no atriaso do n!vel d(,a 5s o
de 4gua vazia |agua vazia. (Esse parametro ainda é
vélido para sinal digital de 4gua vazia.)
0—10000s
Atraso na .
ativacio do Ajuste do tempo para o atraso de
P15.17 . < . despertar no nivel de 4gua vazia. (Esse| 20s O
nivel de agua ~ . R )
vazia parametro ainda é vélido para sinal
digital de 4gua vazia.)
0,0-100,0%
Se P15.18 for 0,0%, isso indica que
Danos na P15.18 é invélido.
P15.18 néo f % inal
P15.18 sonda Se 15 ndo for 0,0%, ql{ando o :sma 0.0% o
o analégico de controle de nivel de agua
hidraulica . L
detectado for maior que o valor definido
em P15.18, a falha (tSF) é relatada e o
inversor para.
0,0—1000,0s
Tempo de - .
. Duracdo em que a bomba de agua
funcionamento funciona em estado de subcarga. Em
P15.19 | dabomba de on: 98 60.0s o
. condicbes de subcarga continua, o
agua em estado h
alarme de subcarga (A-LL) é relatado
de subcarga .
guando o tempo de execucao é atingido.
0,0%: Deteccdo automdtica em
subcarga
valorde ~ |01100.0%
- Um valor em vez de 0,0% indica que ele
deteccdode 1, o terminado por P15.20. 100,0%
P15.20 | corrente em P 20 OO 00000 | O

operagédo de
subcarga

corresponde a corrente nominal do
motor.

Quando o valor absoluto da frequéncia
alvo menos a frequéncia da rampa é
menor ou igual a P15.22 (limite de
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frequéncia de atraso): Se o valor real da
corrente na frequéncia real for
continuamente menor que P15.20, o
sistema reporta a falha de subcarga com
um atraso especificado por P15.19.
Caso contrario, o sistema funcionara
corretamente. Na situacdo nao continua,
o contador de atraso é automaticamente
apagado.

0,0—1000,0s

Atraso de reinicializagéo da subcarga.
No estado de subcarga, a contagem do
tempo de execucdo da subcarga e do
atraso de reinicializagdo da subcarga é
realizada de forma sincrona.
Geralmente, o valor precisa ser maior
Atraso de que P15.19 para que o sistema possa
P15.21 reinicializagcdo |relatar o alarme de subcarga quando o| 120.0s @]
da subcarga |tempo de execugdo da subcarga for
atingido e, em seguida, a reinicializagéo
possa ser executada quando o tempo
P15.21—P15.19 tiver decorrido. Se o
valor de P15.21 for igual ao de P15.19, a
reinicializagédo automética sera
executada ao mesmo tempo em que 0
alarme de subcarga é relatado.
0,00—200,00 Hz

P15.22 é o limite de frequéncia de
atraso, usado para determinar a
Limite de condicdo de operagdo sob carga. As
P15.22 frequéncia de |correntes sdo comparadas somente| 0,30Hz @]
atraso quando o valor absoluto da frequéncia
alvo menos a frequéncia da rampa é
continuamente menor ou igual a esse

parametro.
Atraso de luz |20 —3600.0s
P15.23 fraca Configuragéo de tempo em atraso de luz| 100.0s O
fraca.
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Quando a frequéncia de saida é menor
ou igual ao limite inferior da frequéncia
de saida Pl e a contagem de atraso é
iniciada, atingindo o tempo de atraso de
luz fraca, o sistema reporta o alarme de
luz fraca (A-LS) e depois dorme. Na
situagdo ndo continua, o contador de
atraso é automaticamente apagado.
Nota:
® Quando a tensdo do barramento é
menor que o ponto de subtens&o ou
a tensdo fotovoltaica é inferior a
70V, o sistema reporta diretamente
o alarme de luz fraca sem qualquer
atraso.
® Se P15.32=0, em condi¢cdes de
pouca luz, o sistema muda
automaticamente para o modo de
entrada de frequéncia de energia.
0,0—3600,0s
Ajuste da hora no atraso de despertar
em luz fraca.
Se o pré-alarme de luz fraca for
reportado, o sistema apagard o
pré-alarme com o atraso de despertar da
luz fraca e, em seguida, reentrard no
estado de funcionamento.
Quando P15,32 = 0, se a tensdo
fotovoltaica for maior que P15,34, o
sistema muda do modo de entrada de
frequéncia de energia para o modo de
entrada fotovoltaica com o atraso de
despertar com luz fraca.

Atraso de
P15.24 despertar em
luz fraca

300.0s O

Exibi¢&o inicial
P15.25 da tensédo de |0,0—2000,0 V 0 [ J
referéncia real

Tens&o minima |0,00,0 por litro

P15.26 . - = -
de referéncia no|Usado para definir a tensdo minima de

0,70 @)
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rastreamento |referéncia no rastreamento de poténcia
de poténcia |[maxima. Tensdo minima de referéncia
maxima no rastreamento de poténcia méaxima =
(tensdo de circuito aberto dos painéis
fotovoltaicos) * P15.26. Tensdo de
circuito aberto de painéis fotovoltaicos =
P15.25 + P15.28
Rastreie a poténcia maxima na faixa de
tensdo minima de referéncia no
rastreamento de poténcia maxima—
P15.27. P15.27 deve ser maior que a
tensdo minima de referéncia. Uma
diferenca menor entre eles indica um
alcance menor, o que significa um
rastreamento mais rapido. A tens&o
correspondente a poténcia maxima deve
estar dentro da faixa. P15.26 e P15.27
devem ser ajustados de acordo com a
situagéo do local.
Tensdo minima de referéncia no
rastreamento de poténcia maxima—
P15.31
E a tensdo maxima rastreada quando o
rastreamento de poténcia maxima MPPT
é valido.
O valor de fabrica depende do modelo.

Tensé@o maxima
de referéncia no

P15.27 | rastreamento Referénc 400,0V o)
de poténcia Modelo iade Méaximo.
maxima te’ns_éo Vmppt
maxima
-SS2 400 400
-S2 400 400
-2 400 400
-4 750 750
Ajuste da 0,0—200,0 V
P15.28 tensédo de O MPPT comega a ser perturbado a| 5,0V O

referéncia inicial | partir da tenséo de referéncia inicial.
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Tensdo de referéncia inicial = tens&do
fotovoltaica - P15.28
0,0—10,0s
Quando P15.29 = 0,0, o ajuste
automatico do limite superior/inferior de
Vmppt é invalido.
Quando ndo é 0,0, o limite
Intervalo de |superior/inferior de Vmppt é ajustado
ajuste automaticamente em um intervalo
P15.29 automa_tlco do espgaflce}do por 1315.29. (e] gentro apoés 10s o
limite 0 ajuste é a tensdo fotovoltaica real e a
superior/inferior |faixa de ajuste do limite superior/inferior
de Vmppt é P15.30. Isso é:
Referéncia maxima/minima Tensé&o de
referéncia Max./Min = (Tenséo
fotovoltaica real P15.30
Isso serd atualizado automaticamente
para P15.26 e P15.27.
Faixa de ajuste
© AU g 01000 v
automatico do Intervalo no qual o limite superior/inferior
P15.30 limite g perior 30,0V o
... |de Vmppt pode ser ajustado
superior/inferior -
automaticamente.
de Vmppt
P15.27-6553,5V
Durante o rastreamento de poténcia
maxima, o limite superior da tenséo de
Valor maximo (referéncia do painel solar ndo excedera
P15.31 X 400,0V O
de Vmppt o valor de P15.31. O valor de féabrica
depende do modelo. Por padréo, o valor
para os modelos -4 é 750 V e o valor
para outros modelos é 400 V.
- 0: Modo de comutagéo automatica
Selegéo de .
1: Modo de entrada de frequéncia de
entrada .
fotovoltaica e energia
P15.32 entrada de 2: Modo de entrada fotovoltaica 2 o
L Se P15.32 estiver definido como 0, o
frequénciade |
' sistema alterna  entre a entrada
energia

fotovoltaica e a entrada de frequéncia de
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energia de acordo com a tensdo
fotovoltaica detectada e o limite de
comutagao.

Se P15.32 estiver definido como 1, o
sistema alterna forcosamente para a
entrada de frequéncia de alimentacéo;
Se P15.32 estiver definido como 2, o
sistema alterna forcosamente para a
entrada fotovoltaica.

Nota: P15.32 é invalido quando a fungéo
de entrada do terminal 42 é vélida.
0,0v-P15.34

Se a tensédo fotovoltaica for inferior ao
limite ou a luz estiver fraca, ela podera
mudar para a entrada de frequéncia de
alimentacéo através da saida do relé.

Se o valor for 0, ele é invalido.

Limite para
mudar para

P15.33 entrada de . . 70,0v O
. Para inversores sem moédulos boost, a
frequéncia de ~ s .
. tensdo de comutagdo é determinada
energia L =
pelo circuito externo de deteccdo de
tensdo.
Para inversores com moédulos boost, a
tensdo de comutagdo é 70V.
P15.33-400,0V
Se a tenséo fotovoltaica for maior que o
limite, o sistema pode alternar para a
Limite para |entrada fotovoltaica por meio da saida
1é |
P15.34 mudar para |do relé com o atraso de despertar de luz 100,0V o
entrada fraca P15.24. Para evitar trocas
fotovoltaica |frequentes, P15.34 deve ser maior que
P15.33. Quando P15.34 é definido como
0,0, ele é invalido.
O valor padréo depende do modelo.
Eluxo nominal |O fluxo dabomba é N when the pump
P15.35 runs at the rated frequency and lift.| 0.0 o
da bomba " -
Unidade: metro cubico/hora.
P15.36 Elevador de O elevador da bomba é "N when the| 0,0 O

bomba nominal
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pump runs at the rated frequency and
flow. Unidade: medidor

Quando a tensdo fotovoltaica é menor
que o valor desse parametro, o sistema
reporta a falha de subtensdo
fotovoltaica.

O valor de fabrica depende do modelo.
Ponto de
Configuragéo Modelo subtenséo
de tensdo no fotovoltaica
P15.37 ponto de -SS2 140V 70,0 O
subtensé@o
fotovoltaica

-S2 140V
-2 140V
-4 240V
Qualquer modelo
com o médulo 70V
boost
Faixa de configuracéo: 0,0-400,0
Esse codigo de fungéo é fornecido para
gue os usuarios alterem os modelos. Por
exemplo, se o usuario quiser usar o
modelo -4 (padrdo ap6s a entrega na
fabrica) como modelo -2, P15.39 deve
ser definido como 2.
Modelo do 0: Modelo -SS2, entrada 220V 1PH e
P15.39 saida 1PH 0 ©
produto
1: Modelo -S2, entrada 220V 1PH e
saida 3PH
2: Modelo -2, entrada 220V 3PH e saida
3PH
3: Modelo -4, entrada 380V 3PH e saida
3PH
Faixa de configuracéo: 0-3
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Cédigo de . ~ .
g~ Nome Descricéo Padréo | Modificar
funcéo
E a corrente do enrolamento principal
Corrente do ao aplicar a remocéo de ca .:citéngia
P17.38 enrolamento P < p, R 0,0A [ ]
rincinal para controlar o motor monofasico.
princlp 0,00-100,00A
E a corrente do enrolamento
Corrente do  [secundério ao aplicar a remogéo de
P17.39 enrolamento |capacitancia para controlar o motor 0,0A [ ]
secundario  |monofésico.
0,00—100,00 A
Grupo P18: Fungdes de visualizagdo de status especiais para inversores solares
Coédigo de . ~ -
g~ Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo
Tenséo MPPT ¢é implementado no lado do
P18.00 fotovoltaica de |inversor. Esse valor é determinado no [ J
referéncia lado do inversor.
Tensao E transferido do médulo boost ou igual
P18.01 i e L4
fotovoltaica real |& tens&o do barramento.
. O valor exibe a referéncia de tensdo
Display de -
= minima durante o rastreamento de
tensé&o de A o - . N ~
P18.02 . poténcia maxima. E igual a tenséo de [
referéncia L . .
. circuito aberto do painel de células
minima MPPT .
solares multiplicada por P15.26.
Ele é transferido do moédulo boost.
rren E: Odi funcdo é vali
P18.04 . Cq ente sse codigo de fu gao' e“ alido °
indutiva atual [somente no modo CA e invéalido no
modo PV.
Poténcia de
P18.07 entrada Reservado. Unidade: kW [
fotovoltaica
Anterior:
Poténcia de
P18.08 Reservado. Unidade: kW [ J
entrada
fotovoltaica
Tenséo :
P18.09 X Reservado. Unidade: kW [
fotovoltaica
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anterior
0x00—0x11
Os de LED:
0: Fonte de alimentacao fotovoltaica
Exibicdo da |1: Fonte de alimentagdo da rede CA
P18.10 configuracéo do | Tendas de LED: [ ]
dispositivo  |0: Detecte se o0 sistema esta
configurado com o médulo boost.
1: Detecte que o sistema ndo esta
configurado com o médulo boost.
P18.11 Fluorealda 1Q=0n*T/fN  jidade:  metro 0,0 )
bomba clibico/hora
pig1p |Elevadorreal da| H —09Hy (1 / fn)’ Unidade:| 0,0 °
bomba medidor
Bits de alta |Usado para exibir os 16 bits de alta
P18.13 ordem no fluxo |ordem do fluxo total da bomba. 0 [ J
total da bomba |Unidade: metro ctbico
Usado para exibir os 16 bits de baixa
Bits de baixa |ordem do fluxo total da bomba.
P18.14 ordem no fluxo |Unidade: metro cubico. 0,0 [ J
total da bomba |Fluxo total da bomba = P18.13*65535
+P18.14
Quando definido como 1, o fluxo total
da bomba pode ser redefinido. P18.13
Redefinir o fluxo |e P18.14 s&do apagados e depois
P18.15 . 0 o
total da bomba |acumulados novamente. Depois que a
redefini¢cdo for bem-sucedida, P18.15
€ automaticamente alterado para 0.
Grupo P19: Fungdes para aumento de tensdo (o médulo inversor se comunica com o
médulo de aumento por meio da comunicagdo RS485)
COdlg? de Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo
Circuito de
P19.00 tenséo de 0,000-65,535 0,500 O
aumento KP
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Circuito de
P19.01 tenséo de 0,000-65,535 0,080 @)
aumento Kl
Aumente o
P19.02 circuito de  |0,000-65,535 0,010 @)
corrente KP
Aumentar o
P19.03 circuito de  |0,000-65,535 0,010 @)
corrente Kl
Limite superior |Limite superior de saida do circuito de
da corrente de [tensdo mppt PI, limite superior da
P19.04 saida do circuito [corrente de referéncia do circuito de| 12,0A @)
de tensédo boost |corrente de impulso.
PI P19.05—15.0A
Esse codigo de funcéo é usado para
definir a tensdo de referéncia da
tensdo do barramento na entrada
~ fotovoltaica quando o sistema é
Tensdo de configurado com o médulo boost. Por
P19.06 referéncia do hy s 350,0Vv o
barramento padrdo, o valor de fabrica para
modelos de 220V é 350V e o valor de
fabrica para modelos de 380V é 570V.
Faixa de configuragdo: 300,0 V —
600,0 V
Se a diferenga entre a tensdo de
referéncia do barramento e a tenséo
real do barramento for maior que 20V,
Circuito de [0 circuito de tensdo boost usa os
P19.07 tenséo de parametros Pl desse grupo. Caso| 0,500 @]
aumento KP1 |[contrario, o circuito de tensdo de
aumento usa os parametros Pl do
primeiro grupo.
Faixa de configuragéo: 0,000-65,535
Se a diferenga entre a tensdo de
Circuito de referéncia do barramento e a tensédo
P19.08 tensédo de real do barramento for maior que 20V, 0,080 @]
aumento KI1 |o circuito de tensdo boost usa os

parametros Pl desse grupo. Caso
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Cédigo de

~ Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo

contrario, o circuito de tensdo de
aumento usa os parametros Pl do
primeiro grupo.
Faixa de configuragdo: 0,000-65,535
~ Depois de ser alimentado, o médulo
Verséo do h ; ~
P19.10 boost envia suas informagbes de| 0,00 [ ]
software Boost ~ . .
versdo para o médulo inversor.

Nota:

® Aduracgao do inicio do inversor até o0 momento em que ele funciona no limite inferior da
frequéncia de saida PI é determinada pelo tempo do ACC.

® A contagem do tempo de atraso segue as regras se varias condi¢cdes de falha forem
atendidas simultaneamente: Por exemplo, se todas as condi¢fes de falha de luz fraca,
agua cheia e subcarga forem atendidas simultaneamente, o tempo de atraso de cada
falha ser& contado de forma independente. Quando o tempo de atraso de uma falha é
atingido, a falha é relatada. A contagem do tempo de atraso para as outras duas falhas é
mantida. Se as falhas relatadas forem resolvidas mas as condi¢cdes das outras duas
falhas persistirem, a contagem do tempo de atraso das outras duas falhas continuara. Se
uma condigao de falha néo for atendida durante a contagem, o tempo de atraso dessa
falha sera eliminado.
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7 Diagndstico e solucéo de falhas

Faca o seguinte depois que o inversor encontrar uma falha:

1. Verifique se ndo ha nada de errado com o teclado. Caso contrério, entre em contato com o
escritério local da INVT.

2. Se ndo houver nada de errado, verifique PO7 e garanta os parametros de falha registrados
correspondentes para confirmar o estado real quando a falha de corrente ocorre de acordo
com todos os parametros.

3. Consulte a tabela a seguir para obter uma solucéo detalhada e verifique o estado anormal
correspondente.

4. Elimine a falha e peca ajuda relativa.
5. Verifique para eliminar a falha e execute a redefini¢cio de falhas para operar o inversor.

Nota: Os numeros entre colchetes como [1], [2] e [3] na coluna Tipo de falha na tabela a
seguir indicam os cédigos de tipo de falha do inversor lidos através da comunicagéo.

Cédigo
Tipo de falha [Possivel causa Solucéo
de falha P ¢
[1] Protegdo da|® A aceleragéo é
f muito rapida.
outl ast_e U da u ? apida
unidade ® O mobdulo IGBT
inversora esta danificado. |®  Aumente o tempo de ACC.
[2] Protegdo de |®  Os erros séo ®  Substitua a unidade de
out2 fase V da causados por alimentag&o.
unidade interferéncia. ® Verifique os fios da unidade.
inversora ® Osfiosdoinversor|® Verifique se ha uma forte
N estdo mal interferéncia ao redor do dispositivo
[3] Protegéo de L
¢ W d conectados. periférico.
Out3 asg 2 e Ocorre um
unidade L
) curto-circuito no
inversora
solo.
[4] ® Aaceleragdoou |® Aumente o tempo de ACC.
oc1 Sobrecorrente desaceleragdo é |®  Verifique a poténcia de entrada.
durante a muito rapida. ® Selecione o inversor com maior
aceleracdo (@  Avoltagem da poténcia.
[5] rede esta muito ® Verifique se ha curto-circuito (até o
oc2 Sobrecorrente baixa. solo ou entre fios) na carga ou se a
durantea |® A poténcia do rotacéo ndo esta suave.
desaceleracdo inversor esta ® Verifique a fiagdo de saida.
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Cédigo
Tipo de falha [Possivel causa Solugéo
defaha| P :
muito baixa. ® \Verifique se ha wuma forte
® Acargaé interferéncia.
transitéria ou é ® \Verifique a configuragdo dos
6] anormal. cédigos de fungéo relacionados.
Ha& curto-circuito |® O cabo de saida é muito longo.
Sobrecorrente ) .
no solo ou perda Para um cabo com mais de 100m, é
durante . - N
0ocC3 - da fase de saida. necessario configurar o reator de
execugao em ) .
° H& uma forte saida correspondente e depurar
velocidade . P R A
interferéncia determinados parametros.
constante
externa.
® Aprotecdo contra
sobretensédo esta
desativada.
[7] Sobretenséo|® A tensdo de
ovi durante a entrada esta ® Verifigue a poténcia de entrada.
aceleracédo anormal. ® Verifigue se o tempo de DEC
[8] Sobretensdo|®  Ha um grande carregado é muito curto ou se o
ov2 durante a feedback inversor liga quando o motor esta
desaceleracédo energético. girando.
[9] Sobretensdo(®  Sem ® [nstale os componentes de
durante a componentes de frenagem.
ov3 execugdo em frenagem. ® Verifique a configuracéo dos
velocidade |® O freio dinamico codigos de fungéo relacionados.
constante esta desativado.
® Avoltagem da
rede esta muito ® Verifigue a poténcia de entrada da
uv [10] Subtenséo baixa. rede.
do barramento |® A protecdo contra (®  Verifique a configuracéo dos
sobretensédo esta codigos de fungao relacionados.
desativada.
® Atensdo da rede
esta muito baixa. . =
X Verifique a tenséo da rede.
® Acorrente nominal L X
. Reinicie a corrente nominal do
[11] Sobrecarga do motor esta
oL1 X motor.
do motor configurada e .
) Verifique a carga e ajuste o
incorretamente.
. aumento de torque.
® O motor para ou a
carga salta
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Cédigo
Tipo de falha [Possivel causa Solugéo
defaha| P :
violentamente.
A aceleragéo é
muito rapida.
O motor rotativo é
. ® Aumente o tempo de ACC.
reiniciado. ® Evite o reinicio apés a parada.
[12] Atenséo da rede . ~p P '
. . X ® Verifigue a tenséo da rede.
OL2 | Sobrecarga do esta muito baixa. X . .
. - ® Selecione um inversor com maior
inversor A carga é muito P
poténcia.
pesada. .
. ®  Selecione um motor adequado.
A poténcia do
motor é muito
pequena.
Perda de fase ou
[13] Perda de . - T
flutuacéo violenta (®  Verifique a poténcia de entrada.
SPI  [fase no lado da e o . =
ocorreu na ® Verifigue a fiagcdo de instalacéo.
entrada
entrada R, S, T.
A saida da perda
de fase ocorre em
[14] Perda de . . o .
U,V, W (ouastrés|® Verifique a fiagdo de saida.
SPO |fase no lado da .
saida fases da carga ® Verifigue o motor e o cabo.
séo seriamente
assimétricas)
[15] Ocorre obstrucéo
Superaquecime do duto de ar ou
OH1 )
nto do médulo danos no
retificador ventilador. I
Drene o duto de ventilagdo ou
Atemperatura X .
. . substitua o ventilador.
[16] ambiente esta o ;
. ) ® Diminua a temperatura ambiente.
OH2 Superaquecime muito alta.
nto do médulo O tempo de
inversor sobrecarga é
muito longo.
Agéo dos
EF [17] Falha terminais de ® Verifique a entrada do dispositivo
externa entrada de falha externo.
externa Sl.
CE [18] Falha de A configuragdo da |®  Defina uma baud rate adequada.
comunicagao baud rate esta ® Verifigue a fiagdo da interface de
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Cédigo
Tipo de falha [Possivel causa Solugéo
defaha| P :
RS485 incorreta. comunicagao.
Ocorre uma falha |®  Defina um endereco de
na fiagdo de comunicagdo adequado.
comunicagao. ®  Substitua ou troque a fiacéo para
O enderego de melhorar a capacidade
comunicagéo esta anti-interferéncia.
incorreto.
A comunicagao
sofre uma forte
interferéncia.
O conector da
placa de controle
esta em mau ® \Verifique o conector e conecte
[19] Falha de contato. novariente
ItE detecgdo de O dispositivo Hall ) . "
. - Substitua o dispositivo Hall.
corrente esta danificado. S
~ Mude a placa de controle principal.
Uma excecéo
ocorre no circuito
de ampliagéo.
A capacidade do
motor nao
corresponde a
capacidade do
inversor. .
. Mude o modo do inversor.
Os parametros do X )
- ~ Defina o tipo de motor e os
motor ndo estédo A
, parametros da placa de
definidos . e
[20] Falha de identificacé@o corretamente.
) corretamente. .
ajuste ) Esvazie a carga do motor.
tE o A diferenca entre . o
automatico do N Verifique a fiagdo do motor e as
0s parametros ) - A
motor : ) configuragdes dos parametros.
obtidos do ajuste o PO
® Verifique se a frequéncia limite

automatico e os
parametros
padrédo é
excelente.

O ajuste
automatico atingiu
0 tempo limite.

superior é superior a 2/3 da

frequéncia nominal.
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Cédigo )
Tipo de falha [Possivel causa Solugéo
defaha| P vet cau s
® Erro naleituraou
escrita dos
21 Fal?a de parametros de Pressione STOP/RST para reiniciar.
EEP operagéo da .
EEPROM controle. Mude a placa de controle principal.
® AEEPROM esta
danificada.
® O feedback do
22] PID esta Verifique os fios do sinal de
- desconectado. feedback PID.
PIDE |Desconexdo do .
teedback PID Afonte de Verifique a fonte de feedback do
feedback do PID PID.
desaparece.
® O tempo real de
funci 1t
[24] Tempo de .unC|onar'nen 9 do .
END e inversor é maior Peca ao fornecedor que ajuste o
< do que o tempo de tempo de execugéo predefinido.
alcangado .
funcionamento
interno definido.
® O inversor relata
2 é-al - -
[25] um pré-alarme de Verifique o limite do pré-alarme de
oL3 Sobrecarga sobrecarga de
A carga e sobrecarga.
eletrénica acordo com a
configuragéo.
[32] Falhade |(® Asaidado
ETH1 | curto-circuito a inversor esta
1
terra conectgda.por Verifique se a fiacdo do motor esta
curto-circuito ao
solo correta.
[33] Falha de . Substitua o dispositivo Hall.
RN H& uma falha no e
ETH2 | curto-circuito & - Mude a placa de controle principal.
terra 2 circuito de
deteccédo de
corrente
Verifique a carga e aumente o
" tempo de deteccdo se a carga
[34] Falhade [® A carga esta muito 'p ¢ g
. estiver normal.
dEu desvio de pesada ou . A
) Verifique se os parametros de
velocidade parada.

controle estédo definidos
corretamente.
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Cédigo
Tipo de falha [Possivel causa Solugéo
defaha| P :
®  Os parametros de
controle do SM
estdo definidos ® \Verifique a carga e certifique-se de
incorretamente. que a carga esteja normal.
Os parametros ® \Verifique se os parametros de
[35] Falha de SP q P S
STo R ajustados controle estdo definidos
mau ajuste .
automaticamente corretamente.
ndo sdo precisos. (® Aumente o tempo de deteccdo de
® O inversor ndo desajustes.
esta conectado ao
motor.
® O inversor relata
um pré-alarme de - . .
[36] Subcarga P Verifique o limite de pré-alarme de
LL . subcarga de
eletrénica carga e subcarga.
acordo com a
configuracéo.
[37] Danos na
® Danos na sonda . P
tSF sonda - Substitua a sonda hidraulica.
A hidraulica.
hidraulica
[38] Falhade |(® Afiacdo ® Mude a diregdo da fiacdo dos
PINV conexao fotovoltaica esta terminais positivo e negativo e
reversa PV incorreta. execute a fiagdo novamente.
® ACCouDECEé
muito rapido.
® Apoténcia do ® Aumente o tempo de ACC/DCC.
inversor esta ® Selecione o inversor com maior
[39] muito baixa. poténcia.
PVOC | Sobrecorrente (® Acarga é ® \Verifique se a carga estd em
fotovoltaica transitéria ou é curto-circuito (curto-circuito até o
anormal. solo ou curto-circuito linha a linha)
® Haum ou se a rotagéo nao esta suave.
curto-circuito no
solo.
® Atenséo de . .
. Reduza o numero de painéis de
40l entrada do painel células solares na conexdo em
PVOV Sobretenséo de células solares série
fotovoltaica esta muito alta. o )
) Verifique e redefina o modelo.
® O modelo-4¢é
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Cédigo
Tipo de falha [Possivel causa Solugéo
defaha| P :
definido como
outro modelo.
A poténcia dos
painéis de células
solares na
conex&o em série , e
P . Aumente o nimero de painéis de
. € muito baixa ou o ) .
[41] Subtenséo ) células solares ou realize o teste
PVLV . tempo esta
fotovoltaica sob a luz solar normal.
nublado e .
Substitua o motor.
chuvoso.
A corrente de
partida do motor
esta muito alta.
[42] Falha na Os cabos de Verifique quatro cabos de
E-422 comunicagao comunicagao comunicagéo da comunicagao 422,
422 com o estdo em mau garantindo que eles estejam
maodulo boost contato. conectados de forma confivel.
[43]
Sobretenséo do Ajuste os parametros do boost Pl e
Aluz do sol muda
ov barramento drasticamente aumente os valores de P19.07 e
detectada no ’ P19.08.
lado do boost
Aluz do sol é O dispositivo funcionara
) fraca ou a automaticamente quando a luz for
Pré-alarme de X ~ .
A-LS Uz fraca configuragéo do suficiente.
painel solar é Verifique se a configuragéo do
insuficiente. painel solar é suficiente.
) A piscina de . L
Pré-alarme de P Verifique a piscina de
A-LL bombeamento
subcarga - ) bombeamento.
ndo tem agua.
Se vocé configurou a fungéo de
pré-alarme para adgua cheia, o
Pré-alarme A piscina de dispositivo para automaticamente
A-tF para agua bombeamento quando o pré-alarme tiver decorrido
cheia esté cheia. um periodo de tempo. Caso

contrario, verifique se os terminais
estdo conectados corretamente.

-75-



Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV Diagnostico e solucéo de falhas

Cédigo
Tipo de falha [Possivel causa Solugéo
defaha| P :
®  Se vocé configurou a fungéo de
pré-alarme de agua vazia, o
, ® Anpiscinade dispositivo para automaticamente
Pré-alarme de p . .
A-tL ) I bombeamento quando o pré-alarme tiver decorrido
agua vazia ~ . .
nao tem agua. um periodo de tempo. Caso
contrario, verifiqgue se os terminais
estdo conectados corretamente.

-76-



Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV Protocolo de comunicagédo

8 Protocolo de comunicacéo

8.1 Breve instrucéo para o protocolo Modbus

O protocolo Modbus é um protocolo de software e linguagem comum que é aplicado no
controlador elétrico. Com este protocolo, o controlador pode se comunicar com outros
dispositivos via rede (canal de transmisséo de sinal ou camada fisica, como RS485). E com
este padrdo industrial, os dispositivos de controle de diferentes fabricantes podem ser
conectados a uma rede industrial para a comodidade de serem monitorados.

Existem dois modos de transmisséo para o protocolo Modbus: Modo ASCIl e modo RTU
(Remote Terminal Units). Em uma rede Modbus, todos os dispositivos devem selecionar o
mesmo modo de transmisséo e seus parametros basicos, como baud rate, bit digital, bit de
verificagéo e bit de parada, ndo devem ter diferenca.

A rede Modbus é uma rede de controle com mestre Gnico e varios escravos, o que significa
que ha apenas um dispositivo que atua como mestre e 0s outros sdo escravos em uma rede
Modbus. O mestre significa o dispositivo que tem direito de falar ativo para enviar mensagem
arede Modbus para controle e consulta a outros dispositivos. O escravo significa o dispositivo
passivo que envia mensagem de dados para a rede Modbus somente apoés receber a
mensagem de controle ou consulta (comando) do mestre (resposta). Depois que 0 mestre
envia a mensagem, ha um periodo de tempo restante para os escravos controlados ou
questionados responderem, o que garante que haja apenas um escravo enviando mensagem
ao mestre por vez para evitar impactos simples.

Geralmente, o usuario pode definir PC, PLC, IPC e HMI como mestres para realizar o controle
central. Definir determinado dispositivo como mestre é uma promessa diferente de definir por
um fundo ou um interruptor ou o dispositivo possui um formato de mensagem especial. Por
exemplo, quando o monitor superior estd em execugdo, se o operador clicar em enviar
comando na parte inferior, 0 monitor superior pode enviar mensagem de comando ativamente,
mesmo que ndo possa receber a mensagem de outros dispositivos. Nesse caso, 0 monitor
superior € o mestre. E se o projetista fizer o inversor enviar os dados somente ap6s receber o
comando, entdo o inversor é o escravo.

O mestre pode se comunicar com qualquer escravo ou com todos os escravos. Para o
comando de visita Unica, o escravo deve enviar uma mensagem de resposta; para a
mensagem de transmissdo do mestre, o escravo ndo precisa realimentar a mensagem de
resposta.

8.2 Aplicagao do inversor
O inversor usa 0 modo Modbus RTU e a camada fisica é RS485 de 2 fios.
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8.2.1 RS485 de 2 fios

As interfaces RS485 de 2 fios funcionam no modo half-duplex e enviam sinais de dados na
forma de transmissao diferencial, também conhecida como transmissédo balanceada. Uma
interface RS485 usa um par trancado, no qual um fio é definido como A (+) e o outro B (-).
Geralmente, se o nivel elétrico positivo entre os acionamentos de transmisséo A e B varia de
+2Va+6V, alégicaé "1"; e se forde -2 Va -6V, aldgica é "0".

No bloco de terminais do inversor, o terminal 485+ corresponde a A e 0 485- corresponde a B.

A baud rate de comunicacgdo (P14.01) indica o nUmero de bits enviados em um segundo e a
unidade é bit/s (bps). Uma baud rate mais alta indica transmiss@o mais rapida e capacidade
antiparasitaria mais fraca. Quando um par trangado de 0,56 mm (24 AWG) é usado, a
distancia méaxima de transmisséo varia de acordo com a baud rate, conforme descrito na
tabela a seguir.

A P Max. Max.
Baud| Max. distancia|Baud| Max. distancia| Baud | . . Baud A
- x o~ distancia de distancia de
rate |de transmissado| rate [de transmisséo| rate . rate .
transmisséo transmissédo
2400 4800 9600 19200
1800m 1200m 800m 600m
bps bps bps bps

Quando as interfaces RS485 sdo usadas para comunicagdo de longa distancia, é
recomendavel usar cabos blindados e usar a camada de blindagem como os fios terra.

Quando h& menos dispositivos e a distancia de transmisséo é curta, toda a rede funciona
bem sem resistores de carga terminal. O desempenho, no entanto, diminui a medida que a
distancia aumenta. Portanto, € recomendavel usar um resistor terminal de 120Q quando a
distancia de transmissé&o for longa.

8.2.1.1 Quando um inversor é usado

Figura 8-1 é o diagrama de fiagdo Modbus para a rede com um inversor e PC. Geralmente, os
PCs nédo fornecem interfaces RS485 e, portanto, vocé precisa converter uma interface RS232
ou USB de um PC para uma interface RS485 por meio de um conversor. Em seguida, conecte
a extremidade A da interface RS485 a porta 485+ no bloco de terminais do inversor e conecte
a extremidade B a porta 485-. Recomenda-se 0 uso de pares trangados blindados. Quando
um conversor RS232-RS485 é usado, o cabo usado para conectar a interface RS232 do PC e
o conversor ndo pode ser maior que 15 m. Use um cabo curto sempre que possivel.
Recomenda-se inserir o conversor diretamente no PC. Da mesma forma, quando um
conversor USB-RS485 for usado, use um cabo curto sempre que possivel.

Quando a fiagéo estiver concluida, selecione a porta correta (por exemplo, COM1 para
conectar ao conversor RS232-RS485) para o computador superior do PC e mantenha as
configuragbes dos parametros basicos, como baud rate de comunicagéo e bit de verificagdo
de dados consistente com os do inversor.
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Par torcido blindados

B
TN TN TN T
Linha RS485
Aterramento Aterramentol 485 485+
Conversor

RS232-RS485

Computador

Inversor

Figura 8-1 Esquema de ligacdo RS485 para a rede com um inversor

8.2.1.2 Quando varios inversores sdo usados

Na rede com mudltiplos inversores, comumente sédo utilizadas a conexdo crisantemo e a
conexdo estrela. De acordo com os requisitos dos padrdes de barramento industrial RS485,
todos os dispositivos precisam ser conectados no modo crisantemo com um resistor terminal
de 120 Q em cada extremidade, conforme mostrado naFigura 8-2.

Cabos de par trancado com blindagem

TN TN TN LTSN TN TN T
v 20 > faes> 0 >T |as» >
L~ - - — . — —
[ T Taes- [ T1T48s- |
Terra Terra Terra
RS232-485 Inversor Inversor sesses Inversor
Comprimento INVT INVT INVT

GN méx. de RS: 15m

Computador

Enderego 1 Endereco 2| Enderecon)

Figura 8-2 Esquema de aplicagao préatica da conexao crisantemo

Figura 8-3 mostra o diagrama de conexao inicial. Quando este modo de conexdo é adotado,
os dois dispositivos que estdo mais distantes um do outro na linha devem ser conectados
com um resistor de terminal (nessa figura, os dois dispositivos sé@o os dispositivos 1# e 15#).

1#

%

Dispositivos
de controle
principais

15#

Figura 8-3 Conex&o em estrela
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Use cabos blindados, se possivel, na conexdo multi-inversor. As baud rates, configuragdes de
verificagdo de bits de dados e outros parametros basicos de todos os dispositivos na linha
RS485 devem ser definidos de forma consistente e os enderecos ndo podem ser repetidos.
8.2.2 Modo RTU

8.2.2.1 Estrutura do quadro de comunicagdo RTU

Quando um controlador é configurado para usar o modo de comunicagcédo RTU em uma rede
Modbus, cada byte (8 bits) na mensagem inclui 2 caracteres hexadecimais (cada um inclui 4
bits). Comparado com o modo ASCIl, o modo RTU pode transmitir mais dados com a mesma
baud rate.

Sistema de cédigo

* 1 bit de inicio

* 7 ou 8 bits de dados; o bit valido minimo é transmitido primeiro. Cada dominio de quadro de
8 bits inclui 2 caracteres hexadecimais (0-9, A-F).

*1 bit de verificacdo par/impar; este bit ndo é fornecido se nenhuma verificagdo for
necessaria.

* 1 bit de parada (com verificacéo realizada) ou 2 bits (sem verificagéo)

Dominio de detecgéo de erro

* Verificagdo de redundancia ciclica (CRC)
Atabela a seguir descreve o formato de dados.

Quadro de caracteres de 11 bits (os bits 1 a 8 sdo bits de dados)

Bit de .

B
Bit de inicio| BIT1 | BIT2 | BIT3 | BIT4 | BIT5 | BIT6 | BIT7 | BIT8 |verificaca it de
parada

o
Quadro de caracteres de 10 bits (os bits 1 a 7 s&o bits de dados)

. Bit de .

Bi Bi
.It (.je BIT1 | BIT2 | BIT3 BIT4 | BIT5 | BIT6 | BIT7 |verificaca it de
inicio o parada

Em um quadro de caracteres, apenas os bits de dados carregam informagdes. O bit de inicio,
o bit de verificagéo e o bit de parada sdo usados para facilitar a transmisséo dos bits de dados
para o dispositivo de destino. Em aplicagGes praticas, vocé deve definir os bits de dados, os
bits de verificagdo de paridade e os bits de parada de forma consistente.

No modo RTU, a transmissdo de um novo quadro sempre comega a partir de um tempo
ocioso (o tempo de transmisséo de 3,5 bytes). Em uma rede onde a baud rate é calculada
com base na baud rate, o tempo de transmissdo de 3,5 bytes pode ser facilmente obtido.
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Apbs o término do tempo ocioso, os dominios de dados s&o transmitidos na seguinte
sequéncia: endereco do escravo, cddigo de comando da operagdo, dados e caractere de
verificagdo CRC. Cada byte transmitido em cada dominio inclui 2 caracteres hexadecimais
(0-9, A-F). Os dispositivos de rede sempre monitoram o barramento de comunicagdo. Depois
de receber o primeiro dominio (informagdes de endereco), cada dispositivo de rede identifica
o byte. Depois que o Ultimo byte é transmitido, um intervalo de transmissdo semelhante (o
tempo de transmissdo de 3,5 bytes) é usado para indicar que a transmissdo do quadro
termina. Em seguida, inicia-se a transmissdo de um novo quadro.

Formato do quadro de dados RTU

I(— Pacote Modbus —)I

Cédigo de
fungéo

Comece com um tempo ocioso
(pelo menos o tempo de
transmissao de 3,5 bytes)

Termine com um tempo ocioso
(pelo menos o tempo de
transmisséo de 3,5 bytes)

Enderego
escravo

Dados Verificagdo

As informagdes de um quadro devem ser transmitidas em um fluxo de dados continuo. Se
houver um intervalo maior que o tempo de transmisséo de 1,5 bytes antes que a transmisséo
de todo o quadro seja concluida, o dispositivo receptor exclui as informagdes incompletas e
confunde o byte subsequente com o dominio de endereco de um novo quadro. Da mesma
forma, se o intervalo de transmissdo entre dois quadros for menor que o tempo de
transmisséo de 3,5 bytes, o dispositivo receptor o confunde com os dados do Gltimo quadro.
O valor de verificagdo do CRC esté incorreto devido a desordem dos quadros e, portanto,
ocorre uma falha de comunicagéo.

Atabela a seguir descreve a estrutura padrao de um quadro RTU.

INICIO (cabegalho do
quadro)

T1-T2-T3-T4 (intervalo de tempo com comprimento minimo de
3,5 bytes)

ADDR (dominio de
endereco escravo)

Endereco de comunicacéo: 0-247 (em sistema decimal) (0 indica
0 endereco de broadcast)

CMD (dominio de funcéo)

03H: ler os parametros do escravo
06H: escrever parametros escravos

Dominio de dados
DADOS (N-1)

DATA ()

Dados de 2*N bytes, contetdo principal da comunicagdo, bem
como o nucleo da troca de dados

LSB de CRC CHK

MSB de CRC CHK

Valor de detecgdo: CRC (16 bits)

FINAL (ponta do quadro)

T1-T2-T3-T4 (intervalo de tempo com comprimento minimo de
3,5 bytes)
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8.2.2.2 Modos de verificacdo de erro do quadro de comunicagdo RTU

Durante a transmissdo de dados, podem ocorrer erros devido a varios fatores (como
interferéncia eletromagnética). Por exemplo, se a mensagem de envio for uma l6gica "1", a
diferenca de potencial A-B no RS485 deve ser 6V, mas na realidade pode ser -6V por causa
da interferéncia eletromagnética e, em seguida, os outros dispositivos recebem a mensagem
enviada como légica "0". Sem verificagdo de erro, o dispositivo receptor de dados ndo pode
identificar erros de dados e pode dar uma resposta errada. A resposta errada pode causar
problemas graves. Portanto, os dados devem ser verificados.

A verificacdo é implementada da seguinte forma: O transmissor calcula os dados a serem
transmitidos com base em um algoritmo especifico para obter um resultado, adiciona o
resultado ao final da mensagem e os transmite juntos. Depois de receber a mensagem, o
receptor calcula os dados com base no mesmo algoritmo para obter um resultado e compara
o resultado com o transmitido pelo transmissor. Se os resultados forem iguais, a mensagem
esté correta. Caso contrario, a mensagem é considerada errada.

A verificacéo de erro de um quadro inclui duas partes, a saber, verificacdo de bit em bytes
individuais (isto é, verificacéo impar/par usando o bit de verificacdo no quadro de caracteres)
e verificagéo de dados completos (verificagdo CRC).

Verificagdo de bit em bytes individuais (verificagéo impar/par)

Vocé pode selecionar o modo de verificagdo de bit conforme necesséario ou pode optar por
ndo executar a verificagdo, o que afetard a configuragéo do bit de verificagdo de cada byte.

Definicdo de cheque par: Antes que os dados sejam transmitidos, um bit de verificagdo par é
adicionado para indicar se o nimero "1" nos dados a serem transmitidos é par ou impar. Se
for par, o bit de verificagdo é definido como "0"; e se for impar, o bit de verificacéo é definido
como "1".

Defini¢do de cheque impar: Antes dos dados serem transmitidos, um bit de verificagdo impar
€ adicionado para indicar se o0 nimero "1" nos dados a serem transmitidos é impar ou par. Se
for impar, o bit de verificagdo é definido como "0"; e se for par, o bit de verificacéo é definido
como "1".

Por exemplo, os bits de dados a serem transmitidos s&o "11001110", incluindo cinco "1". Se a
verificagdo par for aplicada, o bit de verificagao par é definido como "1"; e se a verificagdo
impar for aplicada, o bit de verificagdo impar é definido como "0". Durante a transmisséo dos
dados, o bit de verificagao impar/par é calculado e colocado no bit de verificagédo do quadro.
O dispositivo receptor executa a verificagdo impar/par apés receber os dados. Se constatar
que a paridade par/impar dos dados é inconsistente com a informag&o predefinida, determina
que ocorreu um erro de comunicagao.

Método de Verificacdo de Redundancia Ciclica (CRC)

Um quadro no formato RTU inclui um dominio de deteccéo de erro baseado no célculo do
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CRC. O dominio CRC verifica todo o contetdo do quadro. O dominio CRC consiste em dois
bytes, incluindo 16 bits binarios. E calculado pelo transmissor e adicionado ao quadro. O
receptor calcula o CRC do quadro recebido e compara o resultado com o valor no dominio do
CRC recebido. Se os dois valores de CRC nao forem iguais, ocorrem erros na transmisséo.
Durante o CRC, OxFFFF é armazenado primeiro e, em seguida, um processo é chamado para
processar um minimo de 6 bytes contiguos no quadro com base no contetdo do registro atual.
O CRC ¢ valido apenas para os dados de 8 bits em cada caractere. E invalido para os bits de
inicio, parada e verificagéo.

Durante a geragdo dos valores de CRC, a operagdo "ou exclusivo" (XOR) é realizada em
cada caractere de 8 bits e no contetido do registrador. O resultado é colocado nos bits do bit
de ordem inferior para o bit de ordem superior e 0 é colocado no bit de ordem superior. Entéo,
o bit de ordem inferior é detectado. Se o bit de ordem inferior for 1, a operagdo XOR é
executada no valor atual no registro e no valor predefinido. Se o bit de ordem inferior for 0,
nenhuma operagéo sera executada. Este processo € repetido 8 vezes. Depois que o Ultimo bit
(8° bit) é detectado e processado, a operacdo XOR é executada no préximo byte de 8 bits e
no conteldo atual do registrador. Os valores finais no registrador séo os valores CRC obtidos
apds as operacdes serem executadas em todos os bytes do quadro.

O célculo adota a regra de verificagédo do padréo internacional CRC. Vocé pode consultar o
algoritmo CRC padrdo relacionado para compilar o programa de célculo CRC conforme
necessario.

O exemplo a seguir € uma fungdo de célculo CRC simples para sua referéncia (usando a
linguagem de programacéo C):

unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)

{

inti;

unsigned int crc_value=0xffff;

while(data_length--)

{ crc_value"=*data_value++;
for(i=0;i<8;i++)
{

if(crc_value&0x0001)crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
else crc_value=crc_value>>1;
} }

return(crc_value);

}
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Na l6gica ladder, o CKSM usa o método de consulta & tabela para calcular o valor do CRC de
acordo com o contetdo do quadro. O programa deste método é simples e o calculo é rapido,
mas o espaco ROM ocupado é grande. Use este programa com cuidado em cenarios onde ha
requisitos de ocupagdo de espaco nos programas.

8.2.3 Modo ASCII

Nome Definicédo
O protocolo de comunicagédo pertence ao sistema hexadecimal. O significado do
caractere de mensagem em ASCII: "0"..."9", "A"..." F", cada hex é representado
pela mensagem ASCII correspondente ao caractere.
. Caractere "0" "1t "2" "3" "4" "5" "6" "7
Sistema de CODIGO
codificagéo ASCII 0x30 | 0x31 | 0x32 | 0x33 | 0x34 | 0x35 | 0x36 | 0x37
Caractere 8" "9" “A” ‘B” ‘c’ ‘D" ‘E” ‘F”
ODI
C:S C?IO 0x38 | 0x39 | Ox41 | Ox42 | Ox43 | Ox44 | 0x45 | 0x46
Bit de inicio, 7/8 bit de dados, bit de verificacéo e bit de parada. Os formatos de
dados séo listados a seguir.
Quadro de caracteres de 11 bits:
. Bit de .
Bit BIT BIT . Bit
Formato | | Bitde | |BIT2|BIT3 | BIT4 | BITS | BIT6 [ BIT7 | |verificaca ' dde
de dados inicio o parada
Quadro de caracteres de 10 bits:
. Bit de .
B B
. IT Qe BIT1| BIT2 | BIT3 | BIT4 | BIT5 | BIT6 | BIT7 |verificag itde
inicio 0 parada

No modo ASCII, o cabegalho do quadro é ":" ("0*3A"), o final do quadro é "CRLF" ("0*0D"
"0*0A") por padrédo. No modo ASCII, todos os bytes de dados, exceto o cabegalho do quadro
e o final do quadro, s&o transmitidos no modo de cédigo ASCII, no qual quatro grupos MSB
serdo enviados primeiro e, em seguida, quatro grupos LSB serdo enviados. No modo ASCII, o
comprimento dos dados é de 8 bits. Quanto a "A"—"F", suas letras mailsculas sdo adotadas
para o cédigo ASCII. Os dados agora adotam a verificagdo LRC, que cobre o endereco do
escravo para as informagdes de dados. A soma de verificagdo € igual ao complemento da
soma de caracteres de todos os dados de checkout participado.

Formato do quadro de dados ASCII
= Mensagem do Modbus—

Enderego| | Codgo de| Dados Checkout Cara:laﬂe!lnaﬂl: “0*0D’

Caractereinicid: “Ox3A" escravo fungzo
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Estrutura padréo do quadro ASCII:

INiCIO " (0x3A)
Endereco Hi: Endereco de comunicagéo:
Endereco Lo: O endereco de 8 bhits é formado pela combinacdo de dois
i codigos ASCII
Funcéo Hi Cadigo de fungéo:
Fungéo Lo O endereco de 8 bits é formado pela combinagdo de dois
cédigos ASCII
DADOS (N-1) Conteudo dos dados:
O contetido de dados nx8-bit é formado pela combinacgéo de 2n
DATA (0) (n<16) cddigos ASCII
LRC CHK Hi Cadigo de verificagdo LRC:
LRC CHK Lo (@] f:od|’gq de verificagdo de 8 bits é formado pela combinagéo de
dois cadigos ASCII.
FINAL Hi Caractere final:
FINAL Lo FINAL Hi=CR (0x0D), FINAL Lo=LF (Ox0A)

8.2.3.1 Verificagdo do modo ASCII (Verificagdo LRC)

Cadigo de verificacéo (Verificagédo LRC) é o valor combinado do resultado do endereco e do
conteido dos dados. Por exemplo, o cddigo de verificagdo da mensagem de comunicagédo
2.2.2 acima é: 0x02+0x06+0x00+0x08+0x13+0x88=0xAB, entdo pegue o complemento de

2=0x55.

O exemplo a seguir € uma fungdo de célculo LRC simples para sua referéncia (usando a
linguagem de programacéo C):

Static unsigned char

LRC(auchMsg,usDatalLen)
unsigned char *auchMsg;
unsigned short usDatalen;

{

unsigned char uchLRC=0;

while(usDatalLen--)

uchLRC+=*auchMsg++;

return((unsigned char)(—((char)uchLRC)));

}
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8.3 Codigo de comando e dados de comunicagéo

8.3.1 Modo RTU

8.3.1.1 Cédigo de comando 03H (correspondente ao binario 0000 0011), |é N palavras
(Palavra) (N<16)

O cédigo de comando 03H significa que se o mestre ler dados do inversor, o nimero de
leitura dependera do "nimero de dados" no cédigo de comando. O nimero maximo de leitura
continua é 16 e o enderego do parametro deve ser continuo. O comprimento de byte de cada
dado é 2 (uma palavra). O seguinte formato de comando € ilustrado por hex (um nimero com
"H" significa hex) e um hex ocupa um byte.

O cédigo de comando é usado para ler o estado de funcionamento do inversor.

Por exemplo, leia o contetido de dados continuos 2 de 0004H do inversor com o enderego de
01H (leia o contetido do endereco de dados de 0004H e 0005H), a estrutura do quadro é a
seguinte.

Comando mestre RTU (enviado do mestre | Resposta do escravo RTU (enviado do
para o inversor) inversor para o mestre)
INIiCIO T1-T2-T3-T4 INIiCIO T1-T2-T3-T4
ADDR 01H ADDR 01H
CMD 03H CMD 03H
Nimero do byte 04H
MSB do enderego MSB de dados em
inicial 00H 0004H 13H
LSB do endereco LSB de dados em
inicial 04H 0004H 88H
MSB do ndmero de MSB de dados em
dados 00H 0005H 00H
LSB do niimero de LSB de dados em
dados 02+ 0005H 00H
LSB de CRC 85H LSB de CRC CHK 7EH
MSB de CRC CAH LSB de CRC CHK 9DH
END T1-T2-T3-T4 END T1-T2-T3-T4

T1-T2-T3-T4 entre START e END é para fornecer pelo menos o tempo de 3,5 bytes como
tempo de lazer e distinguir duas mensagens para evitar que duas mensagens sejam
consideradas como uma mensagem.

ADDR = 01H significa que a mensagem de comando é enviada para o inversor com o
endereco de 01H e ADDR ocupa um byte

CMD=03H significa que a mensagem de comando é enviada para ler os dados do inversor e
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o CMD ocupa um byte

"Endereco inicial" significa ler dados do enderego e ocupa 2 bytes com o fato de que o MSB
esta na frente e o LSB esté atras.

"NUmero de dados" significa o nimero de dados de leitura com a unidade de palavra. Se o
"endereco inicial" for 0004H e o "nimero de dados" for 0002H, ser&o lidos os dados de 0004H
e 0005H.

O CRC ocupa 2 bytes com o fato de que o LSB esta na frente e 0 MSB esta atras.
O significado da resposta é que:

ADDR = 01H significa que a mensagem de comando é transmitida pelo inversor cujo
endereco é 01H. A informag&o ADDR ocupa um byte.

CMD=03H significa que a mensagem é recebida do inversor para o mestre para a resposta do
comando de leitura A informagéo do CMD ocupa um byte.

"NUmero de byte" significa todo o nimero de byte do byte (excluindo o byte) ao byte CRC
(excluindo o byte). 04 significa que existem 4 bytes de dados do "nimero de byte" até "LSB
de CRC CHK", que sdo "MSB de dados em 0004H", "LSB de dados em 0004H", "MSB de
dados em 0005H" e "LSB de dados em 0005H".

Existem 2 bytes armazenados em um dado com o fato de que o MSB esta na frente e o LSB
esté atrds da mensagem, os dados do enderego de dados 0004H sdo 1388H e os dados do
endereco de dados 0005H s&ao 0000H.

O CRC ocupa 2 bytes com o fato de que o LSB esta na frente e 0 MSB est4 atras.

8.3.1.2 Cédigo de comando 06H (correspondente ao binario 0000 0110), escreva uma
palavra

O comando significa que o mestre escreve dados no inversor e um comando pode escreve
um dado diferente de vérias datas. O efeito é alterar o modo de trabalho do inversor.

Por exemplo, escreva 5000 (1388H) em 0004H do inversor com o enderego 02H, a estrutura
do quadro é a seguinte.

Comando mestre RTU (enviado do mestre | Resposta do escravo RTU (enviado do

para o inversor) inversor para o mestre)
INICIO T1-T2-T3-T4 INICIO T1-T2-T3-T4
ADDR 02H ADDR 02H
CMD 06H CMD 06H
MSB d.o endereco de 00H MSB dp endereco de 00H
escrita de dados escrita de dados
LSB dg endereco de 04H LSB dp endereco de 04H
escrita de dados escrita de dados
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MSB de dad.os a 134 MSB de dad_os a 134
serem escritos serem escritos
LSB de dadgs a 88H LSB de dadf)s a 88H
serem escritos serem escritos
LSB de CRC CHK C5H LSB de CRC CHK C5H
MSB de CRC CHK 6EH MSB de CRC CHK 6EH
END T1-T2-T3-T4 END T1-T2-T3-T4

Nota: As segdes 8.3.1.1 e 8.3.1.2 descrevem principalmente o formato do comando.
8.3.1.3 C4digo de comando 10H, escrita continua

O codigo de comando 10H significa que se o mestre escrever dados no inversor, o nimero de
dados dependera do "numero de dados" no cédigo de comando. O nimero maximo de leitura
continua é 16.

Por exemplo, escreva 5000 (1388H) em 0004H do inversor cujo enderego escravo é 02H e 50
(0032H) em 0005H, a estrutura do quadro é a seguinte.

O comando de solicitagdo RTU é:

p T1-T2-T3-T4 (intervalo de tempo com comprimento
INICIO -
minimo de 3,5 bytes)
ADDR 02H
CMD 10H
MSB do enderego de 00H
escrita de dados
LSB do endereco de 04H
escrita de dados
MSB de quantidade de
00H
dados
LSB da quantidade de
02H
dados
Numero do byte 04H
MSB de dados em 0004H 13H
LSB de dados em 0004H 88H
MSB de dados em 0005H 00H
LSB de dados em 0005H 32H
LSB de CRC C5H
MSB de CRC 6EH
END T1-T2-T3-T4 (intervalo de tempo com comprimento
minimo de 3,5 bytes)
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O comando de resposta da RTU é:

. T1-T2-T3-T4 (intervalo de tempo com comprimento
INICIO o
minimo de 3,5 bytes)
ADDR 02H
CMD 10H
MSB do enderego de
escrita de dados O0H
LSB do endereco de
escrita de dados 04H
MSB de quantidade de
dados O0H
LSB da quantidade de
dados 02H
LSB de CRC C5H
MSB de CRC 6EH
END T1-T2-T3-T4 (intervalo de tempo com comprimento
minimo de 3,5 bytes)

8.3.2 Modo ASCII

8.3.2.1 Cddigo de comando: 03H (0000 0011), leia N palavras (Palavra) (0 nGmero
maximo para leitura continua é de 16 palavras)

Por exemplo: Quanto ao inversor cujo enderego escravo é 01H, o enderego inicial do
armazenamento interno é 0004, leia duas palavras continuamente, a estrutura desse quadro
¢ listada a seguir.

Comando mestre ASCII (enviado do Resposta do escravo ASCII (enviada do
mestre para o inversor inversor para o mestre)
INICIO INICIO
ADDR o ADDR o
e e
"o "o
CMD g CMD o
MSB d.o.e_nderego o NUmero do byte o
inicial "0" "4"
LSB do endereco "0" MSB do endereco de "1
inicial 4" dados 0004H 3"
MSB do nimero de "0" LSB do endereco de "8"
dados "0" dados 0004H "8"
LSB do nimero de "0" MSB do endereco de "0"
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Comando mestre ASCII (enviado do Resposta do escravo ASCII (enviada do
mestre para o inversor inversor para o mestre)

dados 2" dados 0005H "0"
LRC CHK Hi ‘F” LSB do endereco de "0"
LRC CHK Lo "6" dados 0005H "0"
FINAL Hi CR LRC CHK Hi 5"
FINAL Lo LF LRC CHK Lo ‘D"
FINAL Hi CR
FINAL Lo LF

8.3.2.2 C4digo de comando: 06H (0000 0110), escreva uma palavra (Palavra)

Por exemplo: Escreva 5000 (1388H) no enderego 0004H do inversor cujo enderego escravo é
02H, entdo a estrutura deste quadro € listada a seguir.

Comando mestre ASCII (enviado do Resposta do escravo ASCII (enviada do
mestre para o inversor) inversor para o mestre)

INICIO INICIO
ADDR o ADDR o
o o
"o "o
CMD o CMD e
MSB do enderego de "0" MSB do endereco de "0"
escrita de dados "0" escrita de dados "0"
LSB do endereco de "0" LSB do endereco de "0"
escrita de dados 4" escrita de dados 4"
MSB de dados a "1" MSB de dados a "1
serem escritos "3" serem escritos "3"
LSB de dados a serem "8" LSB de dados a serem "8"
escritos "8" escritos "8"
LRC CHK Hi "5" LRC CHK Hi "5"
LRC CHK Lo "9" LRC CHK Lo "9"
FINAL Hi CR FINAL Hi CR
FINAL Lo LF FINAL Lo LF

8.3.2.3 Cédigo de comando: 10H, escrita continua

O codigo de comando 10H significa que o mestre escreve dados no inversor, o nimero de
dados sendo escritos é determinado pelo comando "nimero de dados", o0 max. nimero de
escrita continua é de 16 palavras.

Por exemplo: Escreva 5000 (1388H) em 0004H do inversor cujo endereco escravo é 02H,
escreva 50 (0032H) em 0005H do inversor cujo enderego escravo seja 02H, entdo a estrutura
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deste quadro € listada a seguir.

Comando mestre ASCII (enviado do

mestre para o inversor)

Resposta do escravo ASCII (enviada do
inversor para o mestre)

INICIO INICIO
"o "o
ADDR ADDR
o o
CMD T CMD o
"o "o
MSB do endereco "0" MSB do endereco "0"
inicial "0" inicial "0"
LSB do endereco "0" LSB do endereco "0"
inicial "4" inicial "4"
MSB do nimero de "0" MSB do nimero de "0"
dados "0" dados "0"
LSB do nimero de "0" LSB do nimero de "0"
dados "2" dados "2"
. "0" LRC CHK Hi “E”
Numero do byte Py LRC CHK Lo P
MSB de dados a "1 FINAL Hi CR
serem escritos em
0004H "3" FINAL Lo LF
LSB de dados a serem
escritos em 0004H
MSB de dados a "8" / /
serem escritos em ug / /
0005H
MSB de dados a "0" / /
serem escritos em
0004H .
LSB de dados a serem 0 / /
escritos em 0004H
MSB de dados a "3" / /
serem escritos em
2" / /
0005H
LRC CHK Hi "1 / /
LRC CHK Lo "7 / /
FINAL Hi CR / /
FINAL Lo LF / /
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8.4 Defini¢cdo de endereco de dados

Esta secéo descreve a definicdo de enderego dos dados de comunicagdo. Os enderecos séo
usados para controlar a operagéo, obter as informagdes de status e definir os parametros de
fungéo do inversor.

8.4.1 Regras de formato de endereco de cédigo de funcéo

O endereco do parametro ocupa 2 bytes com o fato de que o MSB esté na frente e o LSB esta
atrés. A gama de MSB e LSB s&o: MSB—00—ffH; LSB—00—ffH. O MSB é o nimero do grupo
antes do ponto de base do codigo de fungéo e o LSB € o nimero ap6s o ponto de base. Mas
tanto o MSB quanto o LSB devem ser alterados para hexadecimal. Por exemplo P05.05, o
ndmero do grupo antes do ponto base do cédigo de fungéo é 05, entdo o MSB do parametro é
05, o nimero apés o ponto base 05, entdo o LSB do parametro é 05, entdo o cédigo da
funcéo endereco é 0505H e o endereco do parametro de P11.01 é OAO1H.

Coédigo de . i
9 ~ Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo
Diminuigao
da f énci -
io:qu;zza 0: Desabilitar 0 o
P11.01 p 1: Habilitar
repentina de
energia
Nota:

< O grupo P29 é o parametro de fabrica que ndo pode ser lido ou alterado. Alguns
parametros ndo podem ser alterados quando o inversor estd em operagdo e alguns
parametros ndo podem ser alterados em nenhum estado. A faixa de configuracéo, a
unidade e as instrugdes relacionadas devem ser observadas ao modificar os parametros
do cédigo de funcéo.

< Além disso, a EEPROM é abastecida com frequéncia, o que pode encurtar o tempo de uso
da EEPROM. Para os usudrios, algumas funcdes ndo precisam ser armazenadas no modo
de comunicagdo. As necessidades podem ser atendidas alterando o valor na RAM. Alterar
0 MSB do cddigo de fungdo de 0 para 1 também pode realizar a fungdo. Por exemplo, o
codigo de fungéo P00.13 ndo é armazenado na EEPROM. Somente alterando o valor na
RAM ¢é possivel definir o endereco para 8007H. Este endereco s6 pode ser usado na
escrita da RAM, exceto na leitura. Se for usado para leitura, € um endereco invélido.

8.4.2 Descrigéo de outros enderegos de fungéo no Modbus

O mestre pode operar nos parametros do inversor, bem como controlar o inversor, como
executar ou parar e monitorar o estado de funcionamento do inversor.

Abaixo esta a lista de parametros de outras funcdes.
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- Defini¢do .
Instrugéo de ~ A Caracteristicas
- de Instrucédo de significado de dados
funcéo R/W
endereco
0001H: Encaminhar execucgdo
0002H: Execucdo reversa
c do d 0003H: Encaminhar execugéo
omando de - - =
controle de 2000H 0004H: Encaminhar execucgdo RIW

0005H: Parar

0006H: Costa para parar

0007H: Redefinir falha

0008H: Execucdo prestes a parar

comunicagao

Frequéncia de  configuragédo de
2001H | comunicagédo (0—Fmax (unidade:
0,01Hz)) R/W
Referéncia PID, faixa (0-1.000, 1.000
corresponde a 100,0%)
Feedback PID, faixa (0-1.000, 1.000
corresponde a 100,0%)
Valor de ajuste de torque (-3000-3000,
2004H | 1000 corresponde a 100,0% da corrente R/W
nominal do motor)
A configuragcdo de frequéncia limite
2005H | superior durante a rotacdo para frente R/W
(0—Fmax (unidade: 0,01Hz))
A configuragdo de frequéncia limite
2006H | superior durante a rotacdo reversa (0— RW
Fmax (unidade: 0,01Hz))
O torque limite superior do torque de
2007H | eletromogé&o (0—3000, 1000 corresponde RW
a 100,0% da corrente nominal do motor)
O torque limite superior do torque de
2008H | frenagem (0-3000, 1000 corresponde a R/W
100,0% da corrente nominal do motor)
Palavra de comando de controle especial
Bit0-1: =00: motor 1~ =01: motor 2
2009H ‘ =10: .m.ot~or3 =11: motor 4 RIW
Bit2: =1 proibicéo de controle de torque
=0: controle de torque proibido
invalido

2002H

2003H R/W

Endereco do valor
de configuragao
de comunicagao
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- Defini¢do L
Instrugéo de ~ A Caracteristicas
- de Instrucédo de significado de dados
funcéo R/W
endereco

Bit3: =1 consumo de energia limpo
=0: sem consumo de energia claro
Bit4: =1 pré-excitante =0: proibicdo
pré-excitante
Bit5: =1 Frenagem CC =0: Proibicédo
de frenagem DC
Comando do terminal de entrada virtual,
200AH intervalo: 0xX000—O0x1FF RIW
Comando de terminal de saida virtual,
200BH intervalo: 0xX00—0x0F RIW
Valor de ajuste de tensé@o (especial para
separacgao V/F)
(0-1000, 1000 corresponde a 100,0% da
tensdo nominal do motor)

200CH R/W

Configuragdo de saida AO 1
200DH | (-1.000-1.000, 1.000 corresponde a R/W
100,0%)

Configuracéo de saida AO 2
200EH | (-1.000-1.000, 1.000 corresponde a RW
100,0%)

0001H: Encaminhar execucdo
0002H: Encaminhar execucéo
0003H: Parar R
0004H: Falha

0005H: Estado POFF

SW 1 do inversor 2100H

0006H: Estado pré-excitante

Bit0: =0: a tens&o do barramento né&o foi

estabelecida =1: a tenséo do barramento

foi estabelecida

Bil-2: =00: motor 1 ~ =01: motor 2

SW 1doinversor | 2101H | _L0:motor3 =IL motor4 R

Bit3: =0: motor assincrono =1: motor
sincrono

Bit4: =0: pré-alarme sem sobrecarga =1:

pré-alarme de sobrecarga

Bit5-Bit6: =00: controle do teclado
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- Defini¢do .
Instrugéo de ~ A Caracteristicas
funcio de Instrucédo de significado de dados RIW
5 endereco
=01: terminal de controle
=10: controle de comunicagéo
Cadigo de falh o )
odr;gigv:;szr a 2102H | Veja ainstrucédo d o tipo de falha R
Identificando o
codigo do 2103H GD100-PV-----0x0190 R
inversor
Frequéncia de 3000H 0-Fmax (Unidade: R
execucao 0,01Hz)
- U 0-Fmax (Unidade:
Definir fi 1H R
efinir frequéncia | 300 0,01H2)
Tenséo do 0,0-2000,0 V (Unidade:
barramento 3002H 0,1V) R
Tenséo de saida 3003H | 0-1200V (Unidade: 1V) R
Corrente de saida | 300an | 2073000.0A (Unidade: R
0,1A)
Velocidade de 3005H 0-65535 (Unidade: R
rotacéo 1RPM)
. , -300,0-300,0% Compativel
Pot d d 3006H ) R
olencia de saida (Unidade: 0,1%) com
. -250,0-250,0% enderecos de
T d d 3007H ) R
orque de salda (Unidade: 0,1%) comunicagao
) « -100,0-100,0% da série GD,
Configuragéo PID | 3008H (Unidade: 0,1%) CHE100A e R
-100,0-100,0% CHV100
Feedback PID 3009H (Unidade: 0,1%) R
Estado de 300AH | 000-1FF
entrada
Estado de saida 300BH | 000-1FF
0,00-10,00 V (Unidade:
Al'l H R
300C 0,01V)
0,00-10,00 V (Unidade:
Al 2 DH R
300 0,01V)
-10,00-10,00V
Al 3 300EH . R
(Unidade: 0,01V)
Al4 300FH | Reservado R
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- Defini¢do .
Instrugéo de ~ A Caracteristicas
- de Instrucédo de significado de dados
funcéo R/W
endereco
Leia a entrada do
0,000-50,000kHz
pulso de alta 3010H o ! R
velocidade 1 (Unidade: 0,01Hz)
Leia a entrada do
pulso de alta 3011H Reservado R
velocidade 2
PLC e passo atual
da velocidade 3012H |0-15 R
multi-passo
Comprimento | 5131 | .- g5535 R
externo
Valor d
arorde 3014H |0- 65535 R
contagem externa
Configuracgéo de -300,0-300,0%
3015H ) R
torque (Unidade: 0,1%)
Cédigo de
identificag&o do 3016H R
inversor
Cadigo de falha 5000H R

Caracteristicas R/W significa que a fungio esta com caracteristicas de leitura e escrita. Por
exemplo, "comando de controle de comunicagéo" esté escrevendo a crematistica e controla o
inversor com comando de escrita (06H). A caracteristica R s6 pode ler além de escrever e a
caracteristica W s6 pode escrever além de ler.

Nota: ao operar no inversor com a tabela acima, é necessario habilitar alguns parametros.
Por exemplo, a operagdo de funcionamento e parada, é necessario definir P00.01 para o
canal de comando de execucéo de comunicagéo.

As regras de codificagdo para cédigos de dispositivos (correspondentes ao cédigo de
identificagcdo 2103H do inversor

MSB d . o .
. © Significado LSB de cédigo Significado
codigo
. Inversor de bomba solar da
1
0x0 Goodrive % série Goodrive100-PV

Nota: O cédigo é composto por 16 bits, sendo 8 bits altos e 8 bits baixos. 8 bits altos
significam a série do tipo de motor e 8 bits baixos significam os tipos de motores derivados da
série.
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8.4.3 Valores de razéo de fieldbus

Os dados de comunicagdo sdo expressos em hexadecimal na aplicagdo real e ndo ha ponto
de raiz em hexadecimal. Por exemplo, 50,12 Hz ndo pode ser expresso em hexadecimal,
entdo 50,12 pode ser ampliado 100 vezes em 5012, entdo hexadecimal 1394H pode ser
usado para expressar 50,12.

Um néo inteiro pode ser cronometrado por um multiplo para obter um inteiro e o inteiro pode
ser chamado de valores de razéo de fieldbus.

Os valores de relagéo do fieldbus referem-se ao ponto base da faixa de configuragéo ou valor
padrdo na lista de parametros de fungdo. Se houver figuras atrds do ponto da raiz (n=1),
entdo o valor da relagdo fieldbus m é 10". Tome a tabela como exemplo:

Codi
© |gc~) de Nome Descrigéo Padrdo |Modificar
funcéo

Selegdo de -
VT :D lit:
PO1.21 reinicializagéo do 0 esé_bl ar 0 @]
. 1: Habilitar
desligamento

O valor especificado em "Faixa de ajuste” ou "Padrao" contém um decimal, portanto a escala
do fieldbus é 10. Se o valor recebido pelo computador superior for 50, o valor de "Atraso
despertar da suspensdo” do inversor é 5,0 (5,0=50/10).

Para definir o "atraso despertar do sono" para 5,0s através da comunicagdo Modbus, vocé
precisa primeiro multiplicar 5,0 por 10 de acordo com a escala para obter um nimero inteiro
50, ou seja, 32H na forma hexadecimal e, em seguida, transmitir o seguinte comando de
escrita:

01 06 0114 0032 49E7

Endereco  Escrever  Endereco dos Namero de Verificagdo
do inversor  comando parametros dados CRC

Depois de receber o comando, o inversor converte 50 em 5,0 com base na escala do fieldbus
e, em seguida, define "Atraso de despertar do modo de espera” para 5,0s.

Para outro exemplo, depois que o computador superior transmite o comando de parametro
"Atraso despertar do modo de espera’, 0 mestre recebe a seguinte resposta do inversor:

01 03 02 0032 3991

Enderego Ler Dados de 2 Dados dos Verificagao
do inversor  comando bytes parametros CRC

O dado do parametro é 0032H, ou seja, 50, entdo 5,0 é obtido com base na escala do fieldbus
(50/10=5,0). Neste caso, o mestre identifica que o "atraso de despertar do sono" é de 5,0s.
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8.4.4 Resposta da mensagem de erro

Erros de operagcdo podem ocorrer no controle baseado em comunicagdo. Por exemplo,
alguns parametros sé podem ser lidos, mas um comando de escrita é transmitido. Neste caso,
0 inversor retorna uma resposta de mensagem de erro. As respostas as mensagens de erro
sdo enviadas do inversor para o mestre. A tabela a seguir descreve os cédigos e as
definicdes das respostas das mensagens de erro.

modificado

Codigo Nome Significado
O codigo de comando recebido pelo computador superior
ndo pode ser executado. As possiveis causas sdo as
Comando seguint’esl: 2 ..
01H invalido * O codigo de fungdo é aplicavel apenas em novos
dispositivos e ndo é implementado neste dispositivo.
* O escravo estd em estado de falha ao processar esta
solicitacéo.
Para o inversor, o endereco de dados na solicitacdo do
02H Endereco de computador superior ndo € permitido. Em particular, a
dados invalido. | combinacéo do endereco de registro e o nimero de bytes a
serem transmitidos é invélida.
O dominio de dados recebidos contém um valor que nédo é
permitido. O valor indica o erro da estrutura restante na
03H Valor de dados | solicitagdo combinada.
invalido Nota: Isso ndo significa que o dado enviado para
armazenamento no registrador inclua um valor inesperado
pelo programa.
Falha na O parametro é definido como um valor invélido na operacéo
04H - de escrita. Por exemplo, um terminal de entrada de funcéo
operagao - e .
nao pode ser definido repetidamente.
A senha inserida no endereco de verificagdo de senha é
O5H Erro de senha diferente daquela definida em P07.00.
O comprimento do quadro de dados transmitido pelo
Erro de quadro | computador superior esta incorreto ou, no formato RTU, o
06H ) e L )
de dados valor do bit de verificagdo CRC é inconsistente com o valor
CRC calculado pelo computador inferior.
Parametro O parametro a ser modificado na operagéo de escrita do
07H somente . A .
leitura computador superior € um parametro somente de leitura.
O parametro O parametro a ser modificado na operagdo de escrita do
08H ndo pode ser computador superior ndo pode ser modificado durante o

funcionamento do inversor.
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Cédigo Nome Significado
durante a
execucao
Uma senha de usuéario é definida e o computador superior
09H Protecéo de ndo fornece a senha para desbloquear o sistema ao
senha executar uma operacdo de leitura ou escrita. O erro de

"sistema bloqueado" é relatado.

O escravo usa campos de cddigo funcional e enderegos de falha para indicar que é uma
resposta normal ou algum erro ocorre (denominado como resposta de objecdo). Para
respostas normais, o escravo mostra os cédigos de funcéo correspondentes, enderego digital
ou codigos de subfungdo como resposta. Para respostas de objecéo, o escravo retorna um
codigo igual ao cédigo normal, mas o primeiro byte é légico 1.

Por exemplo: quando o mestre enviar uma mensagem ao escravo, exigindo que este leia um
grupo de dados de enderego dos cédigos de fungédo do inversor, havera os seguintes cédigos
de funcéo:

00000011 (Hex 03H)
Para respostas normais, o escravo responde os mesmos c6digos, enquanto para respostas
de objecéo, ele retornara:

10000011 (Hex83H)
Além da modificagdo dos cddigos de funcéo para a falha de objecéo, o escravo respondera
um byte de cédigo anormal que define o motivo do erro.
Quando o mestre receber a resposta para a obje¢do, em um processamento tipico, ele
reenviard a mensagem ou modificara a ordem correspondente.
Por exemplo, defina o "canal de comando de operagao" do inversor (P00.01, o endereco do
parametro € 0001H) com o enderego de 01H a 03, o comando é o seguinte:

01 06 0001 00 03 98 0B

Escrever Enderego dos Dados dos Verificagdo
comando parametros parametros CRC

Mas a faixa de configuragdo do "canal de comando em execucéo" é 0-2, se for definida como
3, porque o nimero esta além da faixa, o inversor retornard a mensagem de resposta de falha
como segue.

01 8 04 43A3

Enderego Codigo e Codigo de Verificagdo
doinversor resposta anormal  falha CRC

Cédigo de resposta anormal 86H significa a resposta anormal ao comando de escrita 06H; o
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codigo de falha é 04H. Na tabela acima, seu nome é falha na operacéo e seu significado é
que a configuragdo do parametro na escrita do parametro € invalida. Por exemplo, o terminal
de entrada de fungdo néo pode ser definido repetidamente.

8.5 Exemplo de operacéo de leitura/escrita

Para obter detalhes sobre os formatos dos comandos de leitura e escrita, consulte a
secdo8.3.

8.5.1 Exemplos de comando de leitura 03H

Exemplo 1: Leia a palavra de estado 1 do inversor cujo endereco € 01H. Consulte 8.4.2
Descrigéo de outros enderegos de funcdo no Modbus, o enderego do parametro da palavra
de estado 1 do inversor é 2100H.

Modo RTU:

O comando enviado ao inversor:

01 03 2100 0001 S8E36

En.derego do Ler comando Ende-rego dos Numero de dados Verificagao
inversor parametros CRC

Se a mensagem de resposta for a seguinte.

01 03 02 0003 F845

Endereco do Ler Endereco Conteutdo dos Verificagdo
inversor comando dos dados dados CRC

Modo ASCII:
O comando enviado ao inversor:

01 03 2100 0001DA CRLF

Endereco do Lercomando Endereco dos Numerode Verificagdo

INicio inversor parametros dados LRC

FINAL

Se a operacéo for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:

01 03 02 0003 F7 CRLF

Enderego do Lercomando Numerode Conteidodos Verificagdo
inversor bytes dados LRC

INiCIO FINAL

O conteldo dos dados é 0003H. Da tabela 1, o inversor para.

8.5.2 Exemplos de escrita do comando 06H
Exemplo 1: Configure o inversor cujo enderego é 03H para operagao direta. Consulte 8.4.2
Descrigao de outros enderecos de fungdo no Modbus, o endereco de "Comando de controle
de comunicagao" é 2000H e 0001H indica execug&o direta.
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Instrugéo de DTS = P Caracteristicas
= de Instrucéo de significado de dados
funcéo R/W
enderego
0001H: Encaminhar execucgdo
0002H: Execucdo reversa
0003H: Encaminhar execugdo
Comando de 0004H: Encaminhar execucéo
controle de 2000H | 0005H: Parar R/W
comunicagao 0006H: Costa para parar (parada de
emergéncia)
0007H: Redefinir falha
0008H: Execucdo prestes a parar
Modo RTU:

O comando enviado pelo mestre:

03 06 2000 0001 4228

Enderego do Escrever Enderego dos Verificagao
. A Forward
inversor comando parametros CRC

Se a operacédo for bem-sucedida, a seguinte resposta (igual ao comando transmitido do
mestre) é retornada:

03 06 2000 0001 4228

Enderego do Escrever Endereco dos Encaminhar
inversor comando parametros execugao

Verificagdo CRC

Modo ASCII:

O comando enviado ao inversor:

01 06 2000 0001D6 CRLF

Enderecodo  Escrever Enderego dos Nimerode Verificagdo FINAL
inversor comando parametros dados LRC

INCIO

Se a operagéo for bem-sucedida, a seguinte resposta (igual ao comando transmitido do
mestre) é retornada:

01 06 2000 0001 D6 CRLF

Enderego do  Escrever  Enderego dos Nimerode Verifcagdo
inversor comando pardmetros dados LRC

INICIO FINAL

Exemplo 2: ajuste a frequéncia méxima de saida do inversor com enderego 03H como 100Hz.
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Cod|g(3 de Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo
Usado para definir a maxima frequéncia de
Méxima |saida do inversor. E a base da configuracéo
P00.03 |frequéncia de [da frequéncia e da 50,00Hz o
saida aceleracéo/desaceleragédo.
Faixa de configuragdo: P00.04-400,00Hz

Veja as figuras por tras do ponto de base, o valor da relagéo fieldbus de méx. frequéncia de
saida (P00.03) é 100. 100Hz cronometrado por 100 é 10000 e o hex correspondente é

2710H.
Modo RTU:

O comando enviado pelo mestre:

03

Enderego
do inversor

06 0003 27 10 62 14
Escrever Enderego dos Dados dos Verificagdo
comando parametros parametros CRC

Se a operacéo for bem-sucedida, a seguinte resposta (igual ao comando transmitido do

mestre) é retornada:

03
Enderego
do inversor

Modo ASCII:

06 0003 27 10 62 14
Escrever Enderego dos Dados dos Verificagéo
comando parametros parametros CRC

O comando enviado ao inversor:

03 06 0003 2710 BD CRLF
INiCIO En_dereqo Escrever Endefeqodos Daiiosdos Verificagdo FINAL
do inversor comando  parametros parametros

Se a operagéo for bem-sucedida, a seguinte resposta (igual ao comando transmitido do

mestre) é retornada:

: 03 06 0003 2710 BD CRLF
INICIO Enq erego  Escrever Ende_rego dos Dac}os dos  Verificagio FINAL
do nversor comando  pardmetros pardmetros LRC

8.5.3 Exemplos de comando de escrita continua 10H
Exemplo 1: Defina o inversor cujo endereco é O1H para ser direto na frequéncia de 10Hz.
Consulte 8.4.2 Descricdo de outros enderegos de fungdo no Modbus, o endereco de
"Comando de controle de comunicagdo" é 2000H e 0001H indica execucdo direta. O
endereco de "Configuragdo de frequéncia de comunicacéo" é 2001H e 10 Hz é 03E8H no
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formato hexadecimal.

Instrucéo de Definicdo L Caracteristicas
- de Instrucéo de significado de dados
funcéo R/W
endereco
0001H: Encaminhar execugéo
0002H: Execucdo reversa
0003H: Encaminhar execugdo
Comando de 0004H: Encaminhar execugéo
controle de 2000H | 0005H: Parar R/W
comunicagéo 0006H: Costa para parar (parada de
emergéncia)
0007H: Redefinir falha
0008H: Execucdo prestes a parar
Endereco de 2001H Frequéncia de configuragdo de comunicagédo
configuracao (0—Fmax (unidade: 0,01Hz)) RIW
de 2002H PID fornecido, intervalo (0-1000, 1000
comunicagdo corresponde a 100,0%)

Modo RTU:
O comando enviado ao inversor:

01 10 2000 0002 04 000103E8 3B10

Endereqgo  Comandode  Enderegodos ~ Nimerode  Nimero Encaminhar 10Hz Verificagéo
doinversor escritacontinua  parémetos dados debytes execucao CRC

Se a operagéo for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:

01 10 2000 0002 4A08

Enderego Comandode  Enderego dos Nuimero de Verificagdo
do inversor  escrita continua  parametros dados CRC

Modo ASCII:
O comando enviado ao inversor:
01 10 20000002 04 000103E8 BD CRLF

Endereco Comandode Enderecodos Numerode Numero Encaminhar
do inversor  escrita continua  parametros dados de bytes  execugdo

INicIo

Verificagao
10Hz LRC FINAL

Se a operacéo for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:

01 10 2000 0002 CD CRLEF

INCIO Enderego do C(mmdolde Endgem dos Nimero \{enimq FINAL
inversor  escrita confinua parametros dedados aoLRC
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Exemplo 2: Defina o tempo ACC do inversor 01H como 10s e o tempo DEC como 20s.

Hora do X . o Depende do

P00.11 ACC 1 Ezl(;(e;;e configuragcdo de P00.11 e modelo (@]
Horario L Depende do

P00.12 DEC 1 0,0—3600,0s modelo @]

O endereco correspondente de P00.11 € 000B, o tempo ACC de 10s corresponde a 0064H e
o tempo DEC de 20s corresponde a 00C8H.

Modo RTU:
O comando enviado ao inversor:

01 10 000B 0002 04 006400C8 F255

Endereco  Comandode  Endereco dos Numero de Numerode Verificagdo
. " a 10s 20s
do inversor escrita continua  parametros dados bytes CRC

Se a operacéo for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:

01 10 000B 0002 300A

Enderecodo Comandode  Endereco dos Numero de Verificagdo
inversor  esarita continua  parémetros dados CRC

Modo ASCII:
O comando enviado ao inversor:

01 10 (000B000204006400C8B2 CRLF

Enderecodo  Comandode  Enderecodos ~ Nimero Numero 108 20s Verificag
inversor  escritacontinua  paramefros  de dados de bytes & LRC

INiCIo FINAL

Se a operagéo for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:

01 10 000B 0002 E2 CRLF

Enderegodo  Comandode Endereco dos Nimerode  Verifcagio

INiCI " .
G0 “iversor  escita continua parametros dados LRC

FINAL

Nota: O espago em branco no comando acima é para ilustragdo. O espago em branco ndo
pode ser adicionado no aplicativo real, a menos que o monitor superior possa removeé-lo
sozinho.

8.6 Falhas comuns de comunicacéo
Falhas de comunicagdo comuns incluem o seguinte:
< Nenhuma resposta é retornada.

<~ O inversor retorna uma resposta de excecao.
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Possiveis causas de nenhuma resposta incluem o seguinte:

<~ Aporta serial esta configurada incorretamente. Por exemplo, o conversor usa a porta serial
COM1, mas a COM2 ¢é selecionada para a comunicagéo.

<~ As configuragdes das baud rates, bits de dados, bits de parada e bits de verificagédo séo
inconsistentes com aquelas definidas no inversor.

<~ O polo positivo (+) e o polo negativo (-) do barramento RS485 s&do conectados
inversamente.

<~ Atampa do fio RS485 na placa terminal do inversor néo esta conectada. Esta tampa de fio
esté na parte de trés do bloco de terminais.
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Appendix A Opc¢des

A.1 M6édulo boost

Os inversores de bomba < 2,2KW suportam a instalagdo do médulo boost (PP100-3R2-PV)
para melhorar a utilizagdo dos médulos solares. A figura abaixo mostra o método de fiag&o.

1. Conecte PV+ e PV- do médulo boost ao terminal de entrada positiva e ao terminal de
entrada negativa dos médulos, respectivamente.

2. Conecte os terminais de saida (+) e (-) do médulo boost aos terminais de entrada (+) e (-)
do inversor da bomba.

3. Conecte o terminal de recepgdo de comunicagdo 422 RX do médulo boost ao terminal de
envio de comunicagdo 422 TX do inversor da bomba. Conecte o terminal de envio de
comunicacéo 422 TX do médulo boost ao terminal de recep¢édo de comunicagdo 422 RX
do inversor da bomba. Use pares torcidos para fiagéo.

4. Se a fiagao estiver conectada, ligue o disjuntor Q1 no lado CC para funcionamento
automotivo.

Q1
A +) — (+ u
Eniadd | P pprgareey () ® GD100-PV Bomba de
fotovoltaica | Modulo boost Inversor v igua
— e Ipv 06 *

422RX+ | 422 RX-{ 422 T+ | 422 TX-

Pares torcidos blindados

Figura A—1 Conexao entre 0 médulo boost e o inversor
Especificagdes do médulo boost:

Modelo PP100-3R2-PV
Lado de entrada
Poténcia maxima de 3200
entrada (W)
Méaximo. Tensé&o CC (V) 600
Tensé&o de partida (V) 80
Tenséo minima de 70
trabalho (V)
Corrente  de entrada 12
méxima (A)
Lado de saida
Tenséo de saida (V) I Inversor 220V: 350; inversor de 380V: 570
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Descrigao do indicador de status:

Estado de exibicdo Descrigcéo

O médulo boost foi ligado e o circuito de controle esta
funcionando.

LED verde aceso O médulo boost esté funcionando.
LED vermelho aceso O médulo boost esta com defeito.

LED verde piscando

A figura abaixo mostra o desenho da dimenséo de instalagcdo do médulo boost.

170 17
4] )
inve
| 2 °
& e b~
A
n 1 /

Figura A-2 Dimensoes de instalagdo do médulo boost
A.2 Médulo GPRS e aplicativo de monitoramento
O inversor da bomba suporta um médulo GPRS opcional para implementar o monitoramento
remoto, e o médulo GPRS se conecta aos inversores por meio da comunicagio 485. O

estado de funcionamento do inversor pode ser monitorado em tempo real no aplicativo no
celular ou na pagina da web.

Método para conectar o médulo GPRS ao inversor:

24V 24V |
com GND
Inversor GPRS Antena
GD100-PV | 48+ Al moddo | &
485- b

Figura A-3 Conexao entre o médulo GPRS e o inversor
Para obter detalhes, consulte o Manual de operacéo do adaptador GPRS/GPS que vem com
o médulo GPRS ou entre em contato com o escritério local da INVT. Fornega o modelo e o
nuimero de série do produto sobre o qual vocé consulta.
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A.3 Cabo

A.3.1 Cabo de alimentagéo

Os tamanhos dos cabos de alimentagdo de entrada e dos cabos do motor devem estar em

conformidade com os regulamentos locais.

Nota: Se a condutividade elétrica da camada de proteg¢éo do cabo do motor ndo atender aos

requisitos, um condutor PE separado deve ser usado.

A.3.2 Cabo de controle

Um cabo de relé precisa carregar a camada de protegédo trancada de metal.

Os teclados precisam ser conectados usando cabos de rede. Em ambientes eletromagnéticos

complicados, cabos de rede blindados sédo recomendados.

Um cabo blindado de par trancado é recomendado para um cabo de comunicagéo.

Nota:

® Sinais analégicos e digitais ndo podem compartilhar o mesmo cabo, e seus cabos
devem ser roteados separadamente.

® Antes de conectar o cabo de alimentag&o de entrada do inversor, verifiqgue as condigdes
de isolamento do cabo de acordo com os regulamentos locais.

Tamanhos de cabo de alimentagdo recomendados para modelos de inversores padrao:

Tamanho de cabo Torque de
Modelo recomendado (mm?) Parafuso anerto
terminal

)/(-), RISIT, UNIW PE (Nm)
GD100-0R4G-S2-PV 1,5 1,5 M4 0,8
GD100-0R7G-S2-PV 1,5 1,5 M4 0,8
GD100-0R4G-SS2-PV 1,5 1,5 M4 0,8
GD100-0R7G-4-PV 1,5 1,5 M4 0,8
GD100-1R5G-4-PV 1,5 1,5 M4 0,8
GD100-2R2G-4-PV 1,5 1,5 M4 0,8
GD100-1R5G-S2-PV 2,5 2,5 M4 0,8
GD100-2R2G-S2-PV 2,5 2,5 M4 0,8
GD100-0R7G-SS2-PV 2,5 2,5 M4 0,8
GD100-1R5G-SS2-PV 2,5 2,5 M4 0,8
GD100-2R2G-SS2-PV 2,5 2,5 M4 0,8

GD100-004G-4-PV 2,5 2,5 M4 1,2-1,5

GD100-5R5G-4-PV 2,5 2,5 M4 1,2-1,5

GD100-1R5G-2-PV 2,5 2,5 M4 1,2-1,5

GD100-2R2G-2-PV 2,5 2,5 M4 1,2-1,5
GD100-7R5G-4-PV 4 4 M5 2-2,5
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Tamanho de cabo Torque de
Modelo recomendado (mm?) Parafuso i
terminal
(I, RISIT, UMW | PE (Nm)
GD100-004G-2-PV 4 4 M5 2-2,5
GD100-011G-4-PV 6 6 M5 2-2,5
GD100-5R5G-2-PV 6 6 M5 2-2,5
GD100-015G-4-PV 10 10 M5 2-2,5
GD100-7R5G-2-PV 10 10 M5 2-2,5
GD100-018G-4-PV 16 16 M5 2-2,5
GD100-022G-4-PV 25 16 M5 2-2,5
GD100-030G-4-PV 25 16 M6 4-6
GD100-037G-4-PV 35 16 M6 4-6
GD100-045G-4-PV 35 16 M8 10
GD100-055G-4-PV 50 25 M8 10
GD100-075G-4-PV 70 35 M8 10
GD100-090G-4-PV 95 50 M12 31-40
GD100-110G-4-PV 120 70 M12 31-40
GD100-132G-4-PV 185 95 M12 31-40
GD100-160G-4-PV 240 95 M12 31-40
GD100-185G-4-PV 120*2P 150 M12 31-40
GD100-200G-4-PV 120*2P 150 M12 31-40
GD100-220G-4-PV 95*2P 95 M12 31-40
GD100-250G-4-PV 95*2P 95 M12 31-40
GD100-280G-4-PV 150*2P 150 M12 31-40
GD100-315G-4-PV 150*2P 150 M12 31-40
GD100-355G-4-PV 185*2P 185 M12 31-40
GD100-400G-4-PV 150*3P 120*2P M12 31-40
GD100-450G-4-PV 185*3P 120*2P M12 31-40
GD100-500G-4-PV 185*3P 120*2P M12 31-40

Nota:

Para a selec¢éo de cabos para modelos IP54, consulte os cabos aplicaveis aos modelos
com a mesma poténcia do modelo IP54 nesta tabela.

Os cabos recomendados para o circuito principal podem ser usados em cendrios em que
a temperatura ambiente é inferior a 40°C, a distancia da fiagdo € menor que 100 m e a

corrente é a corrente nominal.

Se um cabo de controle e um cabo de alimentagao precisarem se cruzar, certifique-se de
que o angulo entre eles seja de 90 graus.
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® Se o interior do motor estiver Umido, a resisténcia de isolamento sera reduzida. Se vocé
suspeitar que o interior do motor esta Umido, seque e mega novamente o motor.

A.4 Reator

Quando a distancia entre o inversor e 0 motor € maior que 50 m, a capacitancia parasitaria
entre o cabo longo e o solo pode causar uma grande corrente de fuga, e a protegéo contra
sobrecorrente do inversor pode ser acionada com frequéncia. Para evitar que isso aconteca e
evitar danos ao isolador do motor, a compensacgéo deve ser feita adicionando um reator de
saida. Quando um inversor € usado para acionar varios motores, leve em consideragdo o
comprimento total dos cabos do motor (ou seja, a soma dos comprimentos dos cabos do
motor). Quando o comprimento total for maior que 50 m, um reator de saida deve ser
adicionado no lado de saida do inversor. Se a distancia entre o inversor e o motor for de 50 m
a 100 m, selecione o reator de acordo com a tabela a seguir. Se a distancia for maior que 100
m, entre em contato com os técnicos de suporte técnico da INVT.

Selecdo do modelo do reator de saida:

Modelo de inversor Reator de saida
GD100-1R5G-2-PV OCL2-004-4
GD100-2R2G-2-PV OCL2-004-4
GD100-004G-2-PV OCL2-5R5-4
GD100-5R5G-2-PV OCL2-7R5-4
GD100-7R5G-2-PV OCL2-015-4
GD100-0R7G-4-PV OCL2-1R5-4
GD100-1R5G-4-PV OCL2-1R5-4
GD100-2R2G-4-PV OCL2-2R2-4
GD100-004G-4-PV OCL2-004-4
GD100-5R5G-4-PV OCL2-5R5-4
GD100-7R5G-4-PV OCL2-7R5-4
GD100-011G-4-PV OCL2-011-4
GD100-015G-4-PV OCL2-015-4
GD100-018G-4-PV OCL2-018-4
GD100-022G-4-PV OCL2-022-4
GD100-030G-4-PV OCL2-037-4
GD100-037G-4-PV OCL2-037-4
GD100-045G-4-PV OCL2-045-4
GD100-055G-4-PV OCL2-055-4
GD100-075G-4-PV OCL2-075-4
GD100-090G-4-PV OCL2-110-4
GD100-110G-4-PV OCL2-110-4
GD100-132G-4-PV OCL2-160-4
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Modelo de inversor Reator de saida
GD100-160G-4-PV OCL2-200-4
GD100-185G-4-PV OCL2-200-4
GD100-200G-4-PV OCL2-200-4
GD100-220G-4-PV OCL2-280-4
GD100-250G-4-PV OCL2-280-4
GD100-280G-4-PV OCL2-350-4
GD100-315G-4-PV OCL2-350-4
GD100-355G-4-PV OCL2-400-4
GD100-400G-4-PV OCL2-400-4
GD100-450G-4-PV OCL2-500-4
GD100-500G-4-PV OCL2-500-4

Nota:
® Aqueda nominal de tenséo de saida dos reatores de saida é de 1% + 15%.

® Todas as opgdes na tabela anterior sdo configuradas externamente. Vocé precisa
especificar se as opgdes estdo configuradas externamente em seu pedido de compra.

A.5 Filtro

Os inversores da série Goodrivel00-PV de = 4kW contém filtros C3 integrados. Vocé pode
usar o jumper J10 para determinar se deseja conecta-lo.

Método de conexao: Abra a tampa inferior, encontre a localizagéo do J10 e insira os terminais
do jumper fornecidos com o inversor.

& A

-

J1o

(@ Ja)

Nota: A entrada EMI atende aos requisitos C3 apés a configuracéo de um filtro.
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Appendix B Configuracdo recomendada do médulo solar

B.1 Configuracdo recomendada do médulo solar parainversores de bomba

solar
Classe de tenséo de circuito aberto do médulo solar
Modelo de inversor de 371V 45 £ 1V
bomba solar Poténcia do | MOIUI0S Eor Poténciado | MOIUI0S for
maédulo + 5Wp stn_ng maédulo + 5Wp sm_ng
Strings Strings
GD100-0R4G-SS2-PV 250 11*1 300 9*1
GD100-0R7G-SS2-PV 250 11*1 300 9*1
GD100-1R5G-SS2-PV 250 11*1 300 9*1
GD100-2R2G-SS2-PV 250 11*1 300 9*1
GD100-0R4G-S2-PV 250 11*1 300 9*1
GD100-0R7G-S2-PV 250 11*1 300 9*1
GD100-1R5G-S2-PV 250 11*1 300 9*1
GD100-2R2G-S2-PV 250 11*1 300 9*1
GD100-1R5G-2-PV 250 11*1 300 9*1
GD100-2R2G-2-PV 250 11*1 300 9*1
GD100-004G-2-PV 250 11*2 300 9*2
GD100-5R5G-2-PV 250 11*3 300 9*3
GD100-7R5G-2-PV 250 11*4 300 9*4
GD100-0R7G-4-PV 250 18*1 300 15*1
GD100-1R5G-4-PV 250 18*1 300 15*1
GD100-2R2G-4-PV 250 18*1 300 15*1
GD100-004G-4-PV 250 20*1 300 16*1
GD100-5R5G-4-PV 250 18*2 300 15*2
GD100-7R5G-4-PV 250 18*2 300 15*2
GD100-011G-4-PV 250 18*3 300 15*3
GD100-015G-4-PV 250 18*4 300 15*4
GD100-018G-4-PV 250 18*5 300 15*5
GD100-022G-4-PV 250 18*6 300 15*6
GD100-030G-4-PV 250 18*8 300 15*8
GD100-037G-4-PV 250 18*9 300 15*9
GD100-045G-4-PV 250 18*11 300 15*11
GD100-055G-4-PV 250 18*14 300 15*14
GD100-075G-4-PV 250 18*19 300 15*19
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Classe de tenséo de circuito aberto do médulo solar
Modelo de inversor de 37+ 1\{ 45+ 1\{
it selky Poténcia do | 04UI0S for Poténcia do | MOdUIoS For
maédulo + 5Wp ;E[rrli:gs maédulo + 5Wp Zttrrlirr:gs
GD100-090G-4-PV 250 18*22 300 15*22
GD100-110G-4-PV 250 18*27 300 15*27
GD100-132G-4-PV 250 18*38 300 15*38
GD100-160G-4-PV 250 18*46 300 15*46
GD100-185G-4-PV 250 18*53 300 15*53
GD100-200G-4-PV 250 18*57 300 15*57
GD100-220G-4-PV 250 18*63 300 15*
GD100-250G-4-PV 250 18* 300 15*
GD100-280G-4-PV 250 18* 300 15*
GD100-315G-4-PV 250 18* 300 15*
GD100-355G-4-PV 250 18* 300 15*
GD100-400G-4-PV 250 18* 300 15*
GD100-450G-4-PV 250 18* 300 15*
GD100-500G-4-PV 250 18* 300 15*

B.2 Configuracdo recomendada do mdédulo solar para inversores com
moédulo boost

Maxima | classe de tenséo de circuito aberto do médulo solar
corrente
PP100-3R2-PV de
+ entrada 371V 45 + 1V
inversor de bomba cC
solar Pote,nma Moatlosiper Pote,nua Médulos por
A do modulo string * Strings do modulo string * Strings
+ 5Wp + 5Wp
IGD100-0R4G-SS2-PV| 12 250 4*1 300 3*1
IGD100-0R7G-SS2-PV| 12 250 5*1 300 4*1
IGD100-1R5G-SS2-PV| 12 250 8*1 300 7*1
GD100-0R4G-S2-PV 12 250 4*1 300 3*1
GD100-0R7G-S2-PV 12 250 5*1 300 4*1
GD100-1R5G-S2-PV 12 250 8*1 300 7*1
GD100-1R5G-2-PV 12 250 8*1 300 7*1
GD100-2R2G-2-PV 12 250 13*1 300 11*1
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Maxima | cjasse de tenséo de circuito aberto do médulo solar
corrente
PP100-3R2-PV de
+ entrada 37+1V 45 + 1V
inversor de bomba CcC
solar Poténcia Poténcia
. Médulos por . Médulos por
® do médulo string * Strings do médulo string * Strings
+5Wp 9 91 4 swp g 9
GD100-0R7G-4-PV 12 250 5*1 300 4*1
GD100-1R5G-4-PV 12 250 8*1 300 7*1
GD100-2R2G-4-PV 12 250 13*1 300 11*1
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Appendix C Solucdo de comutacdo fotovoltaica e frequéncia
de energia

C.1 Introducéo da solugao

Geralmente, os inversores ndo permitem a conexdo simultanea de frequéncia de energia e
PV. Se essa conexdo simultanea for necesséria, o circuito de controle de comutagao precisa
ser configurado externamente. A figura a seguir mostra uma solugéo para referéncia.

Disjuntor CA (QF1) Contator CA (KM1)
ALY > R R
b - s s
Entrada CA i i
tra o N ~d T :
KMt
At A2
RO1B
20V~ — u
RO1C
GD100-PV 4

Médulo de comutagéo QH100-PV/

Inversor

Disiurtor CC (QF2) CcoM PE

. ~

Entrada Diodo (D)

fotovoltaica _ ~

00 [ Fusiver ey

SPD (dispositivo de protegdo contra /J7

sobretensio)

Figura C-1 Frequéncia de poténcia do inversor e solucdo de comutagao fotovoltaica
Consulte C.1.1 para especificagfes e selecdo de modelos do médulo de comutacéo
QH100-PV, cujos aparelhos de baixa tenséo necessarios incluem QF1, KM1, QF2, FU e SPD.
Consulte a segéo C.1.2 para obter informagdes sobre a selegdo do modelo.

C.1.1 M6dulo de comutagdo QH100-PV
C.1.1.1 Modelos e especificagdes

H100 - 055A - 4 - PV
@® ©) ® @
Campo Assine Descricdo Contetido
Abreviatura ) - Frequéncia de poténcia da série
- Abreviatura da série ) ~
da série de ® QH100 e moédulo de comutagdo
de produtos .
produtos fotovoltaica

-115-




Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV Solucédo de comutagéo fotovoltaica e frequéncia de energia

Campo Assine Descrigéo Contetido
Faixa de poténcia 055A — Aplica-se a inversores de <

Corrente . 15kwW

nominal @ paramve_rsor 110A — Aplica-se a inversores de

adaptativo 18,537 KW

Classe de ® Classe de tensio 4: CA 3PH 380 V (-15%) —440 (+10%)

tenséo 2: CA 3PH 220V (-15%) —240 (+10%)
(?édi'go Fia @ Cédigo da indstria I,?’V: Produtos.da série de bombas de
indUstria agua fotovoltaicas

C.1.1.2 Descrigéo do terminal do médulo de comutacdo QH100-PV

Terminal Nome do terminal Descrigdo

Entrada da placa de deteccdo de tensdo,
conectando-se ao anodo da entrada fotovoltaica.
Entrada da placa de deteccdo de tensdo,
conectando-se ao catodo da entrada fotovoltaica.
Saida do médulo de | Céatodo do médulo de diodo, conectado a (+) do
comutagéo inversor.

Sinal ON/OFF, tenséo fotovoltaica correspondente
maior/menor que o limite predefinido, conectado aos
terminais HDI e COM do inversor.

d L

PV + Entrada fotovoltaica

PV - Entrada fotovoltaica

™)

Sinal de deteccéo

S, COM .
de tenséo

C.1.1.3 DimensGes de instalacédo

7

115.

| 240 |
231

90
6!

] ® #
Figura C-2 Dimensoes de instalagdo do médulo de comutagéo (unidade: mm)

Nota: Para garantir a operagdo confiavel deste produto, medidas externas de ventilagdo e
dissipagéo de calor séo necessarias.
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C.1.2 Referéncia de selegdo de modelo para aparelhos de baixa tensdo

Modelo Disjuntor | disjuntor | Contator sPD | Fusivel DIiOd/O
CA (A) cc CA (A) \/F::M
GD100-0R4G-S2-PV-AS 16 16
GD100-0R7G-S2-PV-AS 16 16
GD100-0R4G-SS2-PV-AS 16 16
GD100-1R5G-2-PV-AS 16 16
GD100-1R5G-S2-PV-AS 25 25
GD100-0R7G-SS2-PV-AS 16 16 25A/16
GD100-2R2G-S2-PV-AS 40 1 O;SCID c 40 oov
GD100-1R5G-SS2-PV-AS 25 25
GD100-2R2G-SS2-PV-AS 40 40
GD100-0R7G-4-PV-AS 10 12
GD100-1R5G-4-PV-AS 10 12
GD100-2R2G-4-PV-AS 10 12 Tipo
GD100-004G-4-PV-AS 25 25 1(1)160 30A
GD100-5R5G-4-PV-AS 25 25 vDC
GD100-2R2G-2-PV-AS 25 257/ 25
GD100-004G-2-PV-AS 25 1000vDC 25
A
GD100-7R5G-4-PV-AS 40 40 1562 0(/
GD100-5R5G-2-PV-AS 40 40
GD100-011G-4-PV-AS 50 63A/ 50
GD100-7R5G-2-PV-AS 50 1000vDC 50
GD100-015G-4-PV-AS 63 63
GD100-018G-4-PV-AS 63 63
100A/
GD100-022G-4-PV-AS 100 1000VDC 95 110/
GD100-030G-4-PV-AS 100 95 1600V
125A,
GD100-037G-4-PV-AS 125 100 05;/[; c 115
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Disjuntor | disjuntor | Contator Diodo

Model SPD | Fusivel | leay/

oaelo CA (A) @e CA (A) e

VRRM

160A/ 160A/
GD100-045G-4-PV-AS 200 1000VDC 170 1600V

GD100-055G-4-PV-AS 200 250A/ 170 250A/
GD100-075G-4-PV-AS 250 1000vDC 205 1600V

GD100-090G-4-PV-AS 315 3504/ 245 350A/
GD100-110G-4-PV-AS 350 1000vDC 265 1600V

400A/ 400A/

GD100-132G-4-PV-AS 350 1000VDC 330 1600V

GD100-160G-4-PV-AS 400 550A/ 400 550A/
GD100-185G-4-PV-AS 500 1000vDC 500 1600V

600A/ 600A/

D100-200G-4-PV-A

GD100-200G S 500 1000VDC 500 1600V
GD100-220G-4-PV-AS o0 6304/ o0 6304/
GD100-250G-4-PV-AS 1000VDC 1000V
GD100-280G-4-PV-AS s00 8004/ w00 8004/
GD100-315G-4-PV-AS 1000VDC 1000V
GD100-355G-4-PV-AS 1000 1000/ 1000 10004/
GD100-400G-4-PV-AS 1000VDC 1000V
GD100-450G-4-PV-AS 150 12504/ 1250 1250/
GD100-500G-4-PV-AS 1000VDC 1000V

C.2 Inversores de nivel de protegéo IP54

AINVT fornece inversores de nivel de protegdo IP54, que séo divididos em dois tipos: Um tipo
implementa frequéncia automatica de energia e comutacéo fotovoltaica e o outro tipo ndo
implementa comutagéo automatica.

Afigura a seguir mostra as dimensdes do inversor.
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Figura C-3 Dimensdes do inversor IP54
Dimens6es do inversor IP54 (unidade: mm):
Poténcia (kW) Modelo w H D A B
37 GD100-037G-45-PV-AS
30 GD100-030G-45-PV-AS
22 GD100-022G-45-PV-AS 650 1000 250 400 ors
18,5 GD100-018G-45-PV-AS
15 GD100-015G-45-PV-AS
11 GD100-011G-45-PV-AS
GD100-7R5G-45-PV-AS
7 GD100-7R5G-25-PV-AS
550 900 225 400 875
GD100-5R5G-45-PV-AS
> GD100-5R5G-25-PV-AS
GD100-004G-45-PV-AS
N GD100-004G-25-PV-AS
GD100-2R2G-45-PV-AS
2,2 GD100-2R2G-S25-PV-AS 550 700 200 400 675

GD100-2R2G-SS25-PV-AS

-119-



Inversor de bomba solar da série Goodrive100-PV Solugéo de comutagéo fotovoltaica e frequéncia de energia

Poténcia (kW) Modelo W H D A B
GD100-1R5G-45-PV-AS
15 GD100-1R5G-S25-PV-AS

GD100-1R5G-SS25-PV-AS
GD100-0R7G-45-PV-AS
0,75 GD100-0R7G-S25-PV-AS
GD100-0R7G-SS25-PV-AS
GD100-0R4G-S25-PV-AS
GD100-0R4G-SS25-PV-AS

0,4

Nota:

® Os inversores que ndo implementam a comutacgéo automatica néo tém o sufixo -AS.

® Os inversores < 2,2 kW sdo equipados com o médulo boost como configuragéo padréo,
suportando comutacgéo automatica.

® Para os modelos -S25 e -SS25 equipados com o médulo boost, a tensédo de entrada CC
ndo pode ser maior que 440V. Para modelos -45 equipados com o médulo boost, a
tensédo de entrada CC ndo pode ser maior que 600V.

C.3 Descricdo da fiagdo

As figuras a seguir mostram os terminais de fiagdo dos inversores IP54.
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Figura C—4 Terminais de cablagem de modelos de 4-37 kW
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Figura C-5 Terminais de cablagem de modelos -4 para inversores < 2,2kW
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Figura C—6 Terminais de cablagem dos modelos -S2/-SS2 para inversores < 2,2kW

Descri¢ao da funcéo do terminal:

. Nome do o
Simbolo K Descrigéo
terminal
RST Terminais de entrada 3PH 380V/220V CA, conectados a
e rede
Entrada CA Fio neutro. . ) B
N Para modelos de inversores de 4-37kW, é necessario
usar o sistema de distribuicéo trifasico de quatro fios e
conectar o fio neutro ao terminal N.
L, N Entrada CA Terminais de entrada 1PH 220V CA, conectados a rede
(+), () Entrada PV CC | Terminais de entrada de painéis fotovoltaicos.
Terminais de saida 3PH/1PH CA, conectados ao motor
UV W Saida do da bomba.
n inversor Nota: Os motores 1PH devem se conectar aos terminais

UeW.

@

Aterramento de
protecao de
seguranca

Terminal de aterramento para protecdo segura; cada
maquina deve estar devidamente aterrada.

Nota: O terminal de aterramento esté localizado na parte
inferior do chassi.

C.4 Método de configuragéo de parametros

Conecte o sinal externo de deteccdo de tensdo fotovoltaica ao terminal HDI (comutacao
automatica por padréo). Certifique-se de que o limite de detecgdo de tenséo fotovoltaica seja
300V para os modelos -4 e 200V para os modelos -2/-S2/-SS2.

Ap6s a conexao correta, defina P15.32 como 0.
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Appendix D Desenhos dimensionais
D.1 Estrutura do teclado externo

le.

il

i
|

|

Estrutura do teclado

Orificio de instalaciio
Nota: Os modelos de inversor de 380 V 2,2 kW ou menos suportam um teclado externo

opcional, e o teclado dos modelos de inversores de 380 V 4 kW e superior pode ser instalado
em outro dispositivo.

Se o teclado for instalado externamente em um suporte opcional, ele pode estar a 20 metros
de distancia do inversor no maximo.

e
511

87.1
764

- - -

Suporte de instalacdo Dimens#o de instalagéio
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D.2 Dimensdes dos modelos de 0,4-2,2 kW

W1
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Figura D-1 Montagem na parede
Tabela D-1 Dimensdes de montagem na parede (unidade: mm)

Instalagéo

Modelo w1 w2 H1 H2 D1 D2 Dlam.e,tr.o

do orificio
(d)
GD100-0R4G-S2-PV | 80,0 60,0 160,0 | 150,0 | 123,55 | 120,3 @5
GD100-0R7G-S2-PV | 80,0 60,0 160,0 | 150,0 | 123,55 | 120,3 25
GD100-0R4G-SS2-PV| 80,0 60,0 160,0 | 150,0 | 1235 | 120,3 25
GD100-1R5G-S2-PV | 80,0 60,0 185,0 | 1750 | 140,5 | 137,3 g5
GD100-2R2G-S2-PV | 80,0 60,0 185,0 | 175,0 | 1405 | 137,3 25
GD100-0R7G-SS2-PV| 80,0 60,0 185,0 | 1750 | 140,5 | 137,3 g5
GD100-1R5G-SS2-PV| 80,0 60,0 185,0 | 175,00 | 1405 | 137,3 25
GD100-2R2G-SS2-PV| 80,0 60,0 185,0 | 175,0 | 1405 | 137,3 25
GD100-0R7G-4-PV 80,0 60,0 185,0 | 1750 | 140,5 | 137,3 @5
GD100-1R5G-4-PV 80,0 60,0 185,0 | 175,0 | 1405 | 137,3 25
GD100-2R2G-4-PV 80,0 60,0 185,0 | 1750 | 140,5 | 137,3 g5
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Figura D—2 Montagem em trilho

Tabela D-2 Dimensdes de montagem do trilho (unidade: mm)

Instalacdo
Diametro
do orificio

(d)

Modelo w1 H1 H3 H4 D1 D2

GD100-0R4G-S2-PV | 80,0 160,0 35,4 36,6 1235 | 1203 25

GD100-0R7G-S2-PV | 80,0 160,0 35,4 36,6 123,5 | 1203 25

GD100-0R4G-SS2-PV| 80,0 160,0 354 36,6 1235 | 1203 25

GD100-1R5G-S2-PV | 80,0 185,0 35,4 36,6 1405 | 1373 25

GD100-2R2G-S2-PV | 80,0 185,0 354 36,6 140,5 | 1373 25

GD100-0R7G-SS2-PV| 80,0 185,0 35,4 36,6 140,5 | 1373 25

GD100-1R5G-SS2-PV| 80,0 185,0 354 36,6 140,5 | 1373 25

GD100-2R2G-SS2-PV| 80,0 185,0 35,4 36,6 140,5 | 1373 25

GD100-0R7G-4-PV 80,0 185,0 35,4 36,6 140,5 | 137,3 [“)

GD100-1R5G-4-PV 80,0 185,0 354 36,6 140,5 | 1373 25

GD100-2R2G-4-PV 80,0 185,0 35,4 36,6 140,5 | 1373 25
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D.3 Dimens0des dos modelos de 1,5-500kW

w1

D1

D2

H1

H2

S|

I

Tabela D-3 Dimensdes de montagem na parede (unidade: mm)

h

Figura D-3 Montagem na parede

Diametro

Modelo wi w2 | H1 H2 D1 pp |dofurode

instalacédo
(d)
GD100-1R5G-2-PV| 146,0 131,0 256,0 2435 167,0 84,5 a6
GD100-2R2G-2-PV| 146,0 131,0 256,0 2435 167,0 84,5 a6
GD100-004G-4-PV| 146,0 131,0 256,0 243,5 167,0 84,5 z6
GD100-5R5G-4-PV| 146,0 131,0 256,0 243,5 167,0 84,5 z6
GD100-7R5G-4-PV| 170,0 151,0 320,0 303,5 196,3 113,0 z6
GD100-011G-4-PV| 170,0 151,0 | 320,0 | 3035 | 196,33 | 113,0 6
GD100-015G-4-PV| 170,0 151,0 320,0 303,5 196,3 113,0 z6
GD100-004G-2-PV| 170,0 151,0 | 320,0 | 3035 | 196,33 | 113,0 6
GD100-5R5G-2-PV| 170,0 151,0 320,0 303,5 196,3 113,0 z6
GD100-7R5G-2-PV| 170,0 151,0 | 320,0 | 3035 | 196,3 | 113,0 z6
GD100-018G-4-PV| 200,0 185,0 340,6 328,6 184,3 104,5 a6
GD100-022G-4-PV| 200,0 185,0 340,6 328,6 184,3 104,5 a6
GD100-030G-4-PV| 250,0 230,0 400,0 380,0 202,0 123,5 26
GD100-037G-4-PV| 250,0 230,0 400,0 380,0 202,0 123,5 a6
GD100-045G-4-PV| 282,0 160,0 560,0 5424 238,0 138,0 g9
GD100-055G-4-PV| 282,0 160,0 560,0 542,4 238,0 138,0 29
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Diametro
do furo de
Modelo w1 w2 H1 H2 D1 D2 . ~
instalacédo
(d)
GD100-075G-4-PV| 282,0 160,0 | 560,0 | 542,4 | 238,0 138,0 g9
GD100-090G-4-PV| 338,0 200,0 | 554,0 | 534,0 | 326,2 -- 29,5
GD100-110G-4-PV| 338,0 200,0 | 554,0 | 534,0 | 326,2 -- 29,5
GD100-132G-4-PV| 500,0 360,0 | 870,0 | 850,0 | 360,0 - g1
GD100-160G-4-PV| 500,0 360,0 | 870,0 | 850,0 | 360,0 - g1
GD100-185G-4-PV| 500,0 360,0 | 870,0 | 850,0 | 360,0 - 211
GD100-200G-4-PV| 500,0 360,0 | 870,0 | 850,0 | 360,0 -- 211
W1 - W3—
r " - D1 - w2 =-W4
r w2 u| ~D2~
& I
| i
H1 i 2 H3
I
g
Al [H
! f
Figura D—4 Instalag&o do flange
Tabela D-4Dimens6es de montagem do flange (unidade: mm)
" Especif
Diametro | -
icacoes
Modelo W1 (W2 W3 |W4| H1 [ H2 | H3 H4 | D1 | D2 |dofurode i
instalacdo
porca
GD100-004G-4-PV | 170,2 [131] 150 [9,5| 292 [276| 260 6 |167| 845 26 M5
GD100-5R5G-4-PV| 170,2 [131| 150 [9,5| 292 [276| 260 6 |167| 845 26 M5
GD100-7R5G-4-PV| 191,2 [151| 174 [11,5| 370 [351| 324 12 [196,3] 113 26 M5
GD100-011G-4-PV | 191,2 [151| 174 [11,5| 370 |351| 324 12 [196,3 113 26 M5
GD100-015G-4-PV| 191,2 |151| 174 |11,5| 370 |[351| 324 12 [196,3] 113 26 M5
GD100-1R5G-2-PV| 170,2 [131| 150 [9,5| 292 | 276 | 260 6 |167| 845 26 M5
GD100-2R2G-2-PV| 170,2 [131| 150 [9,5| 292 [276| 260 6 |167| 845 26 M5
GD100-004G-2-PV| 191,2 [151| 174 [11,5] 370 [351| 324 12 [196,3 113 26 M5
GD100-5R5G-2-PV| 191,2 [151| 174 [11,5| 370 |351| 324 12 [196,3 113 26 M5
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" Especif

Diametro |

icacoes

Modelo W1l (W2| W3 |W4| H1 H2 H3 H4 D1 D2 [do furo de d
a
instalacéo

porca

GD100-7R5G-2-PV| 191,2 |151| 174 [11,5| 370 |351| 324 12 [196,3] 113 a6 M5

GD100-018G-4-PV| 266 |250| 224 | 13 | 371 [ 250 | 350,6 | 20,3 [184,6 104 26 M5

GD100-022G-4-PV| 266 |250( 224 | 13 | 371 | 250 | 350,6 | 20,3 |184,6] 104 a6 M5

GD100-030G-4-PV| 316 |300| 274 | 13 | 430 [300| 410 55 202 | 118,3 26 M5

GD100-037G-4-PV| 316 |300| 274 | 13 | 430 [300| 410 55 202 | 118,3 26 M5

GD100-045G-4-PV| 352 |332( 306 | 13 | 580 |400| 570 80 238 | 133,8 a9 M8

GD100-055G-4-PV| 352 |332| 306 | 13 | 580 |[400| 570 80 238 | 133,8 29 M8

GD100-075G-4-PV| 352 |332( 306 | 13 | 580 |400| 570 80 238 | 133,8 a9 M8

GD100-090G-4-PV| 418,5 |361(389,5|14,2| 600 |559 | 370 108,5 |329,5 149,5 29,5 M8

GD100-110G-4-PV | 418,5 (361|389,5(14,2| 600 [559 | 370 108,5 |329,5 149,5 9,5 M8

GD100-132G-4-PV| 500 |360( 480 | 60 | 870 |850| 796 37 358 | 178,5 211 M10

GD100-160G-4-PV| 500 |360( 480 | 60 | 870 |850| 796 37 358 | 178,5 211 M10

GD100-185G-4-PV| 500 |360( 480 | 60 | 870 |850| 796 37 358 | 178,5 211 M10

GD100-200G-4-PV| 500 |360( 480 | 60 | 870 |850| 796 37 358 | 178,5 211 M10
GD100-220G-4-PV
GD100-250G-4-PV

750 |230| 714 (680| 1410 (1390 ! / 380 | 150 a6 M5
GD100-280G-4-PV
GD100-315G-4-PV
GD100-355G-4-PV
GD100-400G-4-PV

620 |230| 573 | / | 1700 (1678 / / 560 | 240 @22/12 |M20/10
GD100-450G-4-PV
GD100-500G-4-PV

Nota: A placa de montagem do flange deve ser usada para montagem do flange.
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Appendix E Mais informacfes

E.1 Duvidas sobre produtos e servicos

Se vocé tiver alguma divida sobre o produto, entre em contato com o escritério local da INVT.
Forneca o modelo e o nimero de série do produto sobre o qual vocé consulta. Vocé pode
visitar www.invt.com para encontrar uma lista dos escritérios da INVT.

E.2 Feedback dos manuais do inversor INVT

Seus comentarios em nossos manuais sdo bem-vindos. Visite www.invt.com, entre em
contato diretamente com a equipe de atendimento on-line ou escolha Fale conosco para
obter informagdes de contato.

E.3 Biblioteca de documentos na Internet

Vocé pode encontrar manuais e outros documentos do produto em formato PDF na Internet.
Visite www.invt.com e escolha Suporte > Download.
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Os produtos séo de propriedade da Shenzhen INVT Electric Co., Ltd.
Duas empresas sao contratadas para fabricar: (Para obter o cédigo do produto, consulte o 2°/3° lugar de S/N na placa de identificagéo.)

Shenzhen INVT Electric Co., Ltd. (codigo de origem: 01) INVT Power Electronics (Suzhou) Co., Ltd. (codigo de origem: 06)
Enderego: Edificio de tecnologia INVT Guangming, estrada de  Enderego: No.1 Kunlun Mountain Road, Cidade de Ciéncia e Tecnologia,
Songbai, Matian, distrito de Guangming, Shenzhen, China Distrito de Gaoxin, Suzhou, Jiangsu, China

Automagéo industrial: | BV | [J] Hvro Ml sistema Servo

[l Sistema de controle inteligente de elevador [l Sistema de tragao de transporte ferroviario

Energia e Poténcia: [llUPs WMociv M inversor solar Hsve

[l Novo sistema de trem de forga para Il Novo sistema de carregamento de veiculos de energia
veiculos de energia

Il Novo motor de veiculo energético
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Copyright®© INVT.
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